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~ DEPREM B(")LGELERiNDEKi.BI.ETONARME BINALARDA .
BIiTKILENDIRILMIS CATI SISTEMININ YAPI DAVRANISINA ETKISi

OZET

Iklim degisikligi senaryolarina gore diinyanin bir ¢ok bdlgesinde kiiresel 1smmaya
bagli olarak sicaklik degisimleri olusacagi bilinmektedir. Bu kapsamda son yillarda
ingaat sektoriinde de yesil ¢att kavramina dogru bir yonelim s6z konusu olmustur.
Enerji tasarrufu onlemleri artmis, g¢evreye duyarli ekolojik yapi {iretimi Onem
kazanmistir.  Gergekte, binlerce yildir bilinmesine karsin, c¢esitli yapim
giicliiklerinden dolayr kullanim alani kisith olan ekolojik bitkilendirilmis ¢atilar,
giinimiizde bu alanda uygulanabilecek Onlemli bir yontem olarak karsimiza
¢ikmaktadir. Clinkii, bitkilendirilmis catilar gerek ekonomik, gerekse sosyal yonden

bir ¢ok alanda yarar saglamaktadir.

Yap1 sektoriindeki her tiretimde oldugu gibi bitkilendirilmis gati sistemlerinin de
kendine 6zgii birtakim altyap1 gereksinimleri vardir. Bu gereksinimleri kisaca bitki
tasiyici katman, drenaj katmani, izolasyon katmani ve tiim bu katmanlardan ve
bitkilerden dogan yiikiin gilivenli bir sekilde tasinmasina ve zemine aktarilmasina

olanak verebilecek saglam bir yapi tasiyici sistemi olarak siniflandirilabilir.

Bu ¢alisma kapsaminda, literatiir arastirmalariyla bitkilendirilmis ¢atilar ve gesitleri
hakkinda bilgi toplanmis, kullanim nedenleri ve yapiya getirdigi olas1 ek yiikler ve

bunlarin yapi tastyici sistem elemanlarinin davranisina etkisi aragtirilmigtir.

Onerilen cat1 sisteminin tasiyict sisteme olan etkilerini incelemek iizere, bahge ¢at1
teras ve klasik teras yiikk durumuna sahip, ofis islevli 6rnek betonarme yapilar ele
almmistir. Yapilar, ETABS ver. 9.7.0 programi ile {i¢ boyutlu (3D) olarak
modellenmis, 1. ve 2. derece deprem bdlgelerinde tasarlanmasi durumlari i¢in ayr1
ayr1 incelenmistir. Saglam ve zayif zemin kosullarini da hesaba katmak i¢in Z1 ve
Z4 zemin smiflart dikkate almmustir. Yapmin degisik yiiksekliklerdeki
davraniglarinin dikkate alinabilmesi i¢in bes, on ve onbes kat olmasi durumlarinin
her biri i¢in sekiz adet, toplam yirmi dort adet perdeli yapt modeli olusturulmustur.

Yonetmelik geregi, yliksekligin az oldugu durum olan 5 katli yap1 modelinin ¢erceve
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sistem olarak, perdesiz bir sekilde yapilabilme olanagi bulundugundan bu model
perdeli ve perdesiz olarak olusturulmustur. Boylece, toplamda otuz iki adet yap1
modeli iiretilmis ve dogrusal elastik kosullarda sistem ¢6ziimlemesi yapilmistir. Her
iki cat1 sistemi i¢in elde edilen sayisal sonuclar yap1 agirliklari, yapiya etkiyen
deprem yiikleri, goreli kat 6telemeleri, kiris, kolon ve perde geometrik boyuna donati
oranlari, temel kesit tesirleri ve c¢at1 kiriglerinin sehim degerleri bakimindan

karsilastirilmistir.

Betonarme kesit hesaplar1 tasima giici yontemine gore yiiritiilmiis, deprem
yiiklerine gore hesapta DBYBHY, 2007 ve gerektikge ATC-40, 1996° dan

yararlanilmistir.
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THE EFFECT OF VEGETATED ROOF SYSTEMS ON REINFORCED
CONCRETE (RC) BUILDINGS IN EARTHQUAKE ZONES

SUMMARY

Depending on global warming, it is inevitable that the world will be experiencing
temperature changes within climates. Regarding this, for the last few decades, there
has been an inclination towards green roof designs in building constructions. Energy
conservation and environment-friendly ecological structures have become more of an

issue.

Even though it has been known for a long time in the past, nowadays practical
applications of ecological vegetated roofs have been improved significantly . this is
because vegetated roof systems have a lot of environmental, financial, and social

benefits.

Like every possible construction system, vegetated roof systems have their own
infrastructure requirements. Such systems can be classified on growing medium
layer, drainage layer, waterproofing and a load-bearing system to carry and transfer
all of these loads, that are caused by the vegetation, to the foundation system and to

the ground.

Within the scope of this study, a research has been conducted regarding vegetated
roofs, types of vegetated roofs, the needs for these kinds of applications and the
additional loads they add to the structures. Also, the impact of these added loads on
the behavior of structural members is investigated. In addition, vegetated roofs, the

benefits are discussed is detail.

To analyze the effects of the proposed roof system on the load bearing system, a
reinforced concrete (RC) model structure for office use with green roof and

traditional roof alternatives is examined.

The structure is modeled in 3D using ETABS ver. 9.7.0 and analyzed for designs in

the 1% and 2" degree seismic zones, separately. Z1 and Z4 soil classifications are
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also taken into consideration to account for poor and firm soil types. To compare the
numercial results, obtained from buildings having various hights, 8 models for 5-
story, 8 models for 10-story, and 8 models for 15-story, a total of 24 structural
models with RC shear walls are generated. Since according to codes and
specifications, 5-story structure can be achieved without RC shear walls and having a
framed system only, that building is examined both with and without shear walls.
Thus, a total of 32 structural models have been generated and analyzed in ETABS
assuming linear elastic conditions. The numerical results for the two different types
of roofs are compared with regard to earthquake loads that they would attract, story
drifts, beam, column and shear wall geometric longitudinal reinforcement ratios,

shear force and the deflection values of the roof beams.

Before making a decision on a possible application of vegetated roof systems in an
existing building, it is especially recommended that a comprehensive investigation be
done since structural system of the existing building might have other several

problems.

Emphasizing on the numerical results (for the selected case studies) obtained from
this thesis, it seems that the earthquake performance of the buildings does not
practically change for well-designed RC building located in seismic zones. However,
since the additional load from the green system is directly carried by the top story
members (i.e. beams, columns, and slabs), sectional capacities of these members may
be exceeded in some cases. This would result in retrofit requirements to increase the
capacities of these members. For this purpose, several retrofitting techniques can be
implemented in RC members such as wrapping beams or columns with CFRP or
GFRP composites. Jacketting using epoxy bonded (externally) steel plates could also
be an effective way of retrofit to provide the member with an additional capacity

when the concrete quality is sufficient.
This study consists of five sections:

Section 1 is devoted to introduction and motivation for the study. This section also

covers the aim of the thesis and past research conducted in this field.

Green roof systems are specified in Section 2, considering their types and

environmental, economical, and social benefits.
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The third Section explores the layers that form the well-known green roof systems.
Some real-life examples are given.

Structural properties of the selected buildings are summarized in Section 4. Modeling
issues in ETABS, design characteristics, and code requirements are discussed.
Numerical results from the five, ten, and fifteen story RC framed buildings with and
without RC shear walls are given. Comparisons are made to investigate the potential
impact of vegetated roof systems.

In Section 5, conclusions from this parametric study are given. Also, some details

about possible studies are recommended for future works.
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1. GIRIS

1.1 Motivasyon

Devlet Meteoroloji Islerini’nin yaptig1 meteorolojik olgiimler sonucu Tiirkiye’nin
bat1 boliimlerinde daha ¢ok yaz aylarinda kent 1s1 adas1 nedeniyle sicaklik artiglarinin
yasandigi belirlenmistir. Bu durumun en 6nemli nedenlerinden biri kentlesme sonucu
dogal bitki Ortiistinlin yerini, goreli olarak su gecirimsiz, 1s1 depolama kapasitesi
yiiksek, 1s1 enerjisini soguran koyu renkli ¢at1 ve yol kaplama mazlemeleri; diger bir
deyisle, tipik kent ylizeylerinin almasidir (Akgitil, vd. 2011). Sehirlerde olusan kent
1s1 adalar1 sogutma gereksinimini arttirmakta ve bu alanlarda yasayan yiiksek
popiilasyon dahilindeki insanlarda psikolojik ve solunum yollarina bagli saglik
sorunlarina neden olmaktadir. Saglik sorunlarinin yanisira ¢ati kaplama malzemesi
tarafindan sogurulan 1s1 enerjisi, dis ortamdan i¢ ortama gecen 1s1 akis miktarini
arttirmakta, bdylece i¢ ortamin yaz aylarinda sogutulabilmesi icin elektrik enerjisi

tiketimi artmaktadir.

Bilindigi ilizere elektrik iiretimi sirasinda fosil yakitlarin kullanilmast durumunda
basta CO; olmak lizere sera gazlar1 emisyon miktar1 artarak kiiresel 1sinmaya neden
olur. Tirkiye Cumhuriyeti Cevre ve Orman Bakanlig1 tarafindan hazirlanmig olan
gelecege yonelik iklim degisikligi raporlarinda, Tiirkiye’nin Bati bolgelerinde yaz
sicakliginin 6 °C’ye varan oranlarda artacagi ongoriilmektedir. Yukarida anlatilardan
Ozetle, diinyada ve Tiirkiye’de iklim degisimlerine uyum saglayabilecek enerji etkin
bina tasarimina gereksinim vardir. Yiizyillar 6nce kesfedilip kullanilmasina karsin
teknolojik olanaksizliklardan dolay1r kullanilmayan bitkilendirilmis ¢atilara, son
yillarda kiiresel 1sinma ve iklim degisikliklerinin de etkisiyle hizli bir yonelim
gosterilmektedir. Bu yonelimin gerek ekonomik gerek sosyal yonden bir ¢ok nedeni
vardir. Bitkilendirilmis ¢atiya sahip bir binada oturan insanlar bir¢gok yonden izole
edilmislerdir. Bahge catilar giizel goriiniimlerinin yaninda, yapimlar sirasinda
giivenli su yalitim sistemi kullanilmasi ve iy1 projelendirilmesiyle somut ekonomik
ve ekolojik yararlar saglamaktadir. Ancak her yapim isinde oldugu gibi bu sistemin

de kendine 6zgii bir takim gereksinimleri vardir.
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Bitkilendirilmis ¢at1 sistemlerinin yapiya getirecegi ek yiikler hep merak konusu
olmus, cogu zaman hesap yapilmadan bile, baz1 6n yargilarla yalnizca tastyici sistem
bakimindan uygulanmasi diisiiniilmemektedir. Bu calisma kapsaminda, bu ek yiiklii

betonarme yapilarin davranisi kapsamli olarak incelenecektir.

1.2 Tezin Amaci

Tezin ana amac bitkilendirilmis ¢at1 sistemlerinin bina tasiyict sistemi davranigina
etkisini ortaya koymaktir. Bu kapsamda, bir tip az egimli bitkilendirilmis ¢at1 sistemi
ile az egimli geleneksel cat1 sistemi belirlenmis ve bu ¢at1 sistemlerinin tagiyici
sisteme etkilerini incelemek iizere ofis islevli 6rnek bir betonarme bina ele alinmustir.
Yapi1 tasiyict sistemi, ETABS ver. 9.7.0 ile ii¢ boyutlu (3D) olarak modellenmis
(ETABS, 2000), 1. ve 2. derece deprem bdlgelerinde tasarlanmasi durumlari i¢in ayri
ayr1 incelenmistir. Saglam ve zayif zemin kosullarini1 da hesaba katmak icin Z1 ve
74 zemin siniflar1 dikkate alinmistir. Ayrica kat sayisinin etkisini de dikkate almak
igin yap1 bes, on ve onbes katli olmasi durumlarinda incelenmis. Yapinin bes kat
olarak modellenmesinde tasiyici sistem tipinin de etkisini incelemek igin hem perdeli
hem de yalnizca ¢ergeveli yapi i¢in ¢éziimleme yapilmig, on ve on bes katli olmasi
durumlarinda daha uygun oldugundan bu modellerde yalnizca perde + gergeveli
yapisal ¢oziimler yapilmistir. Boylece, herbir durum i¢in sekiz adet, toplamda 32
adet yap1 modeli olusturulmustur. Betonarme kesit hesaplar1 tagima giicii yontemine
gore yiiriitiilmiis (Cakiroglu ve Ozer, 1990; Aka vd., 2001; TS-500,2000), deprem
yiiklerine gore hesapta (DBYBHY, 2007)’den yararlanilmistir.

Her iki ¢at1 sistemi icin elde edilen sayisal sonuglar yap1 agirliklari, yapiya etkiyen
deprem ytikleri, goreli kat 6telemeleri, kirig, kolon ve perde geometrik boyuna donati
oranlari, temel kesit tesirleri ve cat1 kiriglerinin sehim degerleri bakimindan

karsilastirilmistir.

1.3 Literatiir Arastirmasi

Tez kapsaminda bitkilendirilmis, diger bir adiyla ekolojik catilar hakkinda literatiir
aragtirmalart yapilmis, uygulama sistemleri ve Ornekleri incelenmistir. Ayrica bu
sistemin konfor kosullar1 i¢in gereksinimleri incelenmistir. Yiik analizleri i¢in yogun

ve seyrek bitkilendirilmis catilar ve bunlarin yiik katmanlar1 arastirilmistir.



Genellikle zemin kotunda gérmeye alistigimiz bitkisel 6gelerin ve alt sistemlerinin,
cat1 alanlaria tasinmasi bitkilendirilmis ¢ati sistemleri olarak tanimlanir (Osmundos,

1999).

Liu ise konuyla ilgili yayimladig1 caligmalarda c¢at1 alanlarinda bitki yetistirilebilmesi

icin standart c¢atilarin 6zellestirilmesinden bahsetmistir.

Yagis miktarina bagli olusan ytikler, bitkilendirilmis ¢at1 sisteminde kullanilan bitki
tasiyict katman malzemesi ve drenaj katman malzemesi ile iliskilidir. Bu
malzemelerin su tutma 6zelligi, ¢atida tutulacak olan su miktarini ve dolayisiyla cati

tastyict sistemine gelen yiikil belirler (Tokag, 2009).

Bu calisma kapmsaminda incelendigi sekliyle ve ulasilabildigi kadariyla sayisal bir

incelemenin yapildigi bir ¢alismaya ulasilamamustir.

1.4 Icerik

Calisma bes boliimden olusmaktadir. Birinci boliim Giris boliimiinii olusturmaktadir,
caligma kapsaminda yapilan arastirmalar ve tezin amaci bu bolimden olugmaktadir.
Ikinci boliimde Bitkilendirilmis Cati Sistemleri, tipleri ve yararlar1 belirtilmistir.
Ucgiincii boliim Bitkilendirilmis Cat1 Sistemlerini Olusturan Temel Katmalar’dan
olugsmaktadir. Yapilacak dogrusal elastik ¢oziimlemelerde yiik olusturan tabakalara
bu boliimde deginilmistir. Dordiincii boliim her iki cati sistemi i¢in Tasiyic
Sistemlerin Modellenmesidir. Besinci ve son bdliim olan Sonug ve Oneriler kisminda
ise dordiincii boliimde yapilan analizler sonucu elde edilen sonuglar ve oneriler yer

almaktadir.






2. BITKILENDIRILMIS CATI SISTEMLERI

2.1 Bitkilendirilmis Cati Kavram

Cat1 tasarimi, bir¢cok etkenin sentezlenmesini gerektirmektedir. En basit haliyle ¢ati,
yapinin istiinii orten bir 6ge iken zamanla daha fazla beklentiyi karsilamasi gereken

bir 6geye doniismiistiir (Ugurum, 2007)

Yiizyillardir insanlar tarafindan gerek ekolojik gerekse estetik amaglarla cati
bahgeleri kullanilmaktadir. Ozellikle son elli yildir ise arsa maliyetleri ve niifusun
artmasi, teras ya da catilarin ¢ok amagli kullanimin1 dogurmustur. Yillar igerisinde
degisen kent yapisi ve yasam tarzi, insanlar1 yesil alanlardan uzaklastirmis ve bu
alanlarin azalmasma neden olmustur. Cat1 bahgeleri gerek binalarda gerekse diger
mimari yapilarda olusturularak yesil alan ihtiyaci azaltilmaya calisilmaktadir. Sekil
2.1 de zemin kotunda bina yapimiyla azalan yesil alanin, bina gatisina taginmasiyla
kentsel mekanlar yaratilmasi gosterilmektedir. Cati bahgeleri bu tip estetik
ozelliklerinin yaninda, yalnizca ekolojik ve ekonomik amaglar icin de

kullanilmaktadir.

Sekil 2.1 : Bahge catilarla yeni kentsel alanlarin yaratilmasi (Yeang, 2006).



Glinlimiizde yapilan arastirmalar sonucu ¢ati bahgelerinin hem bdlgesel hemde bina
oleekli bir takim yararlari kanitlanmistir. Uzerinde c¢ati bahgesi bulunan ¢ati
sisteminin Omrii uzamakta, 1s1 dengesi diizenlenmekte, sehirdeki binalarda ¢ati
bahgesi olusturulmasi, sehirdeki asir1 sicaklik etkilerini, yiizeysel akisi, su kalitesini
diizenlemekte, bir bolgede cati bahgeleri ile kapli binalara sahip sehirler ise ¢evre

ekosistemlere destek yapilar haline doniismektedirler.

Bugiin gelinen nokta, ¢at1 bahgelerinin estetik amacglarinin yani sira, ekolojik amaglar
icin de kullanilan ve “ekolojik catilar” ya da “yesil catilar” olarak adlandirilan
tipleridir. Yesil c¢ati kavrami, binalarin yasayan g¢evreye uyum saglamasi igin
kullanilan bir kavramdir. Bu yeni ekolojik cati bahgeleri, binalarin yapisal sistemini
cok az degistirereck ya da hi¢ degistirmeden, ¢ok fazla sulama ya da bakim
gerektirmeden, sehirdeki catilar1 yasayan bir bitki Ortiisiiyle kaplamak olarak
tanimlanabilir. Bu tip c¢ati bahgelerinin gereksinimleri oldukga basittir ve g¢evreye

kars1 6nemli yararlari bulunmaktadir (Eksi, 2006).

Bitkilendirilmis ¢at1 sistemleri, bitkilendirme icin potansiyel olusturan cati
alanlarinda, bitki ve bitkinin yetismesini, hayatta kalmasini saglayacak olan katman,

katman malzemeleri ve alt sistemlerin biitiinii olarak tanimlanabilir (Tokag, 2009)

Bitkilendirilmis bir ¢ati sisteminin tipik kesiti Sekil (2.2)’de verilmistir. Kesittende
goriilecegi iizere sistemi olusturan katmanlar distan ice dogru; bitki, bitki tasiyict
katman, filitre katmani, drenaj katmani, kok tutucu katman, su yalitim katmani, 1s1
yalitm katmani, buhar kesici katman ve cati tasiyict sisteminden olusur.Sistem
iginde kullanilacak malzemeler sistemin gesitliligine, ¢evre kosullarina ve tercihlere
gore farklilik gosterebilir. Sekil (2.3) te ise bitkilendirilmis bir ¢at1 sistemi ile klasik

bir ¢at1 sistemini olusturan yapt malzemeleri karsilastiriimustir.



Bitki Katman

Bitki Tasiyicar Katman

Filtre Katmani

Drenaj Katmani

Kék Tutucu Katman

Su Yalitim Katman

lst Yalitim Katmani

Buhar Kesici Katman

Cah Tasiyic Sistemi

Sekil 2.2 : Bitkilendirilmis ¢at1 sistemini olusturan ana katmanlar
(Banting, 2005).

~—mineral kapli su yalittrm, polyester kege lasry-crll polimer bitimio &rtl, 1 kat bitks —

|_su yalitime, polyester kege tasyial polimer bitimiG Orto, 1 kat bitki tasnyicr toprak, 15 am —
| —ss: yalimi, cekme polistren, 3 am, :u-a. y>mk9/m3 ﬁkr!.pdwooﬂeﬂlﬂ-kq!—

|__buhar kesic, kege Ot drenaj ve su
|__astar, bitim emdlsiyoou su depolama kecesi, poupmpdenmuage—
|__edim sapy, min. 3 om, min. %1 kok tutucu su yaltims, polyester kege tagiysal polimer bitimio 1 kat —f
|__mewcut gazbeton asmolen blok dolguiu nenviril betonarme db seme mydm-mwmhwmmm 1 kat —
| _mewcut siva, 2 an nsyﬂmm gekme polistren, 3 cm, 3 kat, y>10kglm3—
buhar immmﬂmipﬂmm —

", bitim emaGisiyonu —

e&msapc rnn 3 am, min. %1 —{

mevcut gazbeton asmolen blok doigulu nerviri( betonarme dogeme —
mevcut siva, 2 cm

Sekil 2.3 : Klasik cat1 sistemi ve Bitkilendirilmis ¢at1 sisteminin karsilastirilmasi
(Tiirkeri, Altun, 2011).

Glinlimiizde 06zellikle Avrupa ve Amerika’da yesil ¢atiya olan ilgi giderek
artmaktadir. Amerikan firmalar1 teknolojinin 40 sene once ortaya ¢iktigi Avrupa’dan
yesil catr sistem ve yontemleri i¢in lisans almaktadir. Yerylizii kaynaklarinin

azalmasi, enerji kaynaklarinin pahaliligi, eskiden kalma yagmur suyu tahliyesinden



bogulan kanalizasyon sistemleri gibi sorunlar, Avrupa’da yesil cati endiistrisini
basarili hale getirmistir (Karaosman, 2006). Almanya ve Japonya gibi iilkeler bu
alanda imar yonetmeliklerinde yaptiklar1 diizenlemeler ile yesil ¢ati yapimini tesvik
etmektedirler. Oyle ki Tokyo, tiim yeni ingaatlarin en az %20’sinin catilarinin
zorunlu olarak yesil cati haline getirilen ilk sehirdir. Bir ¢ok Avrupa hiikiimeti,
olumsuz cevresel etkileri ve gelismeyi yok etme cabasi icinde, yesil ¢atiy1 (parasal

olarak da) desteklemektedir (Karaosman, 2005).

2.2 Bitkilendirilmis Cat1 Sisteminin Tipleri

Bitkilendirilmis ¢at1 sistemleri, kullanilan bitki tiirline ve bu bitki tiiriiniin
gereksinimlerine bagli olarak olusan alt sistem oOzelliklerine gore iki grupta
incelenebilirler. Bunlar yogun (entansif) bitkilendirilmis g¢at1 sistemleri ve seyrek

(ekstantif) bitkilendirilmis ¢at1 sistemleridir (Liu, 2004).

2.2.1 Yogun bitkilendirilmis ¢at1 sistemleri

Yogun bitkilendirmede ¢im, yer ortiicii, agagcik ve agacglardan olusan oldukga agir
bir bitkilendirme durumu s6z konusudur. Dolayistyla bu tip bitkilendirmeler, siklik
olarak ¢cok yogun olmasa da toprak kalinligi, kullanilan bitki tiirleri ya da kullanilan
sistemler olarak yogundurlar. Bitkinin yetistirilebilmesi gerekli olan bitki tasiyici
katman ve drenaj katmani gibi alt sistemlerin saglanmas1 halinde bolgede yetisebilen
tim bitki tiirleri segilebilir. Bu tip sistemlerin se¢iminde, kullanilacak olan bitki
tipine bagli olarak, bitki tagiyict katmanin kalinligi (min. 1 cm) ve buna bagli olarak
sisteme getirecegi ylk dikkate alinmalidir. Yogun bitkilendirilmis ¢at1 sistemlerinin,
genel olarak cati tastyicl sistemine getirecekleri yilk en az 290 kg/m? olarak kabul
varsayllmaktadir (Liu, 2004). Bu sistem ancak, onceden bu amagla tasarlanmig

yapilarda kullanilabilir.

2.2.2 Seyrek bitkilendirilmis cat1 sistemleri

Yalniz bodur ¢alilar, tek yillik ya da ¢ok yillik yabani otlar ve cayir Ortiisii
kullanilmaktadir. Bu tip bitkilendirmeler, genelde alan1 tamamen bitkiyle kaplayacak
kadar sik bitkilendirmelerdir. Ancak gerek toprak kalinliklari gerekse sistem olarak
cok karmasik degillerdir. Kullanilan bitki tiirlerinin gereksinimlerine bagli olarak

bitki tasiyic1 katman kalinlig1 yogun bitkilendirilmis cat1 sistemine gére daha azdir.



Bu nedenle tasiyici sisteme getirdikleri agirliklar ¢ok fazla degildir. Ortalama olarak
metrekareye 100kg/m? mertebesinde bir yiik olusturmaktadirlar. Bu da mevcut bir
binada kullanilmasi durumunda, kaldirilan c¢ati agirhgmi gegmemektedir. Bu tip
bitkilendirmeler son donemde olduk¢a ragbet gormektedir. Mevcut yapilarda da
yaygin olarak, yapida herhangi bir gliclendirme olasiligi gerektirmediginden dolayz,
seyrek bitkilendirme tercih edilmektedir. Yine de mevcut yapinin bu yiikler i¢in
kontrolii incelenmektedir. Seyrek bitkilendirme ile olusturulan cat1 bahgeleri diinyada
“yesil ¢at1” olarak da adlandirilmaktadirlar. Sekil 2.3’de yogun (entansif) ve seyrek
(ekstantif) bitkilendirme tipleri gosterilmektedir. Genel olarak yogun bitkilendirilmis
cat1 sisteminin kalinligt 20cm’den fazla, seyrek bitkilendirilmis ¢ati sistemi ise
20cm’den daha az olarak kabul edilmektedir. Sekil 2.4’te tipik bir bitkilendirilmis

cat1 gosterilmektedir.

‘ EKSTANSIF - ENTANSIF BITKILENDIRME

MALG
YETISME ORTAMI

FILTRE ORTUSU
DRENAJ KATMANI(GENLESTIRILMIS $IST, GAKIL yada PLASTIK )
KOK GEGIRIMSIZ KATMAN

SU YALITIMIIGIN KORUMA TABAKASI

SU YALITIMI
YAPISAL TABAKA

O~ Uy & WA —

Sekil 2.4 : Bir arada olusturulmus ekstansif ve entansif bitkilendirme
(soldan saga dogru) (Osmundson,1999).
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Sekil 2.5 : Tipik bir bitkilendirilmis ¢at1 drnegi.
2.3 Bitkilendirilmis Cat1 Sisteminin Sagladig1 Yararlar

Bitkilendirlim ¢at1 sisteminin sagladigi yararlar; gevresel, ekonomik ve sosyal

yararlar olarak ii¢ ana baslik altinda incelenebilir.

2.3.1 Cevresel Yararlar

Kent 1s1 adas1 etkisinin azaltilmasi, binadan uzaklastirilan atik suyun kontroliiniin
saglanmast ve bitkilendirilmis ¢atinin bulundugu cevrenin ekolojik 6zelliklerinin
iyilesmesine katkida bulunmasi, bitkilendirilmis cat1 sistemlerinin sagladigi ¢evresel

yararlarin baslicalaridir (Liu,2004).

2.3.1.1 Kent 1s1 adasi etkisinin azalmasi

Ketsel alanlarin, yiizey hava sicakliklarinin, onu ¢evreleyen yoresel ve kirsal alanlara
gore daha fazla olmasina kent 1s1 adasi etkisi denir (Karaca, 1994). Kentlesme ve
endiistrilesmenin iklim degisimine etkisi {i¢ bi¢imde olmaktadir. Dogal bitki
Ortiisiiniin zarar gorerek yerini koyu renkli 1s1 emicilik orami yiiksek yiizeylere

birakmasi, sehir geometrisinin bozularak, yiizeylerin riizgar etkisinden mahrum
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kalmast ve niifus artis1 ile fosil yakit kullaniminin artmasi, kentsel alanlarin kirsal

alanlara gore daha fazla 1sinmasinin ii¢ nedeni olarak gosterilebilir.

Yapilan gerek uluslararasi, gerekse ulusal calismalar, Ozellikle yaz aylarinda
kentlerdeki hava sicakliginin, onu g¢evreleyen yoresel ve kirsal alanlara gore daha
fazla oldugunu gostermistir. Bu durumun ekonomik bir sonucu oldugu kadar,
insanlarin sagligi i¢in de biiyiik problemler olabilir. Yazin geceleri hava sicakliginin
artmasiyla insanlarin uyku problemleri ortaya ¢ikmaktadir; bu da yapay
havalandirma kullanimina tesvik eder ve enerji maliyetlerini arttirir. Geceleri
sicakligin artmasinin nedeni sert yilizeylerin giin boyu giinesten gelen 1s1y1 biriktirip
gece de serbest birakmasi/yansitmasidir. Yagayan bitkiler gblge verir, sert yiizeyleri
yutulan c¢ok fazla 1sidan korur ve ortama nem kazandirarak havanin sogumasina
yardim eder. Biitiin yasayan bitkiler, bolgesel iklimi gelistirmeye yardim ederek

kente katkida bulunurlar.

Kentsel alanlarda zarar goren bitki Ortiisiiniin yerini bitkilendirilmis ¢at1 sistemleri
alarak, hava ve ylizey sicakliginin artmasin1 engeller. Bitkilendirilmis cat1 sistemleri
biinyelerindeki bitkilerin; evapotranspirasyon, golgeleme ve bitki tasiyict katmanin
ise 1s1 depolama oOzellikleri sayesinde, sicaklik artisinin engellenmesine katkida
bulunurlar. Evapotranspirasyon, bitkinin buharlasma ve terleme yolu ile atmosfere su
buhart vermesi anlamina gelir (Tokag,2009). Bitki yapraklarinda ve bitki tasiyict
katman biinyesinde bulunan suyun buharlasmasi igin gerekli olan 1s1 miktari,
giinesten yiizeylere dogrudan ya da dolayli olarak gelen kizilotesi 1sinlardan
karsilanir. Bu sayede, bu isinlarin yiizey sicakligini arttirmasi engellenir (Liu, 2004).

Giines 151n1m yansiticiligr diisiik ¢at1 kaplama malzemeleri ile kapli geleneksel bir
cat1 yiizeyine gelen giines 1sinimi, yiizey tarafindan yiiksek oranda emilir. Emilen
gines 1smimi, dig ortam sicakliginin, ylizey sicakligindan daha fazla oldugu
durumda, cat1 yiizey sicakliginin dis ortam sicakligindan daha iist seviyeye ¢ikmasina
ve malzeme biinyesinde 1s1 akimi meydana gelmesine neden olur. I¢ yiizeye
ulasabilen 1s1 enerjisi, kondiiksiyon ve konveksiyonla i¢ mekana iletilir ve i¢ ortam
sicakliklarinin artmasina neden olur. Bitkilendirilmis cat1 sisteminde ise, bitki tasiyici
katmanda depolanan 1s1, hem i¢ ortama aktarilan 1s1 miktarinin azalmasini saglar hem
de bitki ve bitki tasiyict katmanda bulunan nemin evapotranspirasyon yontemi ile

buharlagsmasini saglayarak yiizey sicakligiin diismesine katki saglar (Kumar,2005).
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2.3.1.2 Binadan uzaklastirilan atik su kontroliiniin saglanmasi

Bahge cat1 tasariminda secilen sistemin 6zelliklerine gore ¢atidan atilmasi gereken su
miktarindan %90'a kadar tasarruf etmek miimkiindiir. Bu yolla, yapidaki yagmur
suyu borular1 ya da sehir sebekesinde kullanilan atik su borular1 daha az yiiklenir.
Azaltilmig su akisiyla su baskinlarina engel olunur. Yagmur suyunu normal
dongiisiine gevirir. Ayni ¢apta boru ile daha ¢ok birime hizmet verilebilir ya da daha

kiiciik boru ¢aplar kullanilarak {irtinden tasarruf saglar.

2.3.1.3 Bulundugu ¢evrenin ekonomik 6zelliklerinin iyilesmesi

Kullanilmayan ¢at1 alanlarinin bitkilendirilmesi ile birlikte, atmosferik nem orani
artacak, sicaklik dalgalanmalar1 azalacak ve yiizey malzeme niteliklerine bagl toz
zerreciklerinde azalma olacaktir. iklim o6zelliklerinin bu sekilde iyilesmesi ile
birlikte, bitkilendirilmis cati sistemlerinin kullanildigi bina gevrelerinde yasayan
canli ¢esitinde artig olacaktir. Kullanilan bitki tiirlerinin disinda bu bitkilerin oldugu
ortamlarda yasamlarini1 siirdiirebilecek olan mikroorganizma, kus ve bocek tiirleri
bolgede ortaya cikacaklar ve binalarin gati alanlarinda yapay bir dogal hayat

yaratilmig olacaktir.

2.3.1.4 Hava kalitesini iyilestirme etkisi

Sehirlerdeki kirliligin  bir bdliimii endiistri ve trafikten kaynaklanan egzoz
dumanindaki nitrojen bilesikleridir. Bu birlesikler, bitkiler tarafindan yakalanabilir
ve besin olarak kullanilir. Bu birlesiklerin tamami bitkiler tarafindan yutulamazsa,
fazlaliklar yikanarak su yollarina, akintilara ve en sonunda da gollere ve denizlere

karigir.

Agacsiz bir caddede olusan toz zerresi miktari, agagh bir caddede bulunan toz zerresi
miktarinin 3=4 kat fazlasidir. Ekstansif yesil ¢atilar, bitkiler yoluyla, buharlasma ve

filtreleme temin ederler. Hem i¢ hem de dis mekan hava kalitesini arttirirlar.

Yesil cat1 bitkileri, diger bitkiler gibi solunumlari i¢in karbondioksit kullanirlar ve
bundan dolay: kirlilikteki negatif etkileri azaltirlar. En iyi olanlar bir yilda ¢ok fazla
biogaz iireten yiiksek verimli bitkilerdir. Ekstansif ¢atilar ¢ok fazla iiretmezler, ancak

entansif olanlar bunu yapabir.
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2.3.1.5 Giiriiltua azaltici etkisi

Sehir igindeki giiriiltii yasayanlarin huzuru i¢in diger bir tehlikedir. Siirekli trafik
giirtiltiisii binalardan ve kaldirim ylizeylerinden yansir ve ancak disar1 ¢ikildiginda
farkina varilan ¢ok tanidik gelen bir ses yaratir ve kirsal alanin sakinlestiren
sessizliginin farkina varilir. Cimenlik benzeri yumusak yiizey ya da yesil ¢at1 onlari
yansitmak yerine sesleri azaltir. Bitkilerle kapli duvarlarda ya da agaclarda da ayni
durum s6z konusudur. Bu nedenle bitkilendirilmis catilarin giiriiltii azaltic1 etkisi

bulunmaktadir.

2.3.2 Ekonomik faydalar

Bitkilendirilmis ¢at1 sisteminin sagladigi ekonomik yararlarin baslicalart olarak
bitkilendirilmis ¢atilarin enerji verimliligine katki saglamasi, ¢at1 sisteminde
kullanilan malzemelerin dayanikliliginin artmasi, sehir altyapi sistemlerinin yapim,
bakim ve onarim maliyetlerinin azalmasi ve bitkilendirilmis ¢ati sisteminin
uygulandigr binalarin, estetik unsurlar agisindan degerinin artmasi seklinde

siralanabilir (Tokag, 2009).

2.3.2.1 Enerji tasarrufu

Enerji tasarrufu konusunda toplumsal duyarlilik, var olan binalara izolasyon
yapilmasini ve yeni binalara da ulusal ya da yerel Olgiilerin gerektirdigi sekilde
izolasyon olusturulmast gereksinimini dogurmustur. Catilar 1s1 transferi igin Oncii
yerlerdir. Is1 enerjisi her zaman sicaktan soguga dogru hareket eder. Dolayisiyla
soguk hicbir zaman yapiya girmez, sicak yapiyr terk eder. Izolasyon farkli
sicakliklarin  bulundugu bosluklar arasinda bir engel olusturarak 1s1 transferini
engeller. Izole edilmis bir yapida, kigm 1s1 binadan daha zor kaybedilir ve yazin da
daha zor igeri girer. Bitkilendirilmis ¢at1 sistemlerinde, bitki tasiyici katmanin
gosterdigi 1s1 depolama 6zelligi ile yaz aylarinda ylizeyde bitki katmani sayesinde
azalmis olan 1s1l yiikii i¢ ortama daha az gecirerek, kis aylarinda ise 1s1 miktarinin i¢
ortamdan dis ortama akisini engelleyerek, sogutma ve 1sitma enerjilerinde tasarruf
edilmesini saglar (Tokag, 2009). Bu yiizden gaz, petrol ya da elektrik gibi
havalandirma ya da 1sitmay1 saglayan enerji kaynaklarinin kullanimi azaltilmis olur.
Cesitli yerel ve uluslar aras1 iiniversitelerde bu konu hakkinda c¢aligmalar yapilmis
ve bitkilendirilmis catiya sahip binalarin 1s1 performans degerlerinin arttig1

kanitlanmustir.
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2.3.2.2 Su yalitim malzemesinin dayaniklih@inm arttirmasi

Yesil catilarin ekonomik agidan sagladigi bir diger yarar ise catida kullanilan su
yalitim malzemesinin dmriinii azaltmasidir. Catinin su izolasyonunun bitiim esasli bir
malzeme ile yapilmasi halinde, kullanim 6mrii 25 yildir. Bu siire sonunda (hatta dis
etkilere maruz oldugu bir ¢ok durumda daha erken siirede) degistirilmesi gerekir. Su
yalitim malzemesinin lizerinde koruma sap1 olmasi durumunda bile, glinesten gelen
UV isimlar, yiizeyi kirilganlastirir, sicaklik degisimleriyle biiziisme ve genlesmeler

yalitim malzemesini yaslandirir ve elastikiyetin de kaybolmasiyla c¢atlaklar olusur.

Oysa, yesil catiya sahip bir cat1 sisteminde, olusan golgeleme etkisi ve toprak
katmani, izolasyon malzemesinin UV isinlarindan ve sicaklik degisimleri

etkilerinden korur.

2.3.2.3 Yagmur suyunun tutulmasina etkisi

Kentlesmis alanlarda sert ylizeylerin ¢oklugu nedeniyle yagis sularinin topraga gegisi
zorlagmaktadir. Bu da ne yazik ki seller ve su baskinlarina zemin olusturmaktadir.
Bitkilendirilmis bir sistemin en Onemli yararlarindan biri de yagis sularim
biinyesinde biriktirmesidir. Catiya diisen su ilk basta toprak tarafindan emilir, bitkiler
tarafindan kullanilir ve sonra buharlasir. Bu sayede asir1 yagis durumlarinda sehir alt
yapisinda ¢ok fazla yiikklenme meydana gelmeyecek ve su baskilarinin
onlenmesinde katki saglayacaktir. Unutulmamalidir ki yapilagsmanin bol oldugu
kentsel alanlarda yagislar ilk basta ¢atilara diismektedir. Yesil catilar sayesinde alt
yapida kullanilan boru ¢aplar1 diismekte, bakim masraflar1 azalmakta ve bu da tilke

ekonomisine yarar saglamaktadir.

2.3.2.4 Bahg¢e kazanimiyla binalarin deger artisi

Giinlimiizde yesil alanlarin azligi, metropol sehirlerde bahgeli evlere olan talebi
arttirmaktadir. Bu da bahgeli evlerin fiyatlarinin artmasina neden olur. Yesil catilar
ise hem estetik birer obje olmalari hem de kullanilamayan ¢ati alanlarmnin
yesillendirilerek dogal ortam saglamalari nedeniyle, kullanildigi binadaki konut

fiyatlarinin artmasina katki saglamaktadir.
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2.3.3 Sosyal yararlar

Yesil catilarin sagladagi sosyal yararlar olarak kamusal alanlarin artmasi, insan

sagligina olumlu etkisi gosterilebilir.

2.3.3.1 Kamusal alan kazanim

Ozellikle yapilasmanin ¢ok oldugu biiyiik sehirlerde, insanlarin komsulariyla veya
caligma arkadaslariyla bir araya gelebilecekleri ortak kamusal alanlar olduk¢a azdir.
Binalarin teraslarinda olusturulacak bu yesil alanlar bu bakimdan biiyiik bir
potansiyel olusturmaktadir. Catilarin yesillendirilmesiyle bu noktalar sehrin nefes
alma bolgeleri olacak ve birer iletisim noktasi haline gelecektir. Ayrica bu alanlar
dinlenme, oyun ya da sigara kullanimmin yasak oldugu binalarda sigara igilebilir

alan amaciyla kullanilabilecektir.

2.3.3.2 Insan sagh@ima olumlu etkileri

Acik alanlar, yesil dogal ortamlar, insanlarin yogun is temposundan sonra gelip
rahatlayabildikleri, stress atabildikleri mekanlardir. Bu mekanlar insanlarin
psikolojik agidan rahatlamasini saglayan unsurlardir. Bu unsur, saglikli insanlar i¢in
dogru oldugu kadar hasta insanlar icin de gecerlidir. Yapilan arastirmalara gore,
peyzaj alan manzarali odalarda kalan hastalarin tedaviye yanit verme siireleri, duvar
ya da schir alani manzarali odalarda kalan hastalarin tedaviye yanit verme

stirelerinden ¢ok daha hizlidir.
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3. BITKILENDIRILMIS CATI SISTEMINI OLUSTURAN TEMEL
KATMANLAR

Bahge cat1 sistemini olusturan katmanlar; bitkiler, bitki tasiyic1 katman, filitre ve
drenaj katmani, mekanik etkilere karst koruyucu katman, kék tutucu katman, su

yalitim ve ¢at1 konstriiksiyonunu olarak siralanabilir.

3.1 Bitkiler

Cat1 yesillendirilmesinde kullanilacak bitkiler, bolgenin iklim kosullarina ve sisteme
uyum saglayabilecek, uzun yillar bozulmadan yasayabilecek bitki tiirlerinin

aragtirtlmasiyla secilmelidir.

3.2 Bitki Tasiyic1 Katman

Bahge ¢at1 sisteminin bitki tasiyic1 katmanlarinda gesitli yontemlerle sentetik olarak
elde edilen lava, bims esasli iiriinler yerine kullanilan dogal kiremit kirintisi, geri
donilislim iirlinii olan, dona dayanikli, yanmayan Ozel {riinlerle olusturulan alt
yapilar, secilen bitkinin tiim besin gereksinimlerini karsilar ve bitkilerin uzun yillar
kendilerini yenileyerek canli ve giizel kalmasini saglar. Bahge c¢ati fikrinin
arkasindaki ekolojik bakis agisi, bu konudaki {iriin se¢imine de esas olmakta, kiremit
tiretiminde ortaya ¢ikan yan turiinler ya da atiklar, etkin ve ¢evreye yararli bir

bigimde degerlendirilmektedir (Ugurum, 2007).

Bina tasiyict sistemine ek getirdigi yiikk bakimindan bitki tasiyict katman diger

katmanlara gore 6n siraya ¢ikmaktadir.

3.3 Filitre ve Drenaj Katmam

Yagis sular1 bir filitre katmanindan gectikten sonra sistem iginde depo edilmektetir.
Birikme fazla olur ise bu kez hem bitkilerin ¢iirime sorunuyla Kkarsi karsiya
kalinilabilir hem de fazla suyun agirligindan dolay1 catiya gelen yiikler artar. Bu

nedenle fazla suyun drene edilerek atilmasi gerekmektedir.
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Daha once, yesil ¢atilarin en 6nemli ekonomik ve ¢evresel yararlarindan birisi olarak,
asirt yagis durumlarinda, yagmur sularini biinyesinde tutmalart ve sehir alt yapisinin
zorlanmasin1 onlemeye katkida bulunmalar1 gosterilmisti. Drenaj katmaninda cakil,
kaya pargalar1 ve tugla kiriklar1 kullanim1 gegmiste uygulanan bir yaklasimdi. Zaman
icinde drenaj katmanlar1 da degisiklige ugramis ve yer seviyesindekine benzer
sekilde uygulanan ¢akil ya da benzeri agir malzemelerden olusan drenaj
katmanlarinin, tavan kotunda uygulanmasindan dolay1 catiya ¢ok fazla yiik geldigi
ortaya ¢ikmistir. Giincel sistemlerde daha hafif olan polimer ve kauguk esasl drenaj

malzemeleri kullanilmaktadr.

Glinlimiizde drenaj katmanlarinin agirliklarinin hafiflemesinden dolayr bu tez
kapsamindaki hesaplarda, yiik analizi yapilirken drenaj katmaninin agirligi 6nemli

bir faktor olmaktan ¢ikarilmistir.

3.4 Mekanik Etkilere Kars1 Koruyucu Katman

Su yalitim katmanini ve kok tutucu katmani koruma amaciyla kullanilan ¢iiriimeye
ve basinca karsi dayanikli bir takim 6zel keceler sistem igindeki mekanik etkilere

kars1 koruyan katmani olusturmaktadir.

3.5 Kok Tutucu Katman

Bitki koklerinin uzayarak ilerlemesi, 6zellikle yogun bitkilendirilmis yesil ¢atilarda
su izolasyon problemlerine yol agabilmektedir. Bu nedenle bitki koklerinin su
izolasyon katmanina ulagmasini engellemek icin ya 6zel kok tutucu katmanlar
kullanilmali ya da kendini koklere karsi koruyan su yalitimlart kullanilmalidir. Bu

katman tasiyici sistem igin yiik olusturan bir katman degildir.

3.6 Su Yalitimi ve Cat1 Konstriiksiyonu

Cat1 bitkilendirilmesinin iki adet 6nemli gereksinimi bulunmaktadir; Cok iyi bir su
yalitim1 ve yeterli tagtyiciligi olan saglam bir bina tasiyict sistemidir. Catida toplanan
suyun, i¢ ortamlara sizarak konfor kosullarini etkilemesini énlemek igin su yalitim
malzemesi kullanilir. Su yalitim iirtinleri icerdikleri malzemeler bakimindan bitiim,

polimer - kauguk ve ¢imento esasl olarak gesitlilik gosterirler.
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4. SECILEN BINALARIN OZELLIiKLERI VE TASIYICI SISTEMLERININ
MODELLENMESI

Bahgce catilar genel olarak, teras ¢at1 yapim kurallarina gore insa edilmis, %2 akintiya
sahip diiz catilar iizerine uygulanmaktadir. Sayisal incelemeler icin segilen tasiyici
sistem modelleri X ve Y dogrultularinda 3x8.0 m’ lik aks agikliklarina sahip olup 5,
10 ve 15 kattan olusan betonarme ofis islevli yapilardir. Kat yiikseklikleri zemin
kata h= 5.0 m, diger katlarda hy= 3.50 m olarak belirlenmistir. Déseme sistemi h= 45
cm yiiksekliginde iki dogrultuda nerviirlii (waffle slab) doseme sistemidir. Déseme
plagi kalinlig1 hg= 10 cm alinmustir. Kiris boyutlart h= 45 c¢cm yiiksekliginde, by= 75
~ 90 cm araliginda degisen genisliklerdedir. Nerviir kesitleri 15/45 cm

boyutlarindadir.

Diisey tasiyict elemanlarin boyutlar1 bina yiiksekligine bagli olarak degistirilmistir.
Bes katli model i¢in, diisey tasiyicilar olarak 60x60 cm enkesit Olgiilerinde kare
kolonlar ve orta bolgede 30 cm kalinliginda bir betonarme U perde vardir. Bes kath
model hem perde + ¢ergeveli olarak hem de perdeler kaldirilip yalnizca kolonlardan

olusan cerceve bir sistem olarak ¢oziilmiistiir.

On katli ve onbes katli sistemlerin modellenmesi sirasinda daha uygun oldugundan

yalnizca perde + ¢erceveli ¢oziimleme yapilmistir.

On katli yapida burulma diizensizligi olugmasi ve fazla Gtelenmelerin meydana
gelmesinden dolayr P2 perdesinin simetrigine bir adet betonarme perde daha
yerlestirilmistir. Kolon boyutlari ilk 4 katta 80x80 cm, sonraki 4 katta 70x70 cm ve
son iki katta ise 60x60 cm Ol¢iilerindedir.

On bes katli yapmin tasiyict sisteminin modellenmesi sirasinda hem kolon enkesit
Ol¢iileri hem de perde kalinliklar1 asagidan yukariya dogru degistirilmistir. Perde
kalinliklar1 ilk bes kata 60 cm, bes ile on kat arasinda 50 c¢cm, on ile onbes kat
arasinda 40cm alinmistir. Kolon enkesit Ol¢iileri ise 90x90 cm, 80x80 cm, 75x75 cm,

65x65 cm, 55x55 cm olarak her ii¢ katta bir degistirilmistir.
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Betonarme elemanlarin 6n enkesit dl¢tilerinin belirlenmesinde yaklasik hesaplardan
yararlanilmigtir. Kolon kesitlerinde Ac> Ngm/(0.5f¢) bagintis1 kullanilmus, kesitlerde
genelde yaklasik %1.5 donati oranim1 agmayacak kesitlere gidilmistir. Ddseme
yiiksekligi ise genelde bu tiir yapilarda kullanilmasi 6nerilen yiikseklikler oraninda

secilmistir.

e Malzeme Ozelllikleri

Tas1yict sistem modellerinin boyutlandirilmasinda esas alinan beton ve donati geligi
karakteristiklerinin TS-500 (2007) standardindaki malzeme tanimlari cinsinden

karsiliklar asagida verilmistir.
Beton sinifi : C30

Donati ¢eligi sinift : S420

e Deprem Karakteristikileri:

Tastyici Sistem Modellerinin olusturulmasinda esas alinan deprem karakteristikleri
asagida verilmistir.

Yap1 Onem Katsayist :1=1.0

Hareketli Yiik Katilim Katsayist @ n=0.30

Etkin Yer Ivmesi Katsayisi Ao =0.40 (1. Derece Deprem Bol.)
Ao = 0,30 (2. Derece Deprem Bol.)

Yap1 Davranis Katsays : R =6 (perde + ¢erceveli yap1)

R = 8 (¢cergeveli yapi, siineklik diizeyi yliksek

sistem)
Yerel Zemin Sinifi : Z1(TA=0.10s,Tg=0.305)

Z4 (TAa=0.20s, Tg = 0.905)
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¢ Yiik analizi
Cat1 kotu yiik analizi (Klasik ¢ati katmani)
Siva (2 cm) : 0.020m*22kN/m®3=0.440 kN/m?

Egim betonu (min 3 cm~max 12 cm)  : 0.075m*25kN/m>=1.875 kN/m?

Toplam sabit yiik : 9=2.315 kN/m?
flave yiik : g = 0.75 kN/m? (kar)

NOT: Su ve 1s1 yalitimi katmanlar1 dikkate alinarak toplam sabit yiik degeri 2.750

kN/m? olarak alinmustir.

Cat1 Kotu Yiik Analizi: (Bitkilendirilmis Cat1 Katmani)

Siva (2 cm) :0.020m*22kN/m® = 0.440 kN/m?
Egim betonu (min 3 cm~max 12 cm) : 0.075m*25kN/m*® = 1.875 kN/m?
Bitki tastyici toprak (15 cm) :0.150m*18kN/m® = 2.700 kN/m?
Toplam sabit yiik : 9=5.015 kN/m?

flave yiik : g = 0.75 kN/m? (kar)

NOT: Su ve 1s1 yalitimi katmanlar1 dikkate alinarak toplam sabit yiik degeri 5.500

kN/m? olarak alinmustir.

Normal katlar icin yiik analizi

Siva (2 cm) : 0.020m*22kN/m?® = 0.440 kN/m?
Kaplama (ort 10 cm) : 0.100m*25kN/m?® = 2.500 kN/m?
Toplam sabit yiik :0=2.940 kN/m?

lave yiik :q = 3.50 kN/m? (hareketli yiik)

NOT: Olast1 tesisat yiikii dikkate alinarak toplam sabit yiik degeri 3.500 kN/m? olarak

alinmastir.
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Normal kat désemeleri g = 3.50 kN/m?

q = 3.50 kN/m? (bslme duvarlar dahil)
Cati kat1 dosemesi (bahge teras) g = 5.50 kN/m?

q = 0.75 kN/m? (kar yiikii)
Cati kati désemesi (Klasik teras ¢cat)) g = 2.75 kN/m?

q = 0.75 kN/m? (kar yiikii)

Secilen parametre sayisini azaltmak amaciyla her iki asal dogrultuda olabildigince
diizenli bir yap1 tasiyici sistemi segilmistir. Kesitlere boyutlar verilirken olabildigince
minimum  kesitler segilmeye calisilmig, donati oranlarindaki degisimler
arastirilmistir. Sayisal modellerin isimlendirilmeleri ve diger ozellikler 6zet olarak

Cizelge 4.1°de verilmistir.

Cizelge 4.1 : Tasiyici sistem modelleri dzet tablosu

Model Ismi | Deprem Bélgesi | Gati Tipi | Zemin Sinifi
001 D1 CT z1 | L.Derece Cati Teras z1
002_D1_KT Z1 1.Derece Klasik Teras Z1
003_D1_CT 74 1.Derece Cati Teras Z4
004 D1 KT 74 1.Derece Klasik Teras Z4
005 D2 _CT 71 2.Derece Cati Teras 71
006_D2_KT 71 2.Derece Klasik Teras Z1
007_D2_CT_Z4 2.Derece Cati Teras Z4
008_D2_KT z4 2.Derece Klasik Teras Z4

4.1 Sayisal Sonuclarin Incelenmesi

4.1.1 Bes Kath Perde + Cergeveli Betonarme Yapi

Olusturulan perde + cerceveli betonarme yapinin tasiyici sistem modelleri Sekil 4.1

ve Sekil 4.2 de ayrintili olarak verilmektedir.
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Sekil 4.1 : Bes Katli Perde + Cerceveli Yapinin 3 Boyutlu (3D) Modeli.
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Sekil 4.2 : Betonarme Elemanlarin Numaralari.
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Sayisal incelemeler, bahge ¢at1 teras / klasik teras yiik durumuna sahip ofis islevli bir
yapinin 1. Derece / 2. Derece Deprem Bolgesinde Z1 / Z4 zemin smifinda insa
edilmesi alternatifleri ilizerinde gergeklestirilmistir. Elde edilen sayisal sonuglar

asagida verilmistir.

Yap1 agirliklar1 bakimindan ilgili karsilagtirma tablosu Cizelge 4.2°de, yapiya gelen
deprem kuvvetleri ise X ve Y yonleri i¢in sirasiyla Cizelge 4.3 ve Cizelge 4.4’°de

verilmigtir.

Asagida verilen degerlerden de gorildiigii gibi bahge ¢ati yliik durumuna sahip
tagiyict sistem modellerinin yapr agirliklarinin klasik teras yiik durumuna sahip
tasiyict sistem modellerinin agirliklarindan daha fazla oldugu ve dolayistyla her iki
dogrultuda da daha fazla deprem kuvveti (5597.4 =~ 5343.3) etkisinde kaldig1 ortaya
cikmaktadir.
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Cizelge 4.2 : Bes Katl1 Perde + Cerceveli Yapimin Yap1 Agirliklar: Ozet Tablosu

KAT AGIRLIKLARI ( kN )

KAT NO 001_D1_CT 71 002_D1_KT_z1 003_D1_CT 74 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_71 006_D2_KT_71 007_D2_CT 74 008_D2_KT_z4
STORY1 7093.28 7093.28 7093.28 7093.28 7093.28 7093.28 7093.28 7093.28
STORY2 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28
STORY3 6724.27 6724.27 6724.27 6724.27 6724.27 6724.27 6724.27 6724.27
STORY4 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28 6724.28
STORYS 7626.68 6042.68 7626.68 6042.68 7626.68 6042.68 7626.68 6042.68
TOPLAM 34892.79 33308.79 34892.79 33308.79 34892.79 33308.79 34892.79 33308.79
Cizelge 4.3 : Bes Katli Perde + Cerceveli Yapilara X Dogrultusunda etkiyen deprem yiikleri
X-DOGRULTUSU
001_D1_CT_z1 002_D1_KT_z1 003_D1_CT _z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
Ftonvi= 316.92 327.86 469.93 483.00 237.69 256.04 352.44 362.25
Ftonvar= 510.73 52837 757.32 778.39 383.05 412.63 567.99 583.79
Ftonvar= 721.04 745.94 1069.15 1098.90 540.78 582.53 801.86 824.18
Fstonvar= 931.34 963.50 1380.99 1419.42 698.50 752.43 1035.74 1064.56
Fstonvs= 1294.85 1061.35 1920.00 1563.57 971.14 828.85 1440.00 1172.68
3= 3774.88 3627.02 5597.39 5343.29 2831.16 2832.48 4198.04 4007.46
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Cizelge 4.4 : Bes Katli Perde + Cergeveli Yapilara Y Dogrultusunda Etkiyen Deprem Yiikleri

Y-DOGRULTUSU
001_D1_CT 71 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
Fstorvy= 469.93 483.00 469.93 483.00 352.44 362.25 352.44 362.25
Fstorvay= 757.32 778.39 757.32 778.39 567.99 583.79 567.99 583.79
Ftorvay= 1069.15 1098.90 1069.15 1098.90 801.86 824.18 801.86 824.18
Ftonvay= 1380.99 1419.42 1380.99 1419.42 1035.74 1064.56 1035.74 1064.56
Fstovsy= 1920.00 1563.57 1920.00 1563.57 1440.00 1172.68 1440.00 1172.68
T= 5597.39 5343.29 5597.39 5343.29 4198.04 4007.46 4198.04 4007.46
Cizelge 4.5 : Bes Katli Perde + Cergeveli Yapilarm X Dogrultusundaki Goreli Kat Otelenmeleri Ozet Tablosu
X-DOGRULTUSU
001_D1_CT_z1 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
ai/h; 0.000732 0.000666 0.001032 0.000938 0.000510 0.000488 0.000774 0.000704
Cizelge 4.6 : Bes Katl1 Perde + Cerceveli Yapilarin Y Dogrultusundaki Géreli Kat Otelenmeleri Ozet Tablosu
Y-DOGRULTUSU
001_D1_CT_ 71 002_D1_KT_Z1 003_D1_CT_Z4 004_D1_KT_Z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_Z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
ai/h; 0.001495 0.001101 0.002364 0.002203 0.000849 0.000819 0.001773 0.001652
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Elde edilen degerlere gore goreli kat dtelemeleri agisindan bahge ¢ati ylik durumuna

sahip tastyict sistem modellerinin daha fazla (0.001495

0.001101) yatay

yerdegistirme yaptigi, ancak yine de goreli kat 6telemesi sinirlar1 igerisinde kaldigi

gorilmektedir. Yer degistirme grafikleri Ek C* de datyli olarak verilmistir.

Perde geometrik boyuna donati oranlart bakimindan (% olarak) karsilagtirma

tablolar1 Cizelge 4.7 ve Cizelge 4.8 de verilmistir.

Cizelge 4.7 : Bes Katli Perde + Cergeveli Yapilarin P1 Perdeleri Boyuna Donat1
Oranlar1 Ozet Tablosu

P1 PERDESI (%)
001_D1_ | 002_D1_KT_|003_D1_CT_|004_D1_KT_|005_D2_CT_|006_D2_KT_|007_D2_CT_ | 008_D2_KT_

KATNO |CT_z1 21 z4 yZ 71 21 24 24

STORY1 2.62 2.08 2.78 2.72 1.62 1.55 2.39 2.3
STORY2 1.36 0.94 1.56 1.42 0.64 0.68 1.03 0.94
STORY3 0.76 0.52 0.75 0.67 0.33 0.3 0.48 0.42
STORY4 0.44 0.29 0.37 0.35 0.25 0.25 0.25 0.25
STORY5 0.25 0.25 0.29 0.29 0.25 0.25 0.25 0.25

Cizelge 4.8 : Bes Katli Perde + Cerge\ieli Yapilarin P2 Perdeleri Boyuna Donat1
Oranlar1 Ozet Tablosu

P2 PERDESI (%)
KAT | 001_D1_CT | 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
NO il il _z4 _z4 il il _z4 _z4
STORY1 1.25 0.73 1.22 1.13 0.50 0.47 0.79 0.73
STORY2 0.57 0.34 0.52 0.47 0.25 0.25 0.30 0.25
STORY3 0.44 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
STORY4 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
STORY5 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25

Elde edilen

degerlere gore bahge cati yik durumuna sahip tasiyici sistem

modellerinin her katta P1 ve P2 perdelerinde gereksinim duyulan boyuna donatinin

daha fazla (%1.25 = 0.73) oldugu gérilmiistiir.

Temel kesit tesirleri agisindan (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi altinda) elde edilen

degerler Cizelge 4.9°da verilmistir.
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Cizelge 4.9 : Bes Katl1 Perde + Cerceveli Yapilarin Temel Kesit Tesirleri Ozet

Tablosu

C1 KOLONU ALTI TEMEL KESIT TESIRLERI (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi Altinda)

001_D1_CT | 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
21 21 _z4 _z4 Al Al _Z4 _Z4
P (kN) 1323.34 1272.33 1374.65 1320.43 1278.04 1235.94 1327.45 1277.19
Mx
(kNm) 88.78 77.18 97.64 94.47 65.46 64.32 80.34 78.45
My
(kNm) 174.79 169.74 232.46 221.77 123.33 122.05 181.38 173.38

Ulasilan sonuglara gore bahge cat1 yiik durumuna sahip tasiyici sistem modellerinde

daha fazla (1323.34 = 1272.33 kN) i¢ kuvvetler olustugu goriilmustiir.

Kolon geometrik boyuna donati oranlart agisindan tiim tasiyict sistem modelleri
incelendiginde her iki sistemde de tiim kolonlarda minimum donati elde edildigi
goriilmistiir. Tasiyict sistem acisindan siineklik diizeyi yiiksek perde + siineklik
diizeyi normal ¢ercevelerden olusan bu sistemde perdelerin kolonlara gére ¢cok daha
etkin calistig1 ve sisteme etkiyen deprem kuvvetinin DBYBHY 2007 Boliim 2.5.4.1

(b) uyarinca 2/3’ iinden fazlasini tasidigi goriilmiistiir.

Kiris geometrik boyuna donati oranlar1 agisindan elde edilen degerler asagida

verilmistir (Cizelge 4.10).

Cizelge 4.10 : Bes Katli Perde + Cerceveli Yapilarin Kiris Boyuna Donat1 Oranlari
Ozet Tablosu

B1 KiRiSi GEOMETRIK BOYUNA DONATI ORANLARI (%)

001_D1 | 002_D1_KT_ | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
cn pal 74 74 il il 74 74

p (Aciklik) 0.44 0.34 0.44 0.34 0.44 0.34 0.44 0.34

p (Mesnet) | 0.93 0.55 0.99 0.79 0.93 0.71 0.93 0.71

Kiris sehim degerleri acisindan karsilastirildiginda asagida verildigi gibi bir durum

ortaya ¢ikmaktadir (Cizelge 4.11).
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Cizelge 4.11 : Bes Katli Perde + Cerceveli Yapilarin Kiris Deplasman Degerleri
Ozet Tablosu

B1 KIRiSi DEPLASMAN DEGERLERI (G+Q Yiiklemesi Altinda)

001_D1_C | 002_D1_KT_ | 003_D1_CT_ | 004_D1_KT_| 005_D2_CT_] 006_D2_KT_| 007_D2_CT_ | 008_D2_KT_
T21 pal 7} 7} pal 71 74 7}

S (cm) 0.358 0.312 0.358 0.312 0.358 0.312 0.358 0.312

Cat1 kotundaki bahge teras yiikiinden dolayr yaklasik olarak sehim degerleri

arasindaki farkin % 12.85 mertebesinde oldugu gozlemlenmistir.

4.1.1.1 Bes kath perde + ¢erceveli betonarme yap icin elde edilen sonuglar

Yap1 agirliklart bakimindan bir karsilastirma yapildiginda klasik cati terasli yapinin
bahce terasli yapinin toplam agirligina oran1 %95.50 olarak elde edilmektedir. Bu,
Onerilen bahge terasli cati sisteminin yapinin tim agirhgint %4.50 oraninda
arttirdigini géstermektedir. Biitiin deprem bolgelerinde ve zemin siniflarinda durum
boyledir. Yapiya etkiyen deprem yiikleri degerlendirildiginde, ayni deprem
bolgelerinde Z1 ve Z4 durumlarindan X ve Y dogrultularinda en ¢ok %(3.92 - 4.53)
araliginda ek bir yiik gelmektedir. Goreli kat 6telemeleri %(9.04 - 26.35) oranlarinda
artmasina karsin yonetmeliklerce izin verilen sinirlar i¢inde kalmaktadir. Bu yapida,
deprem etkilerinin 6nemli bir bolimii perdelerle karsilandigindan, perde geometrik
donat1 oranlarindaki artislar 6zellikle alt katlarda daha fazla gerceklesmistir. Buna
karsin st katlarda (6zellikle 4. ve 5. katlarda), beklendigi {izere, donati oranlarinda
artis olmamistir. Kolonlar deprem etkilerinden minimum diizeyde etkilendiklerinden
minimum donat1 yeterli olmaktadir. Temel kesit tesirlerinde de dogal olarak artiglar
olmasinda karsin bu durum secilen temel boyutlarinda bir artisa gotiirmemektedir.
Kritik baz1 kiriglerde (6rnegin B1 kirisi) boyuna donati oranlar1 agiklik bolgesinde
degismemekle birlikte, mesnet bolgelerinde %(20.20 - 40.86) aralifinda artiglar
vardir. Kiris sehim degerlerinde de en cok %12.85 oraninda bir artis ortaya

¢ikmaktadir.

4.1.2 Bes kath ¢erceve sistemli (perdesiz) betonarme yapi

Secilen tiim tasiyict sistem modelleri X ve Y dogrultularinda 3x8.0 m’ lik aks
acikliklarina sahip olup 5 kattan olusmaktadir. Kat yiikseklikleri ilk katta h=5.0 m,
diger katlarda hy= 3.50 m olarak belirlenmistir. Doseme sistemi olarak h= 45 cm

yiiksekliginde iki dogrultuda nerviirlii doseme sistemi se¢ilmistir. Dogeme plagi
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kalinligi hs= 10 cm dir. Diisey tastyici olarak yalniz 60x60 cm boyutlarinda kolonlar
bulunmaktadir. Kirig boyutlar1 diger sistemlerle ayn1 olarak h=45 cm yiiksekliginde,
bw= 75 = 90 cm araliginda degisen genisliklerdedir. Nerviir kesitleri 15/45 cm
boyutlarindadir. Olusturulan sistemin ii¢ boyutlu modeli Sekil 4.3’de verilmistir.

Sayisal incelemeler, bahge cat1 teras / klasik teras yiik durumuna sahip ofis islevli bir
yapmin 1. Derece / 2. Derece Deprem Bolgesinde Z1 / Z4 zemin simifinda insa
edilmesi alternatifleri lizerinde gergeklestirilmistir. Elde edilen sayisal sonuglar

asagida verilmistir.

Sekil 4.3 : Bes katli cerceveli yapinin 3D modeli.

Yap1 agirliklart bakimindan ilgili karsilastirma tablosu Cizelge 4.12°de, yapiya gelen
deprem yiikleri ise X ve Y yonleri i¢in sirasiyla Cizelge 4.13 ve Cizelge 4.14 de
verilmistir. Cizelge 4.15 ve Cizelge 4.16 da yapiya etkiyen deprem yiikleri X ve Y

dogrultulari i¢in verilmistir.

Asagida verilen degerlerden de goriildiigli gibi bahge cati ylik durumuna sahip
tasiyict sistem modellerinin yapr agirliklarinin klasik teras yiik durumuna sahip
tasiyict sistem modellerinin agirliklarindan daha fazla (32762.05 = 31354.05 kN)
oldugu ve dolayisiyla her iki dogrultuda da daha fazla deprem kuvveti etkisinde

kaldig1 ortaya ¢ikmaktadir.
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Cizelge 4.12 : Bes Katl1 Cerceve Sistemli Yapinin Yap1 Agirliklar1 Ozet Tablosu

KAT AGIRLIKLARI ( kN )
KAT NO 001_D1_CT 71 002_D1_KT_z1 003_D1_CT 74 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_71 006_D2_KT_71 007_D2_CT_74 008_D2_KT_z4
STORY1 6568,25 6568,25 6568,25 6568,25 6568,25 6568,25 6568,25 6568,25
STORY2 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25
STORY3 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25
STORY4 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25 6352,25
STORYS 7137,05 5729,05 7137,05 5729,05 7137,05 5729,05 7137,05 5729,05
TOPLAM 32762,05 31354,05 32762,05 31354,05 32762,05 31354,05 32762,05 31354,05
Cizelge 4.13 : Bes Katli Cergeve Sistemli Yapiya X Dogrultusunda Etkiyen Deprem Kuvvetleri
X-DOGRULTUSU
001_D1_CT_Z1 | 002_D1_KT z1 | 003_D1.CT_z4 | 004 D1 KT z4 | 005.D2_CT_z1 | 006_D2_KT z1 | 007_D2_CT_z4 | 008 _D2_KT_z4
Fstorvix= 115,91 123,09 279,42 298,76 87,03 92,32 209,56 224,07
Fororya= 190,57 202,38 459,39 491,2 143,09 151,78 344,54 368,4
Fstorvax= 269,04 285,71 648,55 693,46 202,01 214,28 486,41 520,09
Fstorvax= 347,52 369,04 837,71 895,71 260,93 276,78 628,28 671,78
Fsrorvsx= 533,23 462,07 1285,38 1088,63 400,37 346,56 964,04 816,47
y= 1456,27 1442,29 3510,45 3467,76 1093,43 1081,71 2632,84 2600,82
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Cizelge 4.14 : Bes Katli Cergeve Sistemli Yapiya Y Dogrultusunda Etkiyen Deprem Kuvvetleri

Y-DOGRULTUSU
001_D1_CT 71 002_D1_KT 71 003_D1_CT 74 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_71 006_D2_KT_71 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
Fsrorvix= 116,04 123,09 279,42 298,76 87,13 92,32 209,76 224,07
Fsrorvax= 190,79 202,38 459,39 491,2 143,25 151,78 344,86 368,4
Fstoryax= 269,35 285,71 649,16 693,46 202,24 214,28 486,87 520,09
Fstorvax= 347,91 369,04 838,49 895,71 261,22 276,78 628,87 671,78
Fstorvsx= 479,15 462,07 1286,58 1088,63 359,77 346,56 964,97 816,47
= 1457,91 1442,29 3513,73 3467,76 1094,66 1081,71 2635,3 2600,82
Cizelge 4.15 : Bes Kath Cerceve Sistemli Yapilarin X Dogrultusundaki Goreli Kat Otelemeleri Ozet Tablosu
X-DOGRULTUSU
001_D1_CT 71 002_D1_KT_71 003_D1_CT 74 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_71 006_D2_KT_71 007_D2_CT_74 008_D2_KT_z4
8i/h; 0,001173 0,00115 0,002902 0,002834 0,000881 0,000865 0,002181 0,002129
Cizelge 4.16 : Bes Katli Cergeve Sistemli Yapilarin Y Dogrultusundaki Goreli Kat Otelemeleri Ozet Tablosu
Y-DOGRULTUSU
001_D1_CT_z1 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
8i/h; 0,001186 0,001151 0,002935 0,002853 0,000889 0,000875 0,002204 0,002144
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Elde edilen degerlere gore goreli kat dtelemeleri agisindan bahge ¢ati ylik durumuna
0.001151) yatay

yerdegistirme yaptigi, ancak yine de goreli kat 6telemesi sinirlar igerisinde kaldigi

sahip tastyict sistem modellerinin daha fazla (0.001186

gorilmektedir. Yer degistirme grafikleri Ek C* de datyli olarak verilmistir.

Temel kesit tesirleri agisindan (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi altinda) elde edilen
degerler Cizelge 4.17°de verilmistir.

Cizelge 4.17 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapilarin Temel Kesit Tesirleri Ozet

Tablosu
C1 KOLONU ALTI TEMEL KESIT TESIRLERI (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi Altinda)
001_D1_CT | 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
21 71 74 24 71 Al 74 24
P (kN) 1360,11 1313,72 1603,16 1542,75 1318,67 1274,7 1501,41 1446,27
(k“'fl"‘m) 125,11 123,63 249,28 247,96 101,46 101,13 194,79 193,87
(k“l\’:ym) 308,8 306,41 692,19 683,56 239,9 238,48 528,24 521,59

Ulasilan sonuglara gore bahge ¢at1 yilk durumuna sahip tasiyici sistem modellerinde

daha fazla (1603.16 = 1542.75) i¢ kuvvetler olustugu goriilmiistiir.

Kiris geometrik boyuna donati oranlari agisindan elde edilen degerler asagida

verilmistir (Cizelge 4.18)

Cizelge 4.18 : Bes Katli Cergeve Sistemli Yapilarin Kiris Boyuna Donati Oranlari

Ozet Tablosu
B1 KiRiSi GEOMETRIK BOYUNA DONATI ORANLARI (%)
001_D1 | 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
T 21 iyal _Z4 _Z4 Al yal _Z4 _Z4
p (Agiklik) 0,5 0,37 0,5 0,38 0,5 0,37 0,5 0,38
p (Mesnet) 0,65 0,49 0,65 0,48 0,65 0,49 0,65 0,47

Kiris sehim degerleri acisindan karsilastirildiginda asagida verildigi gibi bir durum

ortaya ¢ikmaktadir (Cizelge 4.19).

Cizelge 4.19 : Bes katli ¢ergeve sistemli yapilarin kiris deplasman degerleri 6zet
tablosu

B1 KiRiSi DEPLASMAN DEGERLERI (G+Q Yiiklemesi Altinda)

001_D1_C | 002_D1_KT_ | 003_D1_CT_ | 004_D1_KT_| 005_D2_CT_ | 006_D2_KT_ | 007_D2_CT_ | 008_D2_KT_
T 71 71 24 24 71 71 4 24
d (cm) 0,422 0,309 0,422 0,318 0,422 0,309 0,422 0,318
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4.1.2.1 Bes kath c¢erceve sistemli (perdesiz) betonarme yapi icin elde edilen

sonuclar

Yap1 agirliklar1 bakimindan bir karsilastirma yapildiginda klasik cati terasl yapinin
bahge terasli yapimin toplam agirligina oran1 %95.70 olarak elde edilmektedir. Bu,
Onerilen bahge terasli cati sisteminin yapinin tim agirhgmi %4.30 oraninda
arttirdigin1 gostermektedir. Biitlin deprem bdlgelerinde ve zemin simiflarinda durum
boyledir. Yapiya etkiyen deprem yiikleri degerlendirildiginde, ayni deprem
bolgelerinde Z1 ve Z4 durumlarindan X ve Y dogrultularinda en ¢ok %(1.01 = 1.22)
araliginda onemsiz denebilecek ek bir ylik gelmektedir. Goreli kat Gtelemeleri
%(1.88 =~ 2.95) oranlarinda artmasina karsin yonetmeliklerce izin verilen sinirlar
icinde kalmaktadir. Temel kesit tesirlerinde de dogal olarak artislar olmasina karsin
bu durum se¢ilen temel boyutlarda bir artisa gétiirmemektedir. Kritik bazi kirislerde
(6rnegin B1 kirisi) boyuna donati oranlari hem aciklik hemde mesnet bolgesinde
degismektedir; mesnet ve aciklik bolgelerinde %(24.6 = 26.0) araliginda artislar
vardir. Kiris sehim degerlerinde de en c¢ok 9%26.77 oraninda bir artis ortaya
cikmaktadir.

4.1.3 On kath perde + ¢erceveli betonarme yapi

Yapinin ETABS ortaminda olusturulan tagiyici sistem modeli Sekil 4.4 ve 4.5°de
verilmektedir. Secilen tiim tastyici sistem modelleri X ve Y dogrultularinda 3x8.0 m’
lik aks agikliklarina sahip olup 10 Kattan olusmaktadir. Oncekine benzer sekilde kat
yiikseklikleri ilk katta h,= 5.0 m, diger katlarda hyn=3.50 m olarak belirlenmistir.
Doseme sistemi olarak 45 cm yiiksekliginde iki dogrultuda nerviirlii (waffle slab)
doseme sistemi secilmistir. Déseme plagi kalinligi h= 10 cm dir. Kolon olgiileri ilk 4
katta 80x80 cm, sonraki 4 katta 70x70 cm, son iist 2 katta ise 60x60 cm’dir. Perde
kalinligr by= 30 cm dir ve miimkiin oldugunca sistemde burulma olusturmayacak
sekilde yerlestirilmeye ¢alisilmistir. Kiris boyutlar1 diger sistemlerle ayni olarak h=
45 cm yiiksekliginde, by,= 75 = 90 cm degisen genisliklerdedir. Yine, nerviir kesitleri

15/45 cm boyutlarinda alinmistir.
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Sekil 4.4 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 3D Modeli.

(AR

Sekil 4.5 : On Kathi Perde + Cergeveli Yapiin Kolon Aplikasyonu.
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Yapi agirliklar1 bakimindan ilgili karsilagtirma tablosu Cizelge 4.20°de, yapiya gelen
deprem vyiikleri ise X ve Y yonleri igin sirasiyla Cizelge 4.21 ve Cizelge 4.22 de

Ozetlenmistir.

Asagida verilen degerlerden de goriildiigii gibi bahge cati yiikk durumuna sahip

tastyict sistem modellerinin yap1 agirliklarinin klasik teras yiikk durumuna sahip
tastyici sistem modellerinin agirliklarindan daha fazla (71607.48 = 70342.48 kN)
oldugu ve dolayisiyla her iki dogrultuda da daha fazla deprem yiikleri etkisinde

kaldig1 ortaya ¢ikmaktadir.

Cizelge 4.20 : On Katli Yap1 Agirliklar1 Ozet Tablosu

KAT AGIRLIKLARI ( kN )
KAT | 001_p1_cT | 002_D1_KT | 003_p1_cT | 004_D1_KT | 005_D2_cT | 006_D2_KT | 007_D2_cT | 008_D2_KT

NO 71 71 74 74 71 i 74 74
STORY

1 7723,28 7723,28 7723,28 7723,28 7723,28 7723,28 7723,28 7723,28
STORY

) 7165,28 7165,28 7165,28 7165,28 7165,28 7165,28 7165,28 7165,28
STORY

3 7165,27 7165,27 7165,27 7165,27 7165,27 7165,27 7165,27 7165,27
STORY

4 7140,78 7140,78 7140,78 7140,78 7140,78 7140,78 7140,78 7140,78
STORY

5 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78
STORY

p 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78
STORY

7 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78 7007,78
STORY

8 7007,77 7007,77 7007,77 7007,77 7007,77 7007,77 7007,77 7007,77
STORY

9 6871,28 6871,28 6871,28 6871,28 6871,28 6871,28 6871,28 6871,28
STORY

10 7510,48 6245,48 7510,48 6245,48 7510,48 6245,48 7510,48 6245,48
TOPLA

e 71607,48 | 7034248 | 71607,48 | 70342,48 | 7160748 | 70342,48 | 71607,48 | 7034248
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Cizelge 4.21 : On Kath Perde + Cerceveli Yapiya X Dogrultusunda Etkiyen Deprem

Yikleri
X-DOGRULTUSU
001_D1_ | 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
CT_21 21 _Z4 _Z4 21 21 _Z4 _Z4

Fsrory= | 100,45 104,21 242,48 250,56 75,34 78,16 181,86 187,92
Fsrorvax= | 15843 164,35 382,43 395,18 118,83 123,26 286,82 296,39
Fsrorvax= | 223,67 232,03 539,90 557,91 167,75 174,02 404,92 418,43
Fsrorvax= | 287,92 298,68 694,99 718,17 215,94 224,01 521,24 538,62
Fsrorvsx= | 346,36 359,30 836,05 863,94 259,77 269,48 627,04 647,95
Fsrorvex= | 410,17 425,49 990,06 1023,08 307,63 319,12 742,55 767,31
Fsrorvzx= | 473,97 491,67 1144,07 1182,23 355,48 368,76 858,05 886,67
Fsrorvex= | 537,78 557,86 1298,08 1341,37 403,33 418,40 973,56 1006,03
Fstorvex= | 589,86 611,89 1423,80 1471,29 442,40 458,92 1067,85 1103,47
Fstorviox= | 1024,61 928,18 2473,19 2231,79 768,46 696,13 1854,89 1673,85
>=| 4153,23 | 4173,65 10025,05 | 10035,53 3114,93 3130,24 7518,79 7526,65

Cizelge 4.22 : On Kath Perde + Cerceveli Yapiya Y Dogrultusunda Etkiyen Deprem

Yikleri
Y- DOGRULTUSU
001_D1_C | 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
T.21 2 74 724 2 2 74 74
Fstorviy=| 146,64 152,21 288,66 292,72 109,98 114,16 216,50 219,54
Fstorvay= | 231,28 240,07 455,27 461,66 173,46 180,05 341,45 346,25
Fstorvay= | 326,51 338,92 642,74 651,76 244,88 254,19 482,05 488,82
Fsrorvay= | 420,30 436,27 827,36 838,98 315,23 327,20 620,52 629,23
Fsrorysy= | 505,61 524,82 995,30 100,27 379,21 393,62 746,47 756,95
Fsrorve,= | 59875 621,50 1178,64 1195,19 449,06 466,12 883,98 896,39
Fstorvzy=| 691,89 718,18 1361,99 1381,11 518,92 538,63 1021,49 1035,83
Fsrorva,= | 785,03 814,85 1545,33 1567,02 588,77 611,14 1159,00 1175,27
Fstorvey=| 861,06 893,78 1695,01 1718,80 645,80 670,33 1271,25 1289,10
FST°’“”°1 1040,98 898,54 2049,18 1727,96 780,74 673,90 1536,89 1295,97
v=| 606277 | 609635 | 1193458 | 1172375 | 4547,07 4572,26 8950,94 8792,81

Elde edilen degerlere gore goreli kat dtelemeleri agisindan bahge ¢ati ylik durumuna
sahip tastyici sistem modellerinin daha fazla (0.000821 = 0.000810) yatay
yerdegistirme yaptigi, ancak yine de goreli kat 6telemesi sinirlart icerisinde kaldigi
goriilmektedir (Cizelge 4.23 ve 4.24 ). Yer degistirme grafikleri Ek C’ de datayh
olarak verilmistir. Temel kesit tesirleri agisindan (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi

altinda) elde edilen degerler Cizelge4.25°de verilmisgtir.
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Cizelge 4.23 : On Katli Perde + Cergeveli Yapilarin X Dogrultusundaki Goreli Kat Otelemeleri Ozet Tablosu

X-DOGRULTUSU
001_D1_CT 71 002_D1_KT 71 003_D1_CT 74 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_71 006_D2_KT_71 007_D2_CT_Z4 008_D2_KT_z4
8i/h; 0,000908 0,000895 0,002534 0,0025 0,000681 0,000684 0,001892 0,001867
Cizelge 4.24 : On Katli Perde + Cergeveli Yapilarin Y Dogrultusundaki Goreli Kat Otelemeleri Ozet Tablosu
Y-DOGRULTUSU

001_D1_CT_z1 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4

8i/h; 0,000821 0,00081 0,001832 0,001765 0,000623 0,000354 0,001619 0,001319
Cizelge 4.25 : On Katli Perde + Cergeveli Yapilarin Temel Kesit Tesirleri Ozet Tablosu
C1 KOLONU ALTI TEMEL KESIT TESIRLERI (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi Altinda)
001_D1_CT 71 002_D1_KT_71 003_D1_CT 74 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_71 006_D2_KT_71 007_D2_CT 74 008_D2_KT_z4

P (kN) 2951,32 2904,48 3503,01 3442,68 2869,02 2827,27 3279,86 3224,4
Mx (kNm) 151,27 150,59 260,24 256,73 120,41 120,25 202,76 200,13
My (kNm) 330,17 328,04 738,37 734,74 253,94 255,74 559,63 556,92
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Ulasilan sonuglara gore bahge ¢at1 yiilk durumuna sahip tasiyici sistem modellerinde

daha fazla (2951.32 = 2904.48 kN) i¢ kuvvetler olustugu goriilmiistiir. Bu g¢atidaki

agirliktan dolay1 beklenen ve 6ngoriilen bir sonuctur.Kiris geometrik boyuna donati

oranlar1 agisindan elde edilen degerler asagida verilmistir (Cizelge 4.26)

Cizelge 4.26 : On Katli Yapilarin Kiris Boyuna Donati Oranlar1 Ozet Tablosu

B1 KiRiSi GEOMETRIK BOYUNA DONATI ORANLARI (%)

001_D1_| 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
T 21 A 74 74 7 n 74 74

p(Agkik) | 044 0,34 0,44 0,34 0,44 0,34 0,44 0,34

p (Mesnet) 0,96 0,75 1,38 1,17 0,96 0,73 1,18 0,98

Kiris sehim degerleri de incelenecek olursa Cizelge 4.27°deki gibi bir durum

olusmaktadir.

Cizelge 4.27 : On Katli Perde + Cerceveli Yapilarn Kiris Deplasman Degerleri Ozet

Tablosu
B1 KiRisi DEPLASMAN DEGERLERI (G+Q Yiiklemesi Altinda)
001_D1_C | 002_D1_KT_ | 003_D1_CT_| 004_D1_KT_ | 005_D2_CT_| 006_D2_KT_ | 007_D2_CT_ | 008_D2_KT_
T 71 21 24 24 Z1 Z1 4 4
4 (cm) 0,356 0,265 0,356 0,265 0,356 0,265 0,356 0,265

Cat1 kotundaki bahge teras yiikiinden dolayr yaklasik sehim degerleri arasindaki

farkin %34.33 mertebesinde oldugu gézlemlenmistir. Perde geometrik boyuna donati

oranlar1 bakimindan (% olarak) karsilastirma tablolar1 Cizelge 4.28, Cizelge 4.29 ve

Cizelge 4.30°da verilmistir.

Cizelge 4.28 : On Katli Perde + Cerceveli Yapilarin P1 Perdeleri Boyuna Donat1
Oranlar1 Ozet Tablosu

P1 PERDESI (%)

KATNO | 001-D1_C | 002_D1 KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT { 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
T 71 71 74 74 71 71 _74 74
STORY1 2,09 2,08 4,12 4,05 1,33 1,37 3,19 3,16
STORY2 1,29 1,29 2,81 2,80 0,77 0,77 2,42 2,38
STORY3 0,91 0,91 2,50 2,46 0,51 0,50 1,97 1,91
STORY4 0,64 0,64 2,07 2,00 0,33 0,32 1,42 1,34
STORY5 0,46 0,45 1,52 1,44 0,25 0,25 0,98 0,94
STORY6 0,32 0,31 1,03 0,97 0,25 0,25 0,67 0,62
STORY7 0,27 0,26 0,72 0,71 0,25 0,25 0,45 0,44
STORYS 0,25 0,25 0,66 0,67 0,25 0,25 0,42 0,44
STORY9 0,25 0,25 0,60 0,63 0,25 0,25 0,40 0,42
STORY10 | 0,25 0,25 0,48 0,51 0,25 0,25 0,34 0,36
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Cizelge 4.29 : On Kathi Perde + Cerceveli Yapilarin P2 Perdeleri Boyuna Donati
Oranlar1 Ozet Tablosu

P2 PERDESI (%)

KATNO |©01-D1.C| 002 D1 KT | 003 D1 CT | 004 D1 KT | 005_D2_CT [ 006_D2 KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
T 21 21 _Z4 _Z4 _Z1 21 _Z4 _Z4
STORY1 0,25 0,25 2,08 2,03 0,25 0,25 1,30 1,30
STORY2 0,25 0,25 1,18 1,16 0,25 0,25 0,68 0,67
STORY3 0,25 0,25 0,66 0,65 0,25 0,25 0,31 0,31
STORY4 0,25 0,25 0,32 0,30 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY5 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY6 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY7 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORYS 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY9 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY10 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25

Cizelge 4.30 : On Katli Perde + Cerceveli Yapilarin P3 Perdeleri Boyuna Donati
Oranlar1 Ozet Tablosu

P3 PERDESI (%)

KATNO | 001_D1.C| 002 D1 KT [ 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2 KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT

T 21 21 _z4 _z4 71 71 _z4 _z4
STORY1 0,25 0,25 2,08 2,03 0,25 0,25 1,30 1,30
STORY2 0,25 0,25 1,18 1,16 0,25 0,25 0,68 0,67
STORY3 0,25 0,25 0,66 0,65 0,25 0,25 0,31 0,31
STORY4 0,25 0,25 0,32 0,30 0,25 0,25 0,25 0,25
STORYS 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY6 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY7 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORYS 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY9 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY10 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25

Elde edilen sonuglar genel olarak birbirlerine ¢ok yakin olmakla birlikte, bahge ¢ati
yiik durumuna sahip tasiyict sistem modellerinin P1, P2 ve P3 perdelerinde

gereksinim duyulan boyuna donatinin daha fazla (%1.03~0.97) oldugu goriilmiistiir.
4.1.3.1 On kath perde + cerceve sistemli betonarme yapi i¢in elde edilen
sonuclar

Yapi1 agirliklart bakimindan bir karsilastirma yapildiginda klasik ¢ati terasli yapinin
bahge terasli yapinin toplam agirligina oran1 %98.23 olarak elde edilmektedir. Bu,

Onerilen bahge terasli cati sisteminin yapinin tim agirhigmi %]1.77 oraninda
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arttirdigin1 gostermektedir. Yapiya etkiyen deprem ytikleri degerlendirildiginde, ayn
deprem bolgelerinde Z1 ve Z4 durumlarindan X ve Y dogrultularinda en ¢ok %1.76
araliginda ek bir yiik gelmektedir. En st katta toprak yiikii oldugu i¢in en fazla
onuncu kat désemesi hizasinda bir yiik artis1 olmustur; 0 da Y dogrultusuda en gok
%15.68 mertebesindedir. Goreli kat otelemeleri %(0.44 ~ 3.65) oranlarinda
artmasina karsin yonetmeliklerce izin verilen sinirlar i¢inde kalmaktadir. Bu yapida,
deprem etkilerinin 6nemli bir boliimii perdelerle karsilandigindan, perde geometrik
donat1 oranlarindaki artiglar 6zellikle alt katlarda daha fazla gergeklesmistir. Buna
karsin st katlarda (6zellikle 9. ve 10. katlarda), beklendigi lizere, donati oranlarinda
artis olmamustir. Temel kesit tesirlerinde de dogal olarak artiglar olmasinda karsin bu
durum segilen temel boyutlarinda bir artisa gotiirmemektedir. Kritik bazi kirislerde
(6rnegin B1 Kkirisi) boyuna donati oranlari agiklik bélgesinde en fazla %22.73
artarken, mesnet bolgelerinde %(15.22 ~ 23.96) araliginda artiglar vardir. Kiris sehim
degerlerinde de en ¢ok %25.56 oraninda bir artig ortaya ¢ikmaktadir.

4.1.4 Onbes kath perde + ¢ergeve sistemli betonamre yapi

Diger sistemlerde oldugu gibi bu sistemde de X ve Y dogrultularinda 3x8.0 m’ lik
aks agikliklarina sahip olup 15 kattan olusmaktadir. Kat yiikseklikleri ilk kata h,= 5.0
m, diger katlarda hy= 3.50 m olarak belirlenmistir. Doseme sistemi olarak h=45 cm
yiiksekliginde iki dogrultuda nerviirlii doseme sistemi secilmistir. Ddseme plagi
kalinligt h= 10 cm’dir. Betonarme kolon ve perde en kesit olgiileri, ekonomik bir
¢oziime de ulagmak igin Ust katlarda azaltilmistir. Perde kalinliklari ilk bes kata b=
60 cm, bes ile on kat arasinda b= 50 cm, on ile onbes kat arasinda ise by= 40cm
alinmustir. Kolonlarin olgiileri ise 90x90 cm, 80x80 cm, 75x75 cm, 65x65 cm ve
55x55 cm olarak her ii¢ katta bir degistirilmistir. Kullanilan beton smifi ve donati
celigi degistirilmemis, diger modellerdekilerle ayni alinmistir. Kolon ve perde
boyutlarinin belirlenmesi i¢in birka¢ model daha hazirlanmis, ancak daha kiigiik
Olctilerdeki diisey tastyicilarin yonetmelik kosullaririni saglamamasindan olayr bu
son boyutlar kullanilmistir. Sayisal incelemeler, bahge ¢ati teras / klasik teras yiik
durumuna sahip ofis islevli bir yapinin 1. Derece / 2. Derece deprem bolgesinde Z1 /
74 zemin sinifinda insa edilmesi alternatifleri lizerinde gergeklestirilmistir. Elde
edilen sayisal sonuglar asagida verilmistir. Yap1 Agirliklart bakimindan ilgili
karsilastirma Cizelge 4.31° de, yapilara gelen deprem yiikleri ise Cizelge 4.32 ve
Cizelge 4.33°de verilmistir.
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Cizelge 4.31 : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yap1 Agirliklar1 Ozet Tablosu

KAT AGIRLIKLARI ( kN )

KAT NO 001_D1_CT_z1 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
STORY1 8815,09 8815,09 8815,09 8815,09 8815,09 8815,09 8815,09 8815,09
STORY2 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6
STORY3 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6 7910,6
STORY4 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1
STORY5 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1 7732,1
STORY6 7522,09 7522,09 7522,09 7522,09 7522,09 7522,09 7522,09 7522,09
STORY? 7428,48 7428,48 7428,48 7428,48 7428,48 7428,48 7428,48 7428,48
STORYS 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47
STORY9 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47 7428,47
STORY10 7293,73 7293,73 7293,73 7293,73 7293,73 7293,73 7293,73 7293,73
STORY11 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72
STORY12 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72 7083,72
STORY13 6957,72 6957,72 6957,72 6957,72 6957,72 6957,72 6957,72 6957,72
STORY14 6957,73 6957,73 6957,73 6957,73 6957,73 6957,73 6957,73 6957,73
STORY15 7596,92 6331,92 7596,92 6331,92 7596,92 6331,92 7596,92 6331,92
TOPLAM 112881,54 111616,54 112881,54 111616,54 112881,54 111616,54 112881,54 111616,54
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Cizelge 4.32 : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapilara X Dogrultusunda Etkiyen Deprem Kuvvetleri

X-DOGRULTUSU
001_D1_CT 21 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
Fstorvix= 58,95 60,46 142,38 145,64 44,21 45,34 106,79 109,23
Fstory2x= 89,93 92,23 217,21 222,19 67,45 69,17 162,91 166,64
Fstorysx= 126,96 130,21 306,65 313,68 95,22 97,65 229,99 235,26
Fstoryax= 160,29 164,39 387,15 396,02 120,21 123,29 290,36 297,02
Fstorysx= 196,48 201,51 474,57 485,45 147,36 151,13 355,93 364,09
Fstorvex= 226,35 232,15 546,73 559,26 169,77 174,11 410,05 419,44
Fstorvin= 258,31 264,92 623,92 638,21 193,73 198,69 467,94 478,66
Fstorvex= 293,08 300,58 707,90 724,13 219,81 225,44 530,93 543,09
Fstorvox= 327,85 336,24 791,89 810,04 245,89 252,18 593,92 607,53
Fstorviox= 356,05 365,16 859,99 879,70 267,04 273,87 644,99 659,78
Fstorviix= 378,95 388,65 915,32 936,30 284,22 291,49 686,49 702,22
Fstorviz= 412,11 422,66 995,41 1018,22 309,09 316,99 746,56 763,67
Fstorvia= 437,35 448,54 1056,37 1080,58 328,01 336,41 792,28 810,44
Fstorvia= 469,92 481,95 1135,04 1161,05 352,44 361,46 851,28 870,79
Fstorvisx= 1098,95 1021,50 2654,39 2460,88 824,21 766,12 1990,79 1845,66
= 4891,53 4911,13 11814,93 11831,35 3668,65 3683,35 8861,20 8873,51

43




Cizelge 4.33 : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapilara Y Dogrultusunda Etkiyen Deprem Kuvvetleri

Y- DOGRULTUSU

001_D1_CT 71 002_D1_KT_Z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_21 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
Fsorvay= 85,25 87,02 204,95 210,68 63,93 65,26 153,72 158,01
Fstorv2y= 130,05 132,75 312,67 321,40 97,54 99,57 234,50 241,05
Fsrorva,= 183,60 187,42 441,42 453,75 137,70 140,56 331,06 340,31
Fsrorvay= 231,80 236,62 557,30 572,87 173,85 177,46 417,98 429,65
Fsrorvs,= 284,14 290,05 683,14 702,22 213,10 217,54 512,36 526,67
Fsorvey= 327,34 334,15 787,01 808,99 245,51 250,61 590,26 606,74
Fsrorvzy= 373,55 381,32 898,12 923,20 280,17 285,99 673,59 692,40
Fsorvey= 423,84 432,65 1019,02 1047,48 317,88 324,49 764,26 785,61
Fsorvey= 474,13 483,99 1139,92 1171,75 355,59 362,99 854,94 878,82
Fsrorvio,= 514,90 525,61 1237,95 1272,52 386,18 394,21 928,46 954,39
Fsrorvizy= 548,03 559,42 1317,60 1354,39 411,02 419,57 988,20 1015,79
Fstorvizy= 595,98 608,37 1432,89 1472,90 446,98 456,28 1074,66 1104,68
Fsrorvis,= 632,48 645,63 1520,64 1563,10 474,36 484,22 1140,48 1172,33
Fsorviay= 679,58 693,71 1633,88 1679,51 509,68 520,28 1225,41 1259,63
Fsorvisy= 1589,25 1470,34 3820,96 3559,76 1191,94 1102,75 2865,72 2669,82
Y= 7073,91 7069,05 17007,49 17114,54 5305,43 5301,79 12755,61 12835,90
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Yapilarin X ve Y dogrultularina gore yaptiklar1 goreli kat Gtelemeleri asagida

Cizelge 4.34 ve Cizelge 4.35’te verilmistir.

Cizelge 4.34 : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapilarin X Dogrultusundaki Goreli
Kat Otelenmeleri Ozet Tablosu

X-DOGRULTUSU
001_D1_C | 002_D1_KT_ | 003_D1_CT_ | 004_D1_KT_ | 005_D2_CT_ | 006_D2_KT_ | 007_D2_CT_ | 008_D2_KT_
T 71 Z1 z4 z4 z1 z1 z4 z4
8/h; | 0,001006 0,000998 0,002799 0,002775 0,000758 0,000752 0,002594 0,002082

Cizelge 4.35 : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapilarin Y Dogrultusundaki Goreli
Kat Otelenmeleri Ozet Tablosu

Y-DOGRULTUSU
001_D1_C | 002_D1_KT_ | 003_D1_CT_ | 004_D1_KT_ | 005_D2_CT_ | 006_D2_KT_ | 007_D2_CT_ | 008_D2_KT_
T 71 z1 z4 z4 21 21 z4 24
8/h; | 0,000926 0,000912 0,002775 0,002765 0,000697 0,000686 0,002108 0,002074

Elde edilen degerlere gore goreli kat dtelemeleri agisindan bahge ¢ati yliik durumuna

0.002074) vyatay

~
~

sahip tastyici sistem modellerinin daha fazla (0.002108
yerdegistirme yaptigi, ancak yine de goreli kat Gtelemesi sinirlari icerisinde kaldig

goriilmektedir. Yer degistirme grafikleri Ek C’ de datyl1 olarak verilmistir.

Temel kesit tesirleri agisindan (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi altinda) elde edilen

degerler Cizelge 4.36’de verilmistir.

Cizelge 4.36 : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapilarin Temel Kesit Tesirleri Ozet

Tablosu
C1 KOLONU ALTI TEMEL KESIT TESIRLERI (G+Q+EX+0.30EY Yiiklemesi Altinda)
001_D1_CT | 002_D1_KT | 003_D1_CT | 004_D1_KT | 005_D2_CT | 006_D2_KT | 007_D2_CT | 008_D2_KT
Al iyal _Z4 _Z4 yal yal _Z4 _Z4
P (kN) 4557,55 4509,29 5489,35 5429,95 4430,83 4384,04 5127,87 5072,73
(k'nxm) 156,52 156,67 315,69 316,25 126,16 126,27 245,13 245,56
(k'm,) 364,28 364,44 858,88 859,08 281,32 281,46 651,08 651,24

Ulasilan sonuglara gore bahge cati yiik durumuna sahip tasiyici sistem modellerinde
daha fazla (4430.83 =~ 4384.04 kN) i¢ kuvvetler olustugu goriilmiistiir. Bu c¢atidaki

agirliktan dolay1 beklenen ve 6n goriilen bir sonugtur.

Kirig geometrik boyuna donati oranlari agisindan elde edilen degerler Cizelge

4.37°de verilmistir.
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Cizelge 4.37 : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapilarin Kiris Boyuna Donati
Oranlari

B1 KiRiSi GEOMETRIK BOYUNA DONATI ORANLARI (%)

001_D1_ | 002_D1_KT | 003_D1_cT | 004_D1_KT | 005_D2_cT | 006_D2_KT | 007_D2_cT | 008_D2_KT
cT 21 21 _74 _74 2 2 _74 _74
p (Aciklik) 0,46 0,35 0,46 0,35 0,46 0,42 0,46 0,35
p (Mesnet) 1,20 0,94 1,51 1,33 1,20 0,89 1,36 1,14

Yapilar kiris sehim degerleri agisindan karsilastirildiklarinda asagidaki sonuglar elde

edilmektedir. (Cizelge 4.38)

Cizelge 4.38 : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapilarin Kiris Deplasman Degerleri
Ozet Tablosu

B1 KiRiSi DEPLASMAN DEGERLERI (G+Q Yiiklemesi Altinda)

001_D1_C [ 002_D1_KT_ | 003_D1_CT_ | 004_D1_KT_[ 005_D2_CT_[ 006_D2_KT_ [ 007_D2_CT_ | 008_D2_KT_
T 21 P4l 24 4 pal pal 24 24
5(em) | 0,400 0,300 0,400 0,300 0,400 0,300 0,400 0,300

Cati kotundaki bahge teras yiikiinden dolayr yaklasik olarak sehim degerleri

arasindaki farkin % 33.3 mertebesinde oldugu gézlemlenmistir.

Perde geometrik boyuna donati oranlar1 bakimindan (% olarak) karsilagtirma

tablolar1 Cizelge 4.39, Cizelge 4.40 ve Cizelge 4.41°de verilmistir.

Elde edilen sonuglar genel olarak birbirlerine ¢ok yakindir ve segilen kesitin yeterli
olmasindan dolayi, bahce cat1 ylik durumuna sahip tasiyici sistem modellerinin P1,
P2 ve P3 perdelerinde gereksinim duyulan boyuna donatinin daha olmadigi

gOriilmiistir.
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Cizelge 4.39 : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapilarin P1 Perdeleri Boyuna Donat1 Oranlar1 Ozet Tablosu

P1 PERDESI (%)

KAT NO 001_D1_CT_21 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
STORY1 1,49 1,49 3,24 3,24 0,92 0,92 2,80 2,80
STORY2 1,00 0,99 2,86 2,86 0,57 0,57 2,54 2,53
STORY3 0,74 0,74 2,69 2,69 0,39 0,39 2,29 2,28
STORY4 0,57 0,56 2,49 2,48 0,27 0,27 1,99 1,98
STORY5 0,43 0,43 2,22 2,21 0,25 0,25 1,60 1,58
STORY6 0,39 0,38 2,16 2,14 0,25 0,25 1,52 1,50
STORY? 0,32 0,31 1,80 1,76 0,25 0,25 1,21 1,19
STORYS 0,27 0,25 1,41 1,37 0,25 0,25 0,93 0,91
STORY9 0,25 0,25 1,11 1,07 0,25 0,25 0,72 0,70

STORY10 0,25 0,25 0,87 0,84 0,25 0,25 0,55 0,53

STORY11 0,25 0,25 0,84 0,84 0,25 0,25 0,53 0,56

STORY12 0,25 0,25 0,82 0,83 0,25 0,25 0,51 0,54

STORY13 0,25 0,25 0,73 0,74 0,25 0,25 0,48 0,51

STORY14 0,25 0,25 0,65 0,67 0,25 0,25 0,42 0,45

STORY15 0,25 0,25 0,44 0,49 0,25 0,25 0,31 0,33
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Cizelge 4.40 : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapilari P2 Perdeleri Boyuna Donat1 Oranlar1 Ozet Tablosu

P2 PERDESI (%)
KAT NO 001_D1_CT 21 002_D1_KT_z1 003_D1_CT 24 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_z1 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
STORY1 0,25 0,25 1,82 1,82 0,25 0,25 1,13 1,13
STORY2 0,25 0,25 1,21 1,21 0,25 0,25 0,72 0,72
STORY3 0,25 0,25 0,90 0,90 0,25 0,25 0,48 0,48
STORY4 0,25 0,25 0,65 0,65 0,25 0,25 0,28 0,28
STORYS 0,25 0,25 0,44 0,44 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY6 0,25 0,25 0,40 0,39 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY?7 0,25 0,25 0,30 0,29 0,25 0,25 0,25 0,25
STORYS 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY9 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY10 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY11 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY12 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY13 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY14 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY15 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
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Cizelge 4.41 : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapilarin P3 Perdeleri Boyuna Donat1 Oranlar1 Ozet Tablosu

P3 PERDESI (%)
KAT NO 001_D1_CT_71 002_D1_KT_z1 003_D1_CT_z4 004_D1_KT_z4 005_D2_CT_71 006_D2_KT_z1 007_D2_CT_z4 008_D2_KT_z4
STORY1 0,25 0,25 1,82 1,82 0,25 0,25 1,13 1,13
STORY2 0,25 0,25 1,21 1,21 0,25 0,25 0,72 0,72
STORY3 0,25 0,25 0,90 0,90 0,25 0,25 0,48 0,48
STORY4 0,25 0,25 0,65 0,65 0,25 0,25 0,28 0,28
STORYS 0,25 0,25 0,44 0,44 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY6 0,25 0,25 0,40 0,39 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY7 0,25 0,25 0,30 0,29 0,25 0,25 0,25 0,25
STORYS 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY9 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY10 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY11 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY12 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY13 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY14 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
STORY15 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25 0,25
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4.1.4.1 Onbes Kath perde + ¢erceve sistemli betonarme yap1 icin elde edilen

sonuclar

Yap1 agirliklar1 bakimindan bir karsilastirma yapildiginda klasik ¢at1 terasli yapinin
bahge terasli yapiin toplam agirligina oran1 %98.88 olarak elde edilmektedir. Bu,
Onerilen bahge terasli cati sisteminin yapinin tim agirhgmi %21.12 oraninda
arttirdigin1 géstermektedir, bu oran diisiik bir orandir, ¢iinkii kat adedi artmakla
birlikte binanin kiitlesi de artmis ve catidan dolayr gelen yiik yiizdesel olarak
azalmistir. Biitiin deprem bdlgelerinde ve zemin siniflarinda durum boyledir. Yapiya
etkiyen deprem yiikleri degerlendirildiginde, ayn1 deprem bdlgelerinde Z1 ve Z4
durumlarindan X ve Y dogrultularinda artis en fazla en iist kata ger¢eklesmis en ¢ok
%(6.84 ~ 7.48) araliginda ek bir yiik gelmektedir. Goreli kat Stelemeleri %(0.80 =
19.74) oranlarinda artmasina karsin yonetmeliklerce izin verilen simirlar iginde
kalmaktadir. Bu yapida, deprem etkilerinin 6nemli bir boliimii perdelerle
karsilandigindan, perde geometrik donati oranlarindaki artislar 6zellikle alt katlarda
daha fazla ger¢eklesmistir. Buna karsin iist katlarda (6zellikle 14. ve 15. katlarda),
beklendigi lizere, donat1 oranlarinda artis olmamistir. Kolonlar deprem etkilerinden
minimum diizeyde etkilendiklerinden minimum donati yeterli olmaktadir. Temel
kesit tesirlerinde de dogal olarak artislar olmasina karsin bu durum segilen temel
kesit boyutlarinda bir artisa gotiirmemektedir. Kritik bazi kirigslerde (6rnegin Bl
kirigi) boyuna donati oranlar1 agiklik bdlgesinde ve mesnet bolgelerinde %(11.92 =
25.83) araliginda artiglar vardir. Kirig sehim degerlerinde de en ¢cok %25 oraninda bir
artis ortaya ¢ikmaktadir.
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5. SONUC VE ONERILER

Secilen bes, on ve onbes katli, her iki asal dogrultuda olduk¢a diizgiin tasiyici
sistemli betonarme yapilar iizerinde teras ¢ati ¢oziimlemelerinin getirecekleri ek yiik
bakimindan yap1 davranisina etkisi sayisal olarak incelenmistir. Gelistirilen
modellerde, 1. ve 2. derece deprem bdlgelerindeki yapilar, saglam (Z1) ve zayif
zemin (Z4) kosullart dikkate alinarak yapisal hesaplar yiiriitilmistiir. Elde edilen
sonuglarin hepsi birlikte degerlendirildiginde, se¢ilen 6rnek yapilar gibi diizenli ve
miithendislik hizmeti almis yapilarda bahge teras sistemi en ¢ok goreli kat
otelemelerini etkilemekte ve arttirmaktadir. Perde + g¢erceveli sistemlerde yeterli
yanal rijitlik bulundugundan bu artislar tehlikeli sinirlara ulasmamaktadir. Incelenen
yapilar bir biitiin olarak degerlendirildiginde, hi¢ bir binada toprak etkisinden
kaynaklanan diizensizlik olusumu gézlemlenmemistir (EK A). Yapilarin tasiyici
sistem kiitleleri arttik¢a toprak yiikiiniin etkisi sinirli kalmaktadir. Bes katl1 perdesiz
yapinin biitiin tasiyici sistemi, perdeli yapiyla aymi tutularak yalnizca perdelerin
kaldirilmasiyla olusturulmustur. Bu yapida diizensizlik kontrollerine bakilacak olursa
en kotii seneryolar olan 003.D1.CT.Z4 ve 004.D1.KT.Z4 durumlarinda binanin
deyisle, toprak yiikii  etkisindeki  binalarda bu etkiden dolayr bir tehlike
gozlemlenmemistir. Ayrica, c¢atidaki toprak etkisi dogrudan en iist kat kirislerini
zorladigindan, sonuglarda ¢at1 kat1 kiriglerinin mesnet bolgesindeki donatilarinin bir
hayli arttigi goriilmistiir. Bahge ¢at1 sistemi segilen kesitlerde herhangi bir
yetersizlige yol agmamistir. Mevcut yapilarda, baska tiirde yapisal sorunlar da
bulunabileceginden kiiciik de olsa bu calismada ulasilan davranis biiyiikliiklerindeki
artiglar 6nemli olabilir. Bu nedenle, bu tiir yapilarda, bitkilendirilmis cat1 sistemi
uygulanmadan 6nce bu ¢aligmada izlendigi sekli ile kapsamli bir yapisal incelemenin
/ hesaplarin yapilmasi 6zellikle onerilir. Ulasilan sayisal sonuglar, yapilar bir biitiin
olarak diisiiniildiigiinde, deprem giivenliklerinin pratik olarak degismedigini ortaya
koymaktadir. Davranis biiyiikliiklerindeki artiglar ¢ogunlukla c¢at1 kirislerinde
goriilmekte oldugundan, 6zellikle bu kat kirislerinin iyilestirilmesi / gliglendirilmesi

yoluna gidilebilir.
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Gii¢lendirmede klasik betonarme mantolama ya da distan ¢elik levha yapistirilmasi
yontemleri uygulanabilecegi gibi, beton kalitesinin uygun olmast durumunda CFRP
ya da GFRP elemanlardan yararlanilabilir. Kirislerde ortaya c¢ikan donati
eksikliklerinin, agikliklarin daha da kiigiik olmas1 durumunda giderek azalacagi, hatta

tasiyict sisteme bagli olarak giiclendirme gerekmeyecegi soylenebilir.

Ofis islevli ( I = 1.0) ve siineklik diizeyi yiliksek betonarme tasiyici sistemler i¢in
yapilan bu calisma diger onem katsayili yapilar, ¢elik ¢ergeveli yapilar, diizensiz
yapilar ve tizerindeki bitki yogunlugu ¢ok sik olan entansif bitkilendirmeler i¢in de

gelistirilebilir.
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EKLER

Cizelge A : Diizensizlik Kontrolleri
EKB - Karsilagtirma grafikleri

EKC . Yer degistirme grafikleri
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Cizelge A.1 : Bes Katli Cergeve Sistemli Yapini 001_D1_CT_Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT m X Y z m H - . (Ai)max (Ai)min (Ai)art Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN ) L) | ) OTELEME (cm) (3i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nki MNki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX 118224 | O 19 | 0,000519 | 350 | 8 0,00415 TAMAM | 0,1817 | 0,1600 | 0,1708 | 1,063 TAMAM 0,000488 | 1,567 | 0,638 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX |118 | 22,4 | 0 | 15,5| 0,000787 | 350 | 8 0,00630 TAMAM | 0,2755 | 0,2600 | 0,2677 | 1,029 TAMAM 0,000765 | 1,293 | 0,774 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 118 (22,4 | O 12 0,001006 | 350 | 8 0,00805 TAMAM | 0,3521 | 0,3400 | 0,3461 | 1,017 TAMAM 0,000989 | 1,171 | 0,854 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 118 (224 | O 8,5 | 0,001173 | 350 | 8 0,00938 TAMAM | 0,4106 | 0,4000 | 0,4053 | 1,013 TAMAM 0,001158 | 0,877 | 1,141 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 13 | 24 0 5 0,001010 | 500 | 8 0,00808 TAMAM | 0,5050 | 0,5100 | 0,5075 | 0,995 TAMAM 0,001015 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X |1y z . H [R| . . (Aidmax | Aidmin | (Aidore Al B2
KATNO | oo enngsi | YUKLEME | DN OTELEME (em) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | e | em) Noi konTROL | @lor/H | M N KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX1 |118 224 | O 19 0,000542 | 350 | 8 0,00434 TAMAM | 0,1897 | 0,1700 | 0,1799 | 1,055 TAMAM 0,000514 | 1,553 | 0,644 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 |118 22,4 | 0 | 15,5] 0,000825 | 350 | 8 0,00660 TAMAM | 0,2888 | 0,2700 | 0,2794 | 1,034 TAMAM 0,000798 | 1,308 | 0,764 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 |118|22,4| O 12 0,00106 | 350 |8 0,00848 TAMAM | 0,3710 | 0,3600 | 0,3655 | 1,015 TAMAM 0,001044 | 1,183 | 0,845 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |118 22,4 | O 8,5 | 0,001243 | 350 | 8 0,00994 TAMAM | 0,4351 | 0,4300 | 0,4325 | 1,006 TAMAM 0,001236 | 0,873 | 1,145 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 | 13 | 24 0 5 0,001078 | 500 | 8 0,00862 TAMAM | 0,5390 | 0,5400 | 0,5395 | 0,999 TAMAM 0,001079 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT " X | yjpz|. H |R| Admax | Aidmin | (Addor Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (3i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nui Nii KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 |118 22,4 | O 19 | 0,000542 | 350 | 8 0,00434 TAMAM | 0,1897 | 0,1700 | 0,1799 | 1,055 TAMAM 0,000514 | 1,553 | 0,644 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 | 0 | 15,5]| 0,000825 | 350 | 8 0,00660 TAMAM | 0,2888 | 0,2700 | 0,2794 | 1,034 TAMAM 0,000798 | 1,308 | 0,764 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 | O 12 0,00106 | 350 |8 0,00848 TAMAM | 0,3710 | 0,3600 | 0,3655 | 1,015 TAMAM 0,001044 | 1,183 | 0,845 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 118|224 | O 8,5 | 0,001243 | 350 | 8 0,00994 TAMAM | 0,4351 | 0,4300 | 0,4325 | 1,006 TAMAM 0,001236 | 0,873 | 1,145 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 | 13 | 24 0 5 0,001078 | 500 | 8 0,00862 TAMAM | 0,5390 | 0,5400 | 0,5395 | 0,999 TAMAM 0,001079 | 0,000 | 0,000 TAMAM

56




Cizelge A.2 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 001_D1_CT_Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT o X Y Z Py H " . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al BZ
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN ) | | ) OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 | 24 | 1,6 19 0,000526 | 350 | 8 0,00421 TAMAM | 0,1841 | 0,1600 | 0,1721 1,070 TAMAM 0,000492 | 1,536 | 0,651 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 | 24 | 1,6 | 15,5 | 0,000796 | 350 | 8 0,00637 TAMAM | 0,2786 | 0,2500 | 0,2643 1,054 TAMAM 0,000755 | 1,317 | 0,760 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 | 24 | 1,6 12 0,001017 | 350 | 8 0,00814 TAMAM | 0,3560 | 0,3400 | 0,3480 1,023 TAMAM 0,000994 | 1,171 | 0,854 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 | 24 |16 | 85 0,001186 | 350 | 8 0,00949 TAMAM | 0,4151 | 0,4000 | 0,4076 1,019 TAMAM 0,001164 | 0,868 | 1,152 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 | 24 | 24 5 0,001022 | 500 | 8 0,00818 TAMAM | 0,5110 | 0,5000 | 0,5055 1,011 TAMAM 0,001011 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X| Y | z |, H |R| . . Admax | Qdmin | Aidont Al B2
KATNO | oo mesi | YOKLEME | DN OTELEME | ) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | e | (em) Noi onTRoL | @en/M | M | M | ontROL
STORY5 Y-DOG SPECY1 13 | 24 0 19 0,000549 | 350 | 8 0,00439 TAMAM | 0,1922 | 0,1600 | 0,1761 1,091 TAMAM 0,000503 | 1,596 | 0,627 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 66 | 24 | 1,6 | 15,5 | 0,000834 | 350 | 8 0,00667 TAMAM | 0,2919 | 0,2700 | 0,2810 | 1,039 TAMAM 0,000803 | 1,308 | 0,765 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 66 | 24 | 1,6 12 0,001071 | 350 | 8 0,00857 TAMAM | 0,3749 | 0,3600 | 0,3674 | 1,020 TAMAM 0,001050 | 1,183 | 0,845 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 66 | 24 | 1,6 | 85 | 0,001256 | 350 | 8 0,01005 TAMAM | 0,4396 | 0,4300 | 0,4348 1,011 TAMAM 0,001242 | 0,865 | 1,156 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 16 | 24 | 24 5 0,001089 | 500 | 8 0,00871 TAMAM | 0,5445 | 0,5300 | 0,5373 1,013 TAMAM 0,001075 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X| Y|z |, H |[R| Admax | Admin | Adort Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY2 13 | 24 0 19 0,000549 | 350 | 8 0,00439 TAMAM | 0,1922 | 0,1600 | 0,1761 1,091 TAMAM 0,000503 | 1,596 | 0,627 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 66 | 24 | 1,6 | 15,5 | 0,000834 | 350 | 8 0,00667 TAMAM | 0,2919 | 0,2700 | 0,2810 | 1,039 TAMAM 0,000803 | 1,308 | 0,765 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 66 | 24 | 1,6 12 0,001071 | 350 | 8 0,00857 TAMAM | 0,3749 | 0,3600 | 0,3674 | 1,020 TAMAM 0,001050 | 1,183 | 0,845 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 66 | 24 |16 | 85 | 0,001256 | 350 |8 0,01005 TAMAM | 0,4396 | 0,4300 | 0,4348 1,011 TAMAM 0,001242 | 0,865 | 1,156 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 16 | 24 | 24 5 0,001089 | 500 | 8 0,00871 TAMAM | 0,5445 | 0,5300 | 0,5373 1,013 TAMAM 0,001075 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.3 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 002_D1_KT_Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT m X Y 4 M H R N (Ai)max (Ai)min (Ai)art Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (A)or/H Nki MNki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX [118)22,4| 0 | 19 | 0,000466 | 350 |8 0,00373 TAMAM | 0,1631 | 0,1400 | 0,1516 | 1,076 TAMAM 0,000433 | 1,647 | 0,607 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX [118) 22,4 | 0 | 15,5 | 0,000741 | 350 | 8 0,00593 TAMAM | 0,2594 | 0,2400 | 0,2497 | 1,039 TAMAM 0,000713 | 1,343 | 0,745 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 115 22,4 24| 12 0,000973 | 350 | 8 0,00778 TAMAM | 0,3406 | 0,3300 | 0,3353 | 1,016 TAMAM 0,000958 | 1,197 | 0,836 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 115 22,4 24| 8,5 | 0,001150 | 350 | 8 0,00920 TAMAM | 0,4025 | 0,4000 | 0,4013 | 1,003 TAMAM 0,001146 | 0,872 | 1,146 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 16 24 124| 5 0,001000 | 500 | 8 0,00800 TAMAM | 0,5000 | 0,5000 | 0,5000 | 1,000 TAMAM 0,001000 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . x|yl z . H [R| . (Aidmax | QAidmin | (Aidore Al B2
KATNO | oo enngsi | YUKLEME | DN OTELEME (em) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | tem | tem) Noi KoNTROL | @M | M | M | el
STORY5 X-DOG. SPECX1 |118|22,4| 0| 19 | 0,000489 | 350 |8 0,00391 TAMAM | 0,1712 | 0,1500 | 0,1606 | 1,066 TAMAM 0,000459 | 1,629 | 0,614 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 |118 22,4 | 0 | 155 | 0,00078 | 350 |8 0,00624 TAMAM | 0,2730 | 0,2500 | 0,2615 | 1,044 TAMAM 0,000747 | 1,358 | 0,736 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 |115| 22,4 |24| 12 | 0,001029 | 350 |8 0,00823 TAMAM | 0,3602 | 0,3500 | 0,3551 | 1,014 TAMAM 0,001015 | 1,208 | 0,828 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 [115]22,4 24| 85 | 0,001222 | 350 | 8 0,00978 TAMAM | 0,4277 ] 0,4300 | 0,4289 | 0,997 TAMAM 0,001225 | 0,868 | 1,152 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 | 16 | 24 |24] 5 0,001067 | 500 | 8 0,00854 TAMAM | 0,5335] 0,5300 | 0,5318 | 1,003 TAMAM 0,001064 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT 1 X Y 4 A H R R . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki MNki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 [118] 224 19 | 0,000489 | 350 | 8 0,00391 TAMAM | 0,1712 ] 0,1500 | 0,1606 | 1,066 TAMAM 0,000459 | 1,629 | 0,614 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 |118]22,4| 0 | 15,5 | 0,00078 | 350 |8 0,00624 TAMAM | 0,2730 | 0,2500 | 0,2615 | 1,044 TAMAM 0,000747 | 1,358 | 0,736 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 |115] 22,4 |24| 12 | 0,001029 | 350 |8 0,00823 TAMAM | 0,3602 | 0,3500 | 0,3551 | 1,014 TAMAM 0,001015 | 1,208 | 0,828 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 |115]22,4 24| 8,5 | 0,001222 | 350 | 8 0,00978 TAMAM | 0,4277 | 0,4300 | 0,4289 | 0,997 TAMAM 0,001225 | 0,868 | 1,152 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 | 16 | 24 |24| 5 0,001067 | 500 | 8 0,00854 TAMAM | 0,5335 | 0,5300 | 0,5318 | 1,003 TAMAM 0,001064 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.4 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapinin 002_D1_KT_Z1 Modeli i¢gin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT - X|y Z - H s (Admax | Aidmin | (Aidort Al B2
KATNO | oo viesi | YUKLEME | DN OTELEME | (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | em | e | ontRoL | @len/M | T | M | onTROL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 | 24| 1,6 19 0,000467 | 350 | 8 0,00374 TAMAM | 0,1635 | 0,1300 | 0,1467 | 1,114 TAMAM 0,000419 | 1,703 | 0,587 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 | 24| 1,6 | 15,5 | 0,000742 | 350 | 8 0,00594 TAMAM | 0,2597 | 0,2400 | 0,2499 | 1,039 TAMAM 0,000714 | 1,323 | 0,756 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 (24| 1,6 12 0,000974 | 350 | 8 0,00779 TAMAM | 0,3409 | 0,3200 | 0,3305 | 1,032 TAMAM 0,000944 | 1,200 | 0,834 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 (24| 1,6 | 85 | 0,001151 | 350 | 8 0,00921 TAMAM | 0,4029 | 0,3900 | 0,3964 | 1,016 TAMAM 0,001133 | 0,873 | 1,145 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 |24 | 24 5 0,000998 | 500 |8 0,00798 TAMAM | 0,4990 | 0,4900 | 0,4945 | 1,009 TAMAM 0,000989 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . XY | Z | H |R| . . Admax | Admin | Aiort Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Aj)on/H Nki MNki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY1 66 (24| 1,6 19 0,00049 350 | 8 0,00392 TAMAM | 0,1715 | 0,1500 | 0,1608 | 1,067 TAMAM 0,000459 | 1,627 | 0,615 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 66 (24| 1,6 | 15,5 | 0,00078 350 | 8 0,00624 TAMAM | 0,2730 | 0,2500 | 0,2615 | 1,044 TAMAM 0,000747 | 1,339 | 0,747 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 66 (24| 1,6 12 0,001029 | 350 | 8 0,00823 TAMAM | 0,3602 | 0,3400 | 0,3501 | 1,029 TAMAM 0,001000 | 1,211 | 0,826 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 66 |24 16| 8,5 0,001222 | 350 | 8 0,00978 TAMAM | 0,4277 | 0,4200 | 0,4239 | 1,009 TAMAM 0,001211 | 0,870 | 1,150 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 16 (24| 24 5 0,001066 | 500 | 8 0,00853 TAMAM | 0,5330 | 0,5200 | 0,5265 | 1,012 TAMAM 0,001053 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X| Y | zZ | H |R| . Admax | Qdmin | Aidont A1 B2
KATNO | oo iesi | YUKLEME | DN OTELEME | (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | em | em o ontRoL | @len/M | e | Mk | onTROL
STORY5 Y-DOG SPECY2 66 | 24| 1,6 19 0,00049 350 | 8 0,00392 TAMAM | 0,1715 | 0,1500 | 0,1608 | 1,067 TAMAM 0,000459 | 1,627 | 0,615 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 66 | 24| 1,6 | 15,5 0,00078 350 | 8 0,00624 TAMAM | 0,2730 | 0,2500 | 0,2615 | 1,044 TAMAM 0,000747 | 1,339 | 0,747 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 66 | 24| 1,6 12 0,001029 | 350 | 8 0,00823 TAMAM | 0,3602 | 0,3400 | 0,3501 | 1,029 TAMAM 0,001000 | 1,211 | 0,826 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 66 (24| 1,6 | 85 | 0,001222 | 350 | 8 0,00978 TAMAM | 0,4277 | 0,4200 | 0,4239 | 1,009 TAMAM 0,001211 | 0,870 | 1,150 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 16 |24 | 24 5 0,001066 | 500 |8 0,00853 TAMAM | 0,5330 | 0,5200 | 0,5265 | 1,012 TAMAM 0,001053 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.5 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 003_D1_CT Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT m X Y z P H R o . (Ai)max (Ai)min (Ai)art Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (A)or/H Nki Mk KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX [118)22,4|0| 19 | 0,001152 | 350 | 8 0,00922 TAMAM 0,4032 | 0,4000 | 0,4016 | 1,004 TAMAM 0,001147 | 1,591 | 0,629 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX [118) 22,4 |0 15,5 | 0,001851 | 350 | 8 0,01481 TAMAM 0,6479 | 0,6300 | 0,6389 | 1,014 TAMAM 0,001826 | 1,350 | 0,741 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 1181 22,4 |0] 12 | 0,002470 | 350 | 8 0,01976 TAMAM 0,8645 | 0,8600 | 0,8623 | 1,003 TAMAM 0,002464 | 1,180 | 0,847 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 1181 22,4 10| 8,5 | 0,002902 | 350 | 8 0,02322 SAGLANAMAMAKTADIR. | 1,0157 | 1,0200 | 1,0179 | 0,998 TAMAM 0,002908 | 0,847 | 1,181 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 13 24 |0 5 0,002464 | 500 | 8 0,01971 TAMAM 1,2320 | 1,2300 | 1,2310 | 1,001 TAMAM 0,002462 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT .. X Y z .. H R L (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KATNO | oo vgsi | YOKLEME | DN OTELEME | ) (5i)/hi<=0.02 KONTROL e | em | tem) Noi koNTROL | @M | M | M | el
STORY5 X-DOG. SPECX1 |118|22,4|0| 19 0,0012 350 | 8 0,00960 TAMAM 0,4200 | 0,4100 | 0,4150 | 1,012 TAMAM 0,001186 | 1,609 | 0,621 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |118 | 22,4 0] 155 | 0,001931 | 350 | 8 0,01545 TAMAM 0,6759 | 0,6600 | 0,6679 | 1,012 TAMAM 0,001908 | 1,350 | 0,741 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 |118 | 22,4 |0| 12 | 0,002581 | 350 | 8 0,02065 SAGLANAMAMAKTADIR. | 0,9034 | 0,9000 | 0,9017 | 1,002 TAMAM 0,002576 | 1,184 | 0,845 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |118] 22,4 |0] 85 | 0,003041 | 350 | 8 0,02433 SAGLANAMAMAKTADIR. | 1,0644 | 1,0700 | 1,0672 | 0,997 TAMAM 0,003049 | 0,847 | 1,180 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 | 13 | 24 |0]| 5 0,002588 | 500 | 8 0,02070 SAGLANAMAMAKTADIR. | 1,2940 | 1,2900 | 1,2920 | 1,002 TAMAM 0,002584 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT i X Y Z A H R o . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nii KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 [118]22,4|0] 19 0,0012 350 | 8 0,00960 TAMAM 0,4200 | 0,4100 | 0,4150 | 1,012 TAMAM 0,001186 | 1,609 | 0,621 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 |118] 22,4 |0 15,5 | 0,001931 | 350 | 8 0,01545 TAMAM 0,6759 | 0,6600 | 0,6679 | 1,012 TAMAM 0,001908 | 1,350 | 0,741 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 |118] 22,4 |0| 12 | 0,002581 | 350 | 8 0,02065 SAGLANAMAMAKTADIR. | 0,9034 | 0,9000 | 0,9017 | 1,002 TAMAM 0,002576 | 1,184 | 0,845 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 |118 22,4 0| 8,5 | 0,003041 | 350 | 8 0,02433 SAGLANAMAMAKTADIR. | 1,0644 | 1,0700 | 1,0672 | 0,997 TAMAM 0,003049 | 0,847 | 1,180 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 13 24 |0 5 0,002588 | 500 | 8 0,02070 SAGLANAMAMAKTADIR. | 1,2940 | 1,2900 | 1,2920 | 1,002 TAMAM 0,002584 | 0,000 | 0,000 TAMAM

60




Cizelge A.6 : Bes Katli Cergeve Sistemli Yapmnin 003_D1_CT_Z4 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT .. X Y z .. H o~ L (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KATNO | oo o esi | YUKLEME | DN OTELEME | (8i)/hi<=0.02 KONTROL o | e L em | ™ | kontroL | @M | M | M | yonTroL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 24|16 | 19 0,001166 | 350 | 8 0,00933 TAMAM 0,4081 | 0,3800 | 0,3941 | 1,036 TAMAM 0,001126 | 1,631 | 0,613 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 {24 | 1,6 | 15,5| 0,001873 | 350 | 8 0,01498 TAMAM 0,6556 | 0,6300 | 0,6428 | 1,020 TAMAM 0,001837 | 1,349 | 0,741 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 (24|16 | 12 | 0,002497 | 350 | 8 0,01998 TAMAM 0,8740 | 0,8600 | 0,8670 | 1,008 TAMAM 0,002477 | 1,169 | 0,855 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 (24|16 | 85 | 0,002935 | 350 | 8 0,02348 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,0273 | 1,0000 | 1,0136 | 1,013 TAMAM 0,002896 | 0,851 | 1,175 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 |24 | 24 5 0,002491 | 500 | 8 0,01993 TAMAM 1,2455 | 1,2200 | 1,2328 | 1,010 TAMAM 0,002466 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X|Y Z | . H |[R| . Admax | Admin | Aiort Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H MNki MNki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY1 |13 |24| O 19 | 0,001214 | 350 | 8 0,00971 TAMAM 0,4249 | 0,4100 | 0,4175 | 1,018 TAMAM 0,001193 | 1,597 | 0,626 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 | 66 |24 | 1,6 | 15,5| 0,001953 | 350 | 8 0,01562 TAMAM 0,6836 | 0,6500 | 0,6668 | 1,025 TAMAM 0,001905 | 1,352 | 0,740 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 |66 |24 |16 | 12 | 0,002609 | 350 | 8 0,02087 SAGLANAMAMAKTADIR | 0,9132 | 0,8900 | 0,9016 | 1,013 TAMAM 0,002576 | 1,184 | 0,844 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 |66 24|16 | 85 | 0,003073 | 350 | 8 0,02458 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,0756 | 1,0600 | 1,0678 | 1,007 TAMAM 0,003051 | 0,848 | 1,179 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 | 16 |24 | 24 5 0,002616 | 500 | 8 0,02093 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,3080 | 1,2800 | 1,2940 | 1,011 TAMAM 0,002588 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT .. X Y z oy H R L s (Ai)max (Ai)min (Ai)urt Al B2
KATNO | oo o e | YUKLEME | DN OTELEME | (8i)/hi<=0.02 KONTROL e | e | em | ™| kontroL | @M | e | ma | yonTRoL
STORY5 Y-DOG SPECY2 |13 24| O 19 0,001214 | 350 | 8 0,00971 TAMAM 0,4249 | 0,4100 | 0,4175 | 1,018 TAMAM 0,001193 | 1,597 | 0,626 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 |66 |24| 16| 155 | 0,001953 | 350 | 8 0,01562 TAMAM 0,6836 | 0,6500 | 0,6668 | 1,025 TAMAM 0,001905 | 1,352 | 0,740 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 |66 |24 |16 | 12 0,002609 | 350 | 8 0,02087 SAGLANAMAMAKTADIR | 0,9132 | 0,8900 | 0,9016 | 1,013 TAMAM 0,002576 | 1,184 | 0,844 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 |66 |24| 16| 85 | 0,003073 | 350 | 8 0,02458 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,0756 | 1,0600 | 1,0678 | 1,007 TAMAM 0,003051 | 0,848 | 1,179 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 | 16 |24 | 24 5 0,002616 | 500 | 8 0,02093 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,3080 | 1,2800 | 1,2940 | 1,011 TAMAM 0,002588 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.7 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 004 D1 KT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT I X Y z Py H R . . (Ai)max (Ai)min (Ai)art Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX 118 |1 22,4 |0| 19 0,001003 | 350 | 8 0,00802 TAMAM 0,3511 | 0,3400 | 0,3455 | 1,016 TAMAM 0,000987 | 1,721 | 0,581 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX 118 | 22,4 | 0| 15,5 | 0,001713 | 350 | 8 0,01370 TAMAM 0,5996 | 0,5900 | 0,5948 | 1,008 TAMAM 0,001699 | 1,394 | 0,717 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 118 | 22,4 (0| 12 0,002368 | 350 | 8 0,01894 TAMAM 0,8288 | 0,8300 | 0,8294 | 0,999 TAMAM 0,002370 | 1,195 | 0,837 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 118|224 (0| 8,5 0,002834 | 350 | 8 0,02267 SAGLANAMAMAKTADIR 0,9919 | 0,9900 | 0,9910 1,001 TAMAM 0,002831 | 0,856 | 1,169 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 13 24 |0 5 0,002426 | 500 | 8 0,01941 TAMAM 1,2130 | 1,2100 | 1,2115 1,001 TAMAM 0,002423 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - X |y| z - H |R s Admax | (Admin | (Aiont Al B2
KATNO | oo o si | YUKLEME | DN OTELEME | (8i)/hi<=0.02 KONTROL e | e | (o Mo ontroL | @M | M6 | e | onTroL
STORY5 X-DOG. SPECX1 |118| 22,4 |0| 19 0,00105 350 | 8 0,00840 TAMAM 0,3675 | 0,3600 | 0,3638 | 1,010 TAMAM 0,001039 | 1,715 | 0,583 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 |118| 22,4 |0 15,5 | 0,001794 | 350 | 8 0,01435 TAMAM 0,6279 | 0,6200 | 0,6240 1,006 TAMAM 0,001783 | 1,385 | 0,722 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 |118| 22,4 (0| 12 0,002482 | 350 | 8 0,01986 TAMAM 0,8687 | 0,8600 | 0,8644 | 1,005 TAMAM 0,002470 | 1,204 | 0,830 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |118 | 22,4 (0| 8,5 | 0,002976 | 350 | 8 0,02381 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,0416 | 1,0400 | 1,0408 | 1,001 TAMAM 0,002974 | 0,860 | 1,163 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 13 24 |0 5 0,002554 | 500 | 8 0,02043 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,2770 | 1,2800 | 1,2785 | 0,999 TAMAM 0,002557 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - X |Y| z - H |R s (Admax | Admin | (Aidort Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 (0| 19 0,00105 350 | 8 0,00840 TAMAM 0,3675 | 0,3600 | 0,3638 | 1,010 TAMAM 0,001039 | 1,715 | 0,583 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 |0 | 15,5 | 0,001794 | 350 | 8 0,01435 TAMAM 0,6279 | 0,6200 | 0,6240 | 1,006 TAMAM 0,001783 | 1,385 | 0,722 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 (0| 12 0,002482 | 350 | 8 0,01986 TAMAM 0,8687 | 0,8600 | 0,8644 | 1,005 TAMAM 0,002470 | 1,204 | 0,830 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 (0| 8,5 0,002976 | 350 | 8 0,02381 SAGLANAMAMAKTADIR 1,0416 | 1,0400 | 1,0408 1,001 TAMAM 0,002974 | 0,860 | 1,163 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 13 24 |0 5 0,002554 | 500 | 8 0,02043 SAGLANAMAMAKTADIR 1,2770 | 1,2800 | 1,2785 | 0,999 TAMAM 0,002557 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.8 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 004 D1_KT Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT I X Y z P H R . . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 24|16 | 19 0,001009 | 350 | 8 0,00807 TAMAM 0,3532 | 0,3400 | 0,3466 | 1,019 TAMAM 0,000990 | 1,707 | 0,586 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 | 24| 1,6 | 15,5 | 0,001724 | 350 | 8 0,01379 TAMAM 0,6034 | 0,5800 | 0,5917 | 1,020 TAMAM 0,001691 | 1,398 | 0,715 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 | 24| 1,6 12 0,002383 | 350 | 8 0,01906 TAMAM 0,8341 | 0,8200 | 0,8270 | 1,008 TAMAM 0,002363 | 1,202 | 0,832 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 (24|16 | 85 | 0,002853 | 350 |8 0,02282 SAGLANAMAMAKTADIR 0,9986 | 0,9900 | 0,9943 | 1,004 TAMAM 0,002841 | 0,852 | 1,173 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 (24| 24 5 0,002443 | 500 | 8 0,01954 TAMAM 1,2215| 1,2000 | 1,2108 | 1,009 TAMAM 0,002422 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - Xy z - H |R s (Admax | Qidmin | (Aidont Al B2
KATNO | oo o esi | YUKLEME | DN OTELEME | (8i)/hi<=0.02 KONTROL e | e | e | ™| kowtroL | @M | e | me | yonTRoL
STORY5 Y-DOG SPECY1 |13 |24| O 19 0,001057 | 350 | 8 0,00846 TAMAM 0,3700 | 0,3600 | 0,3650 | 1,014 TAMAM 0,001043 | 1,701 | 0,588 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 66 (24| 1,6 | 15,5 | 0,001805 | 350 | 8 0,01444 TAMAM 0,6318 | 0,6100 | 0,6209 | 1,018 TAMAM 0,001774 | 1,397 | 0,716 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 |66 |24 |16 | 12 0,002498 | 350 | 8 0,01998 TAMAM 0,8743 | 0,8600 | 0,8672 | 1,008 TAMAM 0,002478 | 1,198 | 0,835 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 |66 |{24| 1,6 | 85 | 0,002995 | 350 | 8 0,02396 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,0483 | 1,0300 | 1,0391 | 1,009 TAMAM 0,002969 | 0,861 | 1,162 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 | 16 |24| 24 5 0,002571 | 500 | 8 0,02057 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,2855 | 1,2700 | 1,2778 | 1,006 TAMAM 0,002556 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - XYy z s H |R . Admax | Aidmin | Aidore Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY2 |13 (24| O 19 0,001057 | 350 | 8 0,00846 TAMAM 0,3700 | 0,3600 | 0,3650 | 1,014 TAMAM 0,001043 | 1,701 | 0,588 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 | 66 |24 | 1,6 | 15,5 | 0,001805 | 350 | 8 0,01444 TAMAM 0,6318 | 0,6100 | 0,6209 | 1,018 TAMAM 0,001774 | 1,397 | 0,716 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 |66 |24|16 | 12 0,002498 | 350 | 8 0,01998 TAMAM 0,8743 | 0,8600 | 0,8672 | 1,008 TAMAM 0,002478 | 1,198 | 0,835 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 | 66 |24 | 1,6 | 8,5 | 0,002995 | 350 | 8 0,02396 SAGLANAMAMAKTADIR | 1,0483 | 1,0300 | 1,0391 | 1,009 TAMAM 0,002969 | 0,861 | 1,162 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 16 |24 | 24 5 0,002571 | 500 | 8 0,02057 SAGLANAMAMAKTADIR 1,2855 | 1,2700 | 1,2778 | 1,006 TAMAM 0,002556 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.9 : Bes Katli Cerceve Sistemli 005 D2 CT Z1 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT o X v Z Py H R " . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al BZ
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Ai)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX 118 |1 22,4 |0| 19 0,000390 | 350 | 8 0,00312 TAMAM | 0,1365 | 0,1200 | 0,1283 1,064 TAMAM 0,000366 | 1,547 | 0,646 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX 118 | 22,4 | 0| 15,5 | 0,000591 | 350 | 8 0,00473 TAMAM | 0,2069 | 0,1900 | 0,1984 | 1,042 TAMAM 0,000567 | 1,296 | 0,772 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 118 | 22,4 (0| 12 0,000755 | 350 | 8 0,00604 TAMAM | 0,2643 | 0,2500 | 0,2571 1,028 TAMAM 0,000735 | 1,202 | 0,832 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 118|224 (0| 8,5 0,000881 | 350 | 8 0,00705 TAMAM | 0,3084 | 0,3100 | 0,3092 0,997 TAMAM 0,000883 | 0,860 | 1,162 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 13 24 |0 5 0,000758 | 500 | 8 0,00608 TAMAM | 0,3800 | 0,3800 | 0,3800 1,000 TAMAM 0,000760 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X |Y| Zz | H |R| . . Admax | Qdmin | Aidont Al B2
KATNO | oo vgsi | YOKLEME | DN OTELEME | ) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | e | (em) Noi onTROL | @lon/M | T | M | onteor
STORY5 X-DOG. SPECX1 |118 22,4 |0 | 19 0,000407 | 350 | 8 0,00326 TAMAM | 0,1425 | 0,1300 | 0,1362 1,046 TAMAM 0,000389 | 1,529 | 0,654 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 |118| 22,4 |0 | 15,5 | 0,000619 | 350 | 8 0,00495 TAMAM | 0,2167 | 0,2000 | 0,2083 1,040 TAMAM 0,000595 | 1,317 | 0,759 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 |118 22,4 |0 | 12 0,000796 | 350 | 8 0,00637 TAMAM | 0,2786 | 0,2700 | 0,2743 1,016 TAMAM 0,000784 | 1,197 | 0,836 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |118 | 22,4 (0| 8,5 | 0,000933 | 350 | 8 0,00746 TAMAM | 0,3266 | 0,3300 | 0,3283 | 0,995 TAMAM 0,000938 | 0,858 | 1,166 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 13 24 |0 5 0,000809 | 500 |8 0,00647 TAMAM | 0,4045 | 0,4000 | 0,4023 1,006 TAMAM 0,000805 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X |Y| Z | H |[R| Admax | Admin | Adort Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nk Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 (0| 19 0,000407 | 350 | 8 0,00326 TAMAM | 0,1425 | 0,1300 | 0,1362 1,046 TAMAM 0,000389 | 1,529 | 0,654 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 |0 | 15,5 | 0,000619 | 350 | 8 0,00495 TAMAM | 0,2167 | 0,2000 | 0,2083 1,040 TAMAM 0,000595 | 1,317 | 0,759 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 |118 | 22,4 (0| 12 0,000796 | 350 | 8 0,00637 TAMAM | 0,2786 | 0,2700 | 0,2743 1,016 TAMAM 0,000784 | 1,197 | 0,836 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 |118|22,4 |0 | 8,5 | 0,000933 | 350 |8 0,00746 TAMAM | 0,3266 | 0,3300 | 0,3283 | 0,995 TAMAM 0,000938 | 0,858 | 1,166 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 13 24 |0 5 0,000809 | 500 | 8 0,00647 TAMAM | 0,4045 | 0,4000 | 0,4023 1,006 TAMAM 0,000805 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.10 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 005 D2 CT Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT oe X Y z Py H R o . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 24|16 | 19 0,000394 | 350 | 8 0,00315 TAMAM | 0,1379 | 0,1200 | 0,1290 | 1,069 TAMAM 0,000368 | 1,547 | 0,646 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 | 24| 1,6 | 15,5 | 0,000597 | 350 | 8 0,00478 TAMAM | 0,2090 | 0,1900 | 0,1995 | 1,047 TAMAM 0,000570 | 1,296 | 0,772 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 | 24| 1,6 12 0,000763 | 350 | 8 0,00610 TAMAM | 0,2671 | 0,2500 | 0,2585 | 1,033 TAMAM 0,000739 | 1,182 | 0,846 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 (24|16 | 85 | 0,000889 | 350 |8 0,00711 TAMAM | 0,3112 | 0,3000 | 0,3056 | 1,018 TAMAM 0,000873 | 0,874 | 1,144 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 (24| 24 5 0,000766 | 500 | 8 0,00613 TAMAM | 0,3830 | 0,3800 | 0,3815 | 1,004 TAMAM 0,000763 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - Xy z - H |R s (Amax | Aidmin | (Aidont Al B2
KATNO | oo o esi | YUKLEME | DN OTELEME | (@iy/hi<=0.02 | KONTROL | % e | 50 |5 0o | | ovreay | @M | M | M | onrol
STORY5 Y-DOG SPECY1 66 (24| 1,6 19 0,000412 | 350 | 8 0,00330 TAMAM | 0,1442 | 0,1200 | 0,1321 | 1,092 TAMAM 0,000377 | 1,585 | 0,631 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 | 66 |24 | 1,6 | 15,5 | 0,000625 | 350 | 8 0,00500 TAMAM | 0,2188 | 0,2000 | 0,2094 | 1,045 TAMAM 0,000598 | 1,316 | 0,760 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 66 (24| 1,6 12 0,000803 | 350 |8 0,00642 TAMAM | 0,2811 | 0,2700 | 0,2755 | 1,020 TAMAM 0,000787 | 1,179 | 0,848 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 |66 |{24| 1,6 | 85 | 0,000942 | 350 | 8 0,00754 TAMAM | 0,3297 | 0,3200 | 0,3249 | 1,015 TAMAM 0,000928 | 0,871 | 1,148 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 | 16 |24| 24 5 0,000817 | 500 | 8 0,00654 TAMAM | 0,4085 | 0,4000 | 0,4043 | 1,011 TAMAM 0,000809 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - XYy z s H |R . Admax | Aidmin | Aidore Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY2 |66 24|16 | 19 0,000412 | 350 | 8 0,00330 TAMAM | 0,1442 | 0,1200 | 0,1321 | 1,092 TAMAM 0,000377 | 1,585 | 0,631 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 | 66 | 24| 1,6 | 15,5 | 0,000625 | 350 | 8 0,00500 TAMAM | 0,2188 | 0,2000 | 0,2094 | 1,045 TAMAM 0,000598 | 1,316 | 0,760 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 |66 |24|16 | 12 0,000803 | 350 | 8 0,00642 TAMAM | 0,2811 | 0,2700 | 0,2755 | 1,020 TAMAM 0,000787 | 1,179 | 0,848 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 66 (24| 1,6 | 85 | 0,000942 | 350 | 8 0,00754 TAMAM | 0,3297 | 0,3200 | 0,3249 | 1,015 TAMAM 0,000928 | 0,871 | 1,148 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 | 16 |24 | 24 5 0,000817 | 500 |8 0,00654 TAMAM | 0,4085 | 0,4000 | 0,4043 | 1,011 TAMAM 0,000809 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.11 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 006 D2 KT Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT I X Y z P H R - . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (3i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX 118 | 2240 0 1900 | 0,000350 | 350 |8 0,00280 TAMAM | 0,1225 | 0,1078 | 0,1152 | 1,064 TAMAM 0,000329 | 1,629 | 0,614 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX 118 | 2240 0 1550 | 0,000557 | 350 | 8 0,00446 TAMAM | 0,1950 | 0,1803 | 0,1876 | 1,039 TAMAM 0,000536 | 1,343 | 0,744 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 115 | 2240 | 2400 | 1200 | 0,000732 | 350 | 8 0,00586 TAMAM | 0,2562 | 0,2479 | 0,2521 | 1,016 TAMAM 0,000720 | 1,197 | 0,835 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 115 | 2240 | 2400 | 850 | 0,000865 | 350 |8 0,00692 TAMAM | 0,3028 | 0,3008 | 0,3018 | 1,003 TAMAM 0,000862 | 0,870 | 1,149 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,000750 | 500 | 8 0,00600 TAMAM | 0,3752 | 0,3752 | 0,3752 | 1,000 TAMAM 0,000750 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X Y z | H [R| .. Admax | Qidmin | Ai)on A1 B2
KATNO | o' e | YOKLEME | DN OTELEME | (8i/hi<=0.02 | KONTROL | © | S 0m |0 o | onreay | @M | ma | M | onrol
STORY5 X-DOG. SPECX1 | 118 | 2240 0 1900 | 0,000368 | 350 | 8 0,00294 TAMAM | 0,1288 | 0,1140 | 0,1214 | 1,061 TAMAM 0,000347 | 1,631 | 0,613 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 | 118 | 2240 0 1550 | 0,000587 | 350 | 8 0,00470 TAMAM | 0,2055 | 0,1906 | 0,1980 | 1,037 TAMAM 0,000566 | 1,347 | 0,742 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 | 115 | 2240|2400 | 1200 | 0,000774 | 350 | 8 0,00619 TAMAM | 0,2709 | 0,2626 | 0,2668 | 1,016 TAMAM 0,000762 | 1,203 | 0,831 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 | 115 | 2240 | 2400 | 850 0,00092 | 350 |8 0,00736 TAMAM | 0,3220 | 0,3198 | 0,3209 | 1,003 TAMAM 0,000917 | 0,875 | 1,143 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,000802 | 500 |8 0,00642 TAMAM | 0,4012 | 0,4012 | 0,4012 | 1,000 TAMAM 0,000802 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - X Y z s H |R S Admax | Aidmin | Aidore Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (3i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 | 118 | 2240 0 1900 | 0,000368 | 350 |8 0,00294 TAMAM | 0,1288 | 0,1140 | 0,1214 | 1,061 TAMAM 0,000347 | 1,631 | 0,613 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 | 118 | 2240 0 1550 | 0,000587 | 350 | 8 0,00470 TAMAM | 0,2055 | 0,1906 | 0,1980 | 1,037 TAMAM 0,000566 | 1,347 | 0,742 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 | 115 | 2240 | 2400 | 1200 | 0,000774 | 350 | 8 0,00619 TAMAM | 0,2709 | 0,2626 | 0,2668 | 1,016 TAMAM 0,000762 | 1,203 | 0,831 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 | 115 | 2240|2400 | 850 0,00092 | 350 |8 0,00736 TAMAM | 0,3220 | 0,3198 | 0,3209 | 1,003 TAMAM 0,000917 | 0,875 | 1,143 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,000802 | 500 |8 0,00642 TAMAM | 0,4012 | 0,4012 | 0,4012 | 1,000 TAMAM 0,000802 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.12 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapinin 006 D2 KT Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT m X Y 4 M H R - . (Ai)max (Ai)min (Ai)art Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Ai)orn/H MNki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000355 | 350 | 8 0,00284 TAMAM | 0,1243 ]| 0,1063 | 0,1153 | 1,078 TAMAM 0,000329 | 1,628 | 0,614 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,000564 | 350 | 8 0,00451 TAMAM | 0,1974 10,1780 | 0,1877 | 1,052 TAMAM 0,000536 | 1,342 | 0,745 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,00074 | 350 |8 0,00592 TAMAM | 0,2590 | 0,2449 | 0,2520 | 1,028 TAMAM 0,000720 | 1,198 | 0,835 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,000875 | 350 | 8 0,00700 TAMAM | 0,3063 | 0,2972 | 0,3017 | 1,015 TAMAM 0,000862 | 0,871 | 1,149 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,000759 | 500 | 8 0,00607 TAMAM | 0,3795 | 0,3710 | 0,3753 | 1,011 TAMAM 0,000751 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X Y zZ . H [R| . (Aidmax | Aidmin | (Aidore Al B2
KATNO | oo ennesi | YUKLEME | DN OTELEME (em) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | em) | em) MNoi koNTROL | @or/H | Ma T | KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000373 | 350 | 8 0,00298 TAMAM | 0,1306 | 0,1125 | 0,1215 | 1,074 TAMAM 0,000347 | 1,629 | 0,614 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,000593 | 350 | 8 0,00474 TAMAM | 0,2076 | 0,1883 | 0,1979 | 1,049 TAMAM 0,000566 | 1,347 | 0,742 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,000782 | 350 | 8 0,00626 TAMAM | 0,2737 | 0,2596 | 0,2667 | 1,026 TAMAM 0,000762 | 1,203 | 0,831 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,000929 | 350 |8 0,00743 TAMAM | 0,3252 | 0,3163 | 0,3207 | 1,014 TAMAM 0,000916 | 0,876 | 1,142 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 | 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,000811 | 500 | 8 0,00649 TAMAM | 0,4055 | 0,3970 | 0,4013 | 1,011 TAMAM 0,000803 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - X Y z . H [R S Aidmax | Aidmin | Ai)ore Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Ai)on/H MNki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000373 | 350 |8 0,00298 TAMAM | 0,1306 | 0,1125 | 0,1215 | 1,074 TAMAM 0,000347 | 1,629 | 0,614 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,000593 | 350 |8 0,00474 TAMAM | 0,2076 | 0,1883 | 0,1979 | 1,049 TAMAM 0,000566 | 1,347 | 0,742 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,000782 | 350 | 8 0,00626 TAMAM | 0,2737 | 0,2596 | 0,2667 | 1,026 TAMAM 0,000762 | 1,203 | 0,831 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,000929 | 350 | 8 0,00743 TAMAM | 0,3252 | 0,3163 | 0,3207 | 1,014 TAMAM 0,000916 | 0,876 | 1,142 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 | 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,000811 | 500 | 8 0,00649 TAMAM | 0,4055 | 0,3970 | 0,4013 | 1,011 TAMAM 0,000803 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.13 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 007 D2 CT Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT oe X Y z Py H o . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX 118 | 2240 | 0 | 1900 | 0,000866 | 350 | 8 0,00693 TAMAM | 0,3031 | 0,2947 | 0,2989 | 1,014 TAMAM 0,000854 | 1,617 | 0,618 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX 118 | 2240 | 0 | 1550 | 0,001392 | 350 | 8 0,01114 TAMAM | 0,4872 | 0,4794 | 0,4833 | 1,008 TAMAM 0,001381 | 1,340 | 0,746 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 118 | 2240 | 0 | 1200 | 0,001856 | 350 | 8 0,01485 TAMAM | 0,6496 | 0,6455 | 0,6476 | 1,003 TAMAM 0,001850 | 1,178 | 0,849 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 118 | 2240 |0 | 850 | 0,002181 | 350 | 8 0,01745 TAMAM | 0,7634 | 0,7625 | 0,7629 | 1,001 TAMAM 0,002180 | 0,850 | 1,177 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 13 | 2400| 0| 500 | 0,001852 | 500 | 8 0,01482 TAMAM | 0,9260 | 0,9259 | 0,9260 | 1,000 TAMAM 0,001852 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X |Y| z | H |[R| . . Admax | Qidmin | Ai)on A1 B2
KATNO | o' e | YOKLEME | DN OTELEME | (@iy/hi<=0.02 | KONTROL | % e | 5 |5 0o | | onreay | @M | ma | M | onrol
STORY5 X-DOG. SPECX1 | 118 |2240| 0| 1900 | 0,000902 | 350 | 8 0,00722 TAMAM | 0,3157 | 0,3073 | 0,3115 | 1,013 TAMAM 0,000890 | 1,619 | 0,618 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 | 118 |2240| 0| 1550 | 0,001452 | 350 | 8 0,01162 TAMAM | 0,5082 | 0,5004 | 0,5043 | 1,008 TAMAM 0,001441 | 1,342 | 0,745 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 | 118 |2240|0|1200| 0,00194 350 | 8 0,01552 TAMAM | 0,6790 | 0,6749 | 0,6770 | 1,003 TAMAM 0,001934 | 1,181 | 0,847 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 | 118 | 2240 |0 | 850 | 0,002285 | 350 | 8 0,01828 TAMAM | 0,7998 | 0,7989 | 0,7993 | 1,001 TAMAM 0,002284 | 0,852 | 1,174 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 13 | 2400 |0 | 500 | 0,001945 | 500 | 8 0,01556 TAMAM | 0,9727 | 0,9727 | 0,9727 | 1,000 TAMAM 0,001945 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - X |Y| z s H |R . Admax | Aidmin | Aidore Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 | 118 | 2240 |0 | 1900 | 0,000902 | 350 | 8 0,00722 TAMAM | 0,3157 | 0,3073 | 0,3115 | 1,013 TAMAM 0,000890 | 1,619 | 0,618 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 | 118 | 2240 |0 | 1550 | 0,001452 | 350 | 8 0,01162 TAMAM | 0,5082 | 0,5004 | 0,5043 | 1,008 TAMAM 0,001441 | 1,342 | 0,745 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 | 118 |2240|0 | 1200| 0,00194 | 350 | 8 0,01552 TAMAM | 0,6790 | 0,6749 | 0,6770 | 1,003 TAMAM 0,001934 | 1,181 | 0,847 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 | 118 |2240|0| 850 | 0,002285 | 350 | 8 0,01828 TAMAM | 0,7998 | 0,7989 | 0,7993 | 1,001 TAMAM 0,002284 | 0,852 | 1,174 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 13 (2400 (0 | 500 | 0,001945 | 500 |8 0,01556 TAMAM | 0,9727 | 0,9727 | 0,9727 | 1,000 TAMAM 0,001945 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.14 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 007 D2 CT Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT m X Y 4 M H R - . (Ai)max (Ai)min (Ai)art Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Ai)orn/H MNki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000875 | 350 | 8 0,00700 TAMAM | 0,3063 | 0,2910 | 0,2986 | 1,026 TAMAM 0,000853 | 1,618 | 0,618 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,001406 | 350 | 8 0,01125 TAMAM | 0,4921 | 0,4740 | 0,4831 | 1,019 TAMAM 0,001380 | 1,340 | 0,746 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,001875 | 350 | 8 0,01500 TAMAM | 0,6563 | 0,6384 | 0,6473 | 1,014 TAMAM 0,001850 | 1,179 | 0,849 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,002204 | 350 | 8 0,01763 TAMAM | 0,7714 | 0,7544 | 0,7629 | 1,011 TAMAM 0,002180 | 0,850 | 1,177 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,001871 | 500 | 8 0,01497 TAMAM | 0,9355 | 0,9162 | 0,9259 | 1,010 TAMAM 0,001852 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X Y zZ . H [R| . (Aidmax | Aidmin | (Aidore Al B2
KATNO | oo ennesi | YUKLEME | DN OTELEME (em) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | em) | em) MNoi koNTROL | @or/H | Ma T | KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000911 | 350 |8 0,00729 TAMAM | 0,3189 | 0,3036 | 0,3112 | 1,024 TAMAM 0,000889 | 1,620 | 0,617 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,001466 | 350 | 8 0,01173 TAMAM | 0,5131 | 0,4950 | 0,5041 | 1,018 TAMAM 0,001440 | 1,343 | 0,745 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,001959 | 350 | 8 0,01567 TAMAM | 0,6857 | 0,6679 | 0,6768 | 1,013 TAMAM 0,001934 | 1,181 | 0,847 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,002307 | 350 |8 0,01846 TAMAM | 0,8075 | 0,7907 | 0,7991 | 1,010 TAMAM 0,002283 | 0,852 | 1,174 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 | 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,001964 | 500 | 8 0,01571 TAMAM | 0,9820 | 0,9631 | 0,9726 | 1,010 TAMAM 0,001945 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - X Y z . H [R S Aidmax | Aidmin | Ai)ore Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Ai)on/H MNki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000911 | 350 |8 0,00729 TAMAM | 0,3189 | 0,3036 | 0,3112 | 1,024 TAMAM 0,000889 | 1,620 | 0,617 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,001466 | 350 |8 0,01173 TAMAM | 0,5131 ] 0,4950 | 0,5041 | 1,018 TAMAM 0,001440 | 1,343 | 0,745 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,001959 | 350 | 8 0,01567 TAMAM | 0,6857 | 0,6679 | 0,6768 | 1,013 TAMAM 0,001934 | 1,181 | 0,847 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,002307 | 350 | 8 0,01846 TAMAM | 0,8075 | 0,7907 | 0,7991 | 1,010 TAMAM 0,002283 | 0,852 | 1,174 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 | 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,001964 | 500 | 8 0,01571 TAMAM | 0,9820 | 0,9631 | 0,9726 | 1,010 TAMAM 0,001945 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.15 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapinin 008 D2 KT Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT o X v Z Py H " . (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX 118 | 2240 | 0 | 1900 | 0,000753 | 350 | 8 0,00602 TAMAM | 0,2636 | 0,2563 | 0,2599 | 1,014 TAMAM 0,000743 | 1,719 | 0,582 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX 118 | 2240 | 0 | 1550 | 0,001287 | 350 | 8 0,01030 TAMAM | 0,4505 | 0,4434 | 0,4469 | 1,008 TAMAM 0,001277 | 1,389 | 0,720 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 118 | 2240 | 0 | 1200 | 0,001779 | 350 | 8 0,01423 TAMAM | 0,6227 | 0,6188 | 0,6207 | 1,003 TAMAM 0,001774 | 1,200 | 0,833 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 118 | 2240 |0 | 850 | 0,002129 | 350 | 8 0,01703 TAMAM | 0,7452 | 0,7444 | 0,7448 | 1,001 TAMAM 0,002128 | 0,857 | 1,167 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX 13 | 2400| 0| 500 | 0,001823 | 500 | 8 0,01458 TAMAM | 0,9115 | 0,9114 | 0,9115 | 1,000 TAMAM 0,001823 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X |Y| z | H |R| . . Admax | Qdmin | Aidont A1 B2
KATNO | oo enngsi | YUKLEME | DN OTELEME (em) (5i)/hi<=0.02 | KONTROL e | e | tem Noi KONTROL | @dor/H | M T | KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX1 | 118 |2240|0 | 1900 | 0,000789 | 350 | 8 0,00631 TAMAM | 0,2762 | 0,2689 | 0,2725 | 1,013 TAMAM 0,000779 | 1,718 | 0,582 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 | 118 |2240|0 | 1550 | 0,001348 | 350 | 8 0,01078 TAMAM | 0,4718 | 0,4648 | 0,4683 | 1,007 TAMAM 0,001338 | 1,390 | 0,720 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 |118|2240|0|1200| 0,001865 | 350 | 8 0,01492 TAMAM | 0,6528 | 0,6489 | 0,6508 | 1,003 TAMAM 0,001860 | 1,202 | 0,832 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |118 |2240|0 | 850 | 0,002236 | 350 | 8 0,01789 TAMAM | 0,7826 | 0,7817 | 0,7822 | 1,001 TAMAM 0,002235 | 0,859 | 1,164 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 13 (2400 (0| 500 | 0,001919 | 500 |8 0,01535 TAMAM | 0,9596 | 0,9596 | 0,9596 | 1,000 TAMAM 0,001919 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X |Y| Z | H |[R| Admax | Aidmin | Aiort Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki KONTROL
STORY5 X-DOG. SPECX2 | 118 | 2240 |0 | 1900 | 0,000789 | 350 | 8 0,00631 TAMAM | 0,2762 | 0,2689 | 0,2725 | 1,013 TAMAM 0,000779 | 1,718 | 0,582 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 | 118 | 2240 |0 | 1550 | 0,001348 | 350 | 8 0,01078 TAMAM | 0,4718 | 0,4648 | 0,4683 | 1,007 TAMAM 0,001338 | 1,390 | 0,720 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 |118 |2240|0|1200| 0,001865 | 350 | 8 0,01492 TAMAM | 0,6528 | 0,6489 | 0,6508 | 1,003 TAMAM 0,001860 | 1,202 | 0,832 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 |118|2240|0| 850 | 0,002236 | 350 | 8 0,01789 TAMAM | 0,7826 | 0,7817 | 0,7822 | 1,001 TAMAM 0,002235 | 0,859 | 1,164 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 13 | 2400| 0| 500 | 0,001919 | 500 | 8 0,01535 TAMAM | 0,9596 | 0,9596 | 0,9596 | 1,000 TAMAM 0,001919 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.16 : Bes Katli Cerceve Sistemli Yapmin 008 D2 KT Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT m X Y 4 M H R - . (Ai)max (Ai)min (Ai)art Al B2
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Ai)orn/H MNki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000758 | 350 | 8 0,00606 TAMAM | 0,2653 | 0,2544 | 0,2599 | 1,021 TAMAM 0,000742 | 1,719 | 0,582 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,001295 | 350 | 8 0,01036 TAMAM | 0,4533 | 0,4401 | 0,4467 | 1,015 TAMAM 0,001276 | 1,389 | 0,720 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,001791 | 350 | 8 0,01433 TAMAM | 0,6269 | 0,6143 | 0,6206 | 1,010 TAMAM 0,001773 | 1,200 | 0,833 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,002144 | 350 | 8 0,01715 TAMAM | 0,7504 | 0,7390 | 0,7447 | 1,008 TAMAM 0,002128 | 0,857 | 1,167 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,001836 | 500 | 8 0,01469 TAMAM | 0,9180 | 0,9049 | 0,9115 | 1,007 TAMAM 0,001823 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X Y zZ . H [R| . (Aidmax | Aidmin | (Aidore Al B2
KATNO | oo ennesi | YUKLEME | DN OTELEME (em) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL e | em) | em) MNoi koNTROL | @or/H | Ma T | KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000794 | 350 | 8 0,00635 TAMAM | 0,2779 | 0,2670 | 0,2725 | 1,020 TAMAM 0,000778 | 1,718 | 0,582 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,001356 | 350 | 8 0,01085 TAMAM | 0,4746 | 0,4615 | 0,4681 | 1,014 TAMAM 0,001337 | 1,390 | 0,719 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,001877 | 350 | 8 0,01502 TAMAM | 0,6570 | 0,6444 | 0,6507 | 1,010 TAMAM 0,001859 | 1,202 | 0,832 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 | 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,002251 | 350 |8 0,01801 TAMAM | 0,7879 | 0,7764 | 0,7821 | 1,007 TAMAM 0,002235 | 0,859 | 1,164 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 | 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,001932 | 500 | 8 0,01546 TAMAM | 0,9660 | 0,9531 | 0,9596 | 1,007 TAMAM 0,001919 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT - X Y z . H [R S Aidmax | Aidmin | Ai)ore Al B2
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) MNbi KONTROL (Ai)on/H MNki Nki KONTROL
STORY5 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1900 | 0,000794 | 350 | 8 0,00635 TAMAM | 0,2779 ] 0,2670 | 0,2725 | 1,020 TAMAM 0,000778 | 1,718 | 0,582 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1550 | 0,001356 | 350 |8 0,01085 TAMAM | 0,4746 | 0,4615 | 0,4681 | 1,014 TAMAM 0,001337 | 1,390 | 0,719 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 1200 | 0,001877 | 350 | 8 0,01502 TAMAM | 0,6570 | 0,6444 | 0,6507 | 1,010 TAMAM 0,001859 | 1,202 | 0,832 TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 | 66 | 2400 | 160 | 850 | 0,002251 | 350 | 8 0,01801 TAMAM | 0,7879 | 0,7764 | 0,7821 | 1,007 TAMAM 0,002235 | 0,859 | 1,164 TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 | 16 | 2400 | 2400 | 500 | 0,001932 | 500 | 8 0,01546 TAMAM | 0,9660 | 0,9531 | 0,9596 | 1,007 TAMAM 0,001919 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.17 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 001 D1 CT Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO bTEﬁ:AEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ:) (é"’:“;" (él‘;' Nei Kor\?lem Ao/ | M6 | Ma Kor\?TZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3650| 0,000748 | 350 | 6 | 0,00449 TAMAM | 0,2618 | 0,2464 | 0,2541 | 1,030 | TAMAM | 0,000726 | 1,077 | 0,929 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |3300| 0,000808 | 350 | 6 | 0,00485 TAMAM | 0,2828 | 0,2644 | 0,2736 | 1,034 | TAMAM | 0,000782 | 1,056 | 0,947 | TAMAM
STORY8 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2950 | 0,000851 | 350 | 6 0,00511 TAMAM | 0,2979 | 0,2798 | 0,2888 | 1,031 TAMAM 0,000825 | 1,050 | 0,953 TAMAM
STORY?7 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2600 | 0,000888 | 350 | 6 0,00533 TAMAM | 0,3108 | 0,2956 | 0,3032 | 1,025 TAMAM 0,000866 | 1,030 | 0,971 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2250 | 0,000908 | 350 | 6 0,00545 TAMAM | 0,3178 | 0,3065 | 0,3122 | 1,018 TAMAM 0,000892 | 1,005 | 0,995 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257|1200| O |[1900| 0,000906 | 350 | 6 | 0,00544 TAMAM | 0,3171 | 0,3103 | 0,3137 | 1,011 | TAMAM | 0,000896 | 0,965 | 1,036 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[1550| 0,000873 | 350 | 6| 0,00524 TAMAM | 0,3056 | 0,3000 | 0,3028 | 1,009 | TAMAM | 0,000865 | 0,913 | 1,095 | TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000792 | 350 | 6 0,00475 TAMAM | 0,2772 | 0,2757 | 0,2765 | 1,003 TAMAM 0,000790 | 0,820 | 1,219 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 | 850 | 0,000649 | 350 | 6 | 0,00389 TAMAM | 0,2272 | 0,2264 | 0,2268 | 1,002 | TAMAM | 0,000648 | 0,506 | 1,977 | TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000328 | 500 | 6 | 0,00197 TAMAM | 0,1640 | 0,1637 | 0,1639 | 1,001 | TAMAM | 0,000328 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO 6TET2IT/IESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c':n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac‘r);‘“)‘" (érl‘;' Nbi Ko:l\TlROL (A)or/H N N KONB'I?ROL
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3650| 0,000861 | 350 | 6| 0,00517 TAMAM | 0,3014 | 0,2857 | 0,2935 | 1,027 | TAMAM | 0,000839 | 1,085 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,000936 | 350 | 6| 0,00562 TAMAM | 0,3276 | 0,3092 | 0,3184 | 1,029 | TAMAM | 0,000910 | 1,060 | 0,943 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0 |2950| 0,00099 | 350 |6| 0,00594 TAMAM | 0,3465 | 0,3285 | 0,3375 | 1,027 | TAMAM | 0,000964 | 1,058 | 0,945 | TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |2571200| O |2600| 0,001042 | 350 | 6| 0,00625 TAMAM | 0,3647 | 0,3494 | 0,3571 | 1,021 | TAMAM | 0,001020 | 1,038 | 0,964 | TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0 |2250| 0,001075 | 350 | 6| 0,00645 TAMAM | 0,3763 | 0,3647 | 0,3705 | 1,016 | TAMAM | 0,001059 | 1,014 | 0,986 | TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0O |1900| 0,001083 | 350 | 6| 0,00650 TAMAM | 0,3791 | 0,3721 | 0,3756 | 1,009 | TAMAM | 0,001073 | 0,972 | 1,029 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,001051 | 350 | 6| 0,00631 TAMAM | 0,3679 | 0,3622 | 0,3650 | 1,008 | TAMAM | 0,001043 | 0,922 | 1,084 | TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000964 | 350 | 6| 0,00578 TAMAM | 0,3374 | 0,3358 | 0,3366 | 1,002 | TAMAM | 0,000962 | 0,832 | 1,202 | TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O | 850 | 0,000801 | 350 | 6| 0,00481 TAMAM | 0,2804 | 0,2798 | 0,2801 | 1,001 | TAMAM | 0,000800 | 0,521 | 1,919 | TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |2400| O | 500 | 0,000417 | 500 | 6| 0,00250 TAMAM | 0,2085 | 0,2086 | 0,2086 | 1,000 | TAMAM | 0,000417 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO GTETAE\LEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c|:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) %?:;n ((fr)n;‘ Nei KOI\?'I:}ROL Ao/ | M MNwi KONBTZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX2 |2571200| O |3650| 0,000861 | 350 | 6| 0,00517 TAMAM | 0,3014 | 0,2857 | 0,2935 | 1,027 | TAMAM | 0,000839 | 1,085 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 |257|1200| O |3300| 0,000936 | 350 | 6| 0,00562 TAMAM | 0,3276 | 0,3092 | 0,3184 | 1,029 | TAMAM | 0,000910 | 1,060 | 0,943 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 |257|1200| O |2950| 0,00099 | 350 |6| 0,00594 TAMAM | 0,3465 | 0,3285 | 0,3375 | 1,027 | TAMAM | 0,000964 | 1,058 | 0,945 | TAMAM
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Cizelge A.17 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapimnm 001 D1 CT_Z1 Modeli igin X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY7 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2600 | 0,001042 | 350 | 6 0,00625 TAMAM | 0,3647 | 0,3494 | 0,3571 | 1,021 TAMAM 0,001020 | 1,038 | 0,964 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2250 | 0,001075 | 350 | 6 0,00645 TAMAM | 0,3763 | 0,3647 | 0,3705 | 1,016 TAMAM 0,001059 | 1,014 | 0,986 TAMAM
STORY5 | X-DOG. | SPECX2 |257[1200| 0 |1900| 0,001083 | 350 | 6| 0,00650 | TAMAM | 0,3791 | 0,3721 | 0,3756 | 1,009 | TAMAM | 0,001073 | 0,972 | 1,029 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. | SPECX2 |257[1200| 0 |1550| 0,001051 | 350 | 6| 0,00631 | TAMAM | 0,3679 | 0,3622 | 0,3650 | 1,008 | TAMAM | 0,001043 | 0,922 | 1,084 | TAMAM
STORY3 | X-DOG. | SPECX2 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000964 | 350 | 6| 0,00578 | TAMAM | 0,3374 | 0,3358 | 0,3366 | 1,002 | TAMAM | 0,000962 | 0,832 | 1,202 | TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 850 | 0,000801 | 350 | 6 0,00481 TAMAM | 0,2804 | 0,2798 | 0,2801 | 1,001 TAMAM 0,000800 | 0,521 | 1,919 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 16 | 2400 0 500 | 0,000417 | 500 | 6 0,00250 TAMAM | 0,2085 | 0,2086 | 0,2086 | 1,000 TAMAM 0,000417 | 0,000 | 0,000 TAMAM
Cizelge A.18 : On Katli Perde + Cerceveli Yapinin 001 _D1_CT_Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri
X Y z R : ) |
KAT NO 6TET2IT/IESi YUKLEME | DN oS OTELEME (c':n) — (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ack‘) (érl‘;' Noi Ko:l\TlROL Ador/H | M N KONB'I?ROL
STORY10 Y-DOG SPECY 111 | O |2240 3650 | 0,000739 | 350 | 6 0,00443 TAMAM | 0,2587 | 0,1968 | 0,2277 | 1,136 TAMAM 0,000651 | 1,061 | 0,942 TAMAM
STORY9 Y-DOG SPECY 111 | O |2240 3300 | 0,000788 | 350 | 6 0,00473 TAMAM | 0,2758 | 0,2076 | 0,2417 | 1,141 TAMAM 0,000691 | 1,028 | 0,972 TAMAM
STORY8 | Y-DOG | SPECY |109| 0 |2080|2950 | 0,000808 | 350 | 6| 0,00485 | TAMAM | 0,2828 | 0,2143 | 0,2486 | 1,138 | TAMAM | 0,000710 | 1,025 | 0,976 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240 2600 | 0,000821 | 350 | 6| 0,00493 | TAMAM | 0,2874 | 0,2221 | 0,2547 | 1,128 | TAMAM | 0,000728 | 1,003 | 0,997 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |22402250| 0,000814 | 350 | 6| 0,00488 | TAMAM | 0,2849 | 0,2259 | 0,2554 | 1,116 | TAMAM _| 0,000730 | 0,978 | 1,023 | TAMAM
STORY5 Y-DOG SPECY 107 | O |1920] 1900 | 0,000787 | 350 | 6 0,00472 TAMAM | 0,2755 | 0,2241 | 0,2498 | 1,103 TAMAM 0,000714 | 0,936 | 1,069 TAMAM
STORY4 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240|1550| 0,00073 | 350 | 6| 0,00438 | TAMAM | 0,2555 | 0,2120 | 0,2338 | 1,093 | TAMAM | 0,000668 | 0,897 | 1,114 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240 1200 | 0,000653 | 350 | 6| 0,00392 | TAMAM | 0,2286 | 0,1910 | 0,2098 | 1,090 | TAMAM | 0,000599 | 0,833 | 1,200 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240| 850 | 0,00055 | 350 | 6| 0,00330 | TAMAM | 0,1925 | 0,1570 | 0,1748 | 1,102 | TAMAM | 0,000499 | 0,573 | 1,744 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG | SPECY |13 | 0 | 0 | 500 | 0,000335 | 500 | 6| 0,00201 | TAMAM | 0,1675 | 0,1188 | 0,1432 | 1,170 | TAMAM _| 0,000286 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.18 (devam) : On Katl1 Perde + Cerceveli Yapmim 001_D1_CT_Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C'JTEIE?:AEsi vOKLEME | DN Z_| oreLeme (c:‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ:) (é"):)‘" (él‘;‘ o Kor:\lem Ao/ | M6 | M Kor\?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240|3650 | 0,000861 | 350 | 6| 0,00517 TAMAM | 0,3014 | 0,2582 | 0,2798 | 1,077 | TAMAM | 0,000799 | 1,076 | 0,929 | TAMAM
STORY9 Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240|3300 | 0,000928 | 350 | 6| 0,00557 TAMAM | 0,3248 | 0,2775 | 0,3012 | 1,079 | TAMAM | 0,000860 | 1,039 | 0,962 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 |109| 0 | 2080|2950 | 0,000958 | 350 | 6| 0,00575 TAMAM | 0,3353 | 0,2907 | 0,3130 | 1,071 | TAMAM | 0,000894 | 1,041 | 0,961 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 | 2240|2600 | 0,000986 | 350 | 6| 0,00592 TAMAM | 0,3451 | 0,3066 | 0,3259 | 1,059 | TAMAM | 0,000931 | 1,020 | 0,980 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY1 [109| 0 |2080|2250 | 0,000992 | 350 | 6| 0,00595 TAMAM | 0,3472 | 0,3178 | 0,3325 | 1,044 | TAMAM | 0,000950 | 0,996 | 1,004 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECYL | 13 | 0 | 0 |1900 | 0,000974 | 350 | 6| 0,00584 TAMAM | 0,3409 | 0,3214 | 0,3312 | 1,029 | TAMAM | 0,000946 | 0,952 | 1,051 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240 1550 | 0,000916 | 350 | 6| 0,00550 TAMAM | 0,3206 | 0,3096 | 0,3151 | 1,017 | TAMAM | 0,000900 | 0,914 | 1,094 | TAMAM
STORY3 | VY-DOG SPECY1 [111| 0 |2240|1200 | 0,000833 | 350 | 6| 0,00500 TAMAM | 0,2916 | 0,2844 | 0,2880 | 1,012 | TAMAM | 0,000823 | 0,848 | 1,179 | TAMAM
STORY2 | VY-DOG SPECY1 [111| 0 |2240| 850 | 0,000713 | 350 | 6| 0,00428 TAMAM | 0,2496 | 0,2388 | 0,2442 | 1,022 | TAMAM | 0,000698 | 0,577 | 1,732 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECYL |13 | 0 | 0 | 500 | 0,000436 | 500 | 6| 0,00262 TAMAM | 0,2180 | 0,1847 | 0,2014 | 1,083 | TAMAM | 0,000403 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO 6TET2IT/IESi YOKLEME | DN | Z_| oreLeme (cl;"n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“) ((Ac‘r);‘“)‘" (érl‘;' o KOI\?‘I:'[ROL Ao/H | M | M KONB'I?ROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|3650 | 0,000861 | 350 | 6| 0,00517 TAMAM | 0,3014 | 0,2582 | 0,2798 | 1,077 | TAMAM | 0,000799 | 1,076 | 0,929 | TAMAM
STORY9 | VY-DOG SPECY2 [111| 0 |2240|3300 | 0,000928 | 350 | 6| 0,00557 TAMAM | 0,3248 | 0,2775 | 0,3012 | 1,079 | TAMAM | 0,000860 | 1,039 | 0,962 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY2 [109| 0 |2080 | 2950 | 0,000958 | 350 | 6| 0,00575 TAMAM | 0,3353 | 0,2907 | 0,3130 | 1,071 | TAMAM | 0,000894 | 1,041 | 0,961 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240 2600 | 0,000986 | 350 | 6| 0,00592 TAMAM | 0,3451 | 0,3066 | 0,3259 | 1,059 | TAMAM | 0,000931 | 1,020 | 0,980 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 [109| 0 |2080 | 2250 | 0,000992 | 350 | 6| 0,00595 TAMAM | 0,3472 | 0,3178 | 0,3325 | 1,044 | TAMAM | 0,000950 | 0,996 | 1,004 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 13 | 0 | 0 |1900| 0,000974 | 350 | 6| 0,00584 TAMAM | 0,3409 | 0,3214 | 0,3312 | 1,029 | TAMAM | 0,000946 | 0,952 | 1,051 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 [111| 0 |22401550 | 0,000916 | 350 | 6| 0,00550 TAMAM | 0,3206 | 0,3096 | 0,3151 | 1,017 | TAMAM | 0,000900 | 0,914 | 1,094 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240| 1200 | 0,000833 | 350 | 6| 0,00500 TAMAM | 0,2916 | 0,2844 | 0,2880 | 1,012 | TAMAM | 0,000823 | 0,848 | 1,179 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240| 850 | 0,000713 | 350 | 6| 0,00428 TAMAM | 0,2496 | 0,2388 | 0,2442 | 1,022 | TAMAM | 0,000698 | 0,577 | 1,732 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | 0 | 0 | 500 | 0,000436 | 500 | 6| 0,00262 TAMAM | 0,2180 | 0,1847 | 0,2014 | 1,083 | TAMAM | 0,000403 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.19 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 002 D1 KT Z1 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO bTEﬁ:AEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ:) (é"’:“;" (él‘;' Noi KOI\I;\:ROL Ao/ | M | M KO;TZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3650| 0,000717 | 350 | 6| 0,00430 TAMAM | 0,2510 | 0,2365 | 0,2437 | 1,030 TAMAM | 0,000696 | 1,083 | 0,923 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3300| 0,000779 | 350 | 6 | 0,00467 TAMAM | 0,2727 | 0,2555 | 0,2641 | 1,032 TAMAM | 0,000755 | 1,064 | 0,940 | TAMAM
STORY8 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2950 | 0,000827 | 350 | 6 0,00496 TAMAM | 0,2895 | 0,2725 | 0,2810 1,030 TAMAM 0,000803 | 1,057 | 0,946 TAMAM
STORY?7 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2600 | 0,000869 | 350 | 6 0,00521 TAMAM | 0,3042 | 0,2896 | 0,2969 1,025 TAMAM 0,000848 | 1,035 | 0,967 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2250 | 0,000893 | 350 | 6 0,00536 TAMAM | 0,3126 | 0,3017 | 0,3071 1,018 TAMAM 0,000878 | 1,009 | 0,991 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1900| 0,000895 | 350 | 6 | 0,00537 TAMAM | 0,3133 | 0,3063 | 0,3098 | 1,011 TAMAM | 0,000885 | 0,967 | 1,034 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1550| 0,000864 | 350 | 6 | 0,00518 TAMAM | 0,3024 | 0,2970 | 0,2997 | 1,009 TAMAM | 0,000856 | 0,915 | 1,093 | TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000786 | 350 | 6 0,00472 TAMAM | 0,2751 | 0,2733 | 0,2742 1,003 TAMAM 0,000783 | 0,821 | 1,218 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 | 850 | 0,000644 | 350 | 6 | 0,00386 TAMAM | 0,2254 | 0,2248 | 0,2251 | 1,001 TAMAM | 0,000643 | 0,505 | 1,978 | TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000325 | 500 | 6 | 0,00195 TAMAM | 0,1625 | 0,1626 | 0,1626 | 1,000 TAMAM | 0,000325 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO 6TET2IT/IESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c':n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac‘r);‘“)‘" (érl‘;' Noi Koﬁ:ROL (A)or/H N N KO:TZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3650| 0,000823 | 350 | 6| 0,00494 TAMAM | 0,2881 | 0,2738 | 0,2809 | 1,025 TAMAM | 0,000803 | 1,092 | 0,915 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,000901 | 350 | 6| 0,00541 TAMAM | 0,3154 | 0,2984 | 0,3069 | 1,028 TAMAM | 0,000877 | 1,068 | 0,936 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |2950| 0,000961 | 350 | 6| 0,00577 TAMAM | 0,3364 | 0,3192 | 0,3278 | 1,026 TAMAM | 0,000937 | 1,064 | 0,939 | TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |2571200| O |2600| 0,001018 | 350 | 6| 0,00611 TAMAM | 0,3563 | 0,3415 | 0,3489 | 1,021 TAMAM | 0,000997 | 1,042 | 0,960 | TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0O |2250| 0,001055 | 350 | 6| 0,00633 TAMAM | 0,3693 | 0,3580 | 0,3636 | 1,015 TAMAM | 0,001039 | 1,017 | 0,983 | TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |1900| 0,001067 | 350 | 6| 0,00640 TAMAM | 0,3735 | 0,3665 | 0,3700 | 1,009 TAMAM | 0,001057 | 0,974 | 1,027 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |1550| 0,001037 | 350 | 6| 0,00622 TAMAM | 0,3630 | 0,3576 | 0,3603 | 1,007 TAMAM | 0,001029 | 0,924 | 1,083 | TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000953 | 350 | 6| 0,00572 TAMAM | 0,3336 | 0,3320 | 0,3328 | 1,002 TAMAM | 0,000951 | 0,833 | 1,200 | TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O | 850 | 0,000793 | 350 | 6| 0,00476 TAMAM | 0,2776 | 0,2769 | 0,2772 | 1,001 TAMAM | 0,000792 | 0,522 | 1,915 | TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |2400| O | 500 | 0,000414 | 500 | 6| 0,00248 TAMAM | 0,2070 | 0,2067 | 0,2069 | 1,001 TAMAM | 0,000414 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO GTETAE\LEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c|:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) %?:;n ((fr)n;‘ Nei Ko:TlROL Ador/H | M i KOI\?:ROL
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3650 | 0,000823 | 350 [ 6| 0,00494 TAMAM | 0,2881 | 0,2738 | 0,2809 | 1,025 TAMAM | 0,000803 | 1,092 | 0,915 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3300 | 0,000901 | 350 [ 6| 0,00541 TAMAM | 0,3154 | 0,2984 | 0,3069 | 1,028 TAMAM | 0,000877 | 1,068 | 0,936 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 2950 | 0,000961 | 350 |6 | 0,00577 TAMAM | 0,3364 | 0,3192 | 0,3278 | 1,026 TAMAM | 0,000937 | 1,064 | 0,939 | TAMAM
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Cizelge A.19 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapinm 002 D1 KT Z1 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY7 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2600 | 0,001018 | 350 | 6 0,00611 TAMAM | 0,3563 | 0,3415 | 0,3489 | 1,021 TAMAM 0,000997 | 1,042 | 0,960 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2250 | 0,001055 | 350 | 6 0,00633 TAMAM | 0,3693 | 0,3580 | 0,3636 | 1,015 TAMAM 0,001039 | 1,017 | 0,983 TAMAM
STORY5 | X-DOG. | SPECX2 |257|1200| O |1900 | 0,001067 | 350 | 6| 0,00640 | TAMAM | 0,3735 | 0,3665 | 0,3700 | 1,009 | TAMAM | 0,001057 | 0,974 | 1,027 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. | SPECX2 |257|1200| O |1550 | 0,001037 | 350 |6| 0,00622 | TAMAM | 0,3630 | 0,3576 | 0,3603 | 1,007 | TAMAM | 0,001029 | 0,924 | 1,083 | TAMAM
STORY3 | X-DOG. | SPECX2 |258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000953 | 350 | 6 | 0,00572 | TAMAM | 0,3336 | 0,3320 | 0,3328 | 1,002 | TAMAM | 0,000951 | 0,833 | 1,200 | TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 850 | 0,000793 | 350 | 6 0,00476 TAMAM | 0,2776 | 0,2769 | 0,2772 | 1,001 TAMAM 0,000792 | 0,522 | 1,915 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 16 | 2400 0 500 | 0,000414 | 500 | 6 0,00248 TAMAM | 0,2070 | 0,2067 | 0,2069 | 1,001 TAMAM 0,000414 | 0,000 | 0,000 TAMAM
Cizelge A.20 : On Katli Perde + Cerceveli Yapinin 002 D1_KT Z1 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri
X Y z R : ) |
KAT NO 6TET2IT/IESi YUKLEME | DN e B OTELEME (c':n) — (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ack‘) (érl‘;' Noi Ko:l\TlROL Ador/H | M N KONB'I?ROL
STORY10 Y-DOG SPECY 111 | O |2240 3650 | 0,000719 | 350 | 6 0,00431 TAMAM | 0,2517 | 0,1915 | 0,2216 | 1,136 TAMAM 0,000633 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY9 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |22403300| 0,000771 | 350 | 6| 0,00463 | TAMAM | 0,2699 | 0,2030 | 0,2364 | 1,141 | TAMAM | 0,000676 | 1,033 | 0,968 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG | SPECY |33 | 0 | 160 |2950| 0,000794 | 350 | 6| 0,00476 | TAMAM |0,2779 | 0,2105 | 0,2442 | 1,138 | TAMAM | 0,000698 | 1,029 | 0,972 | TAMAM
STORY? | Y-DOS | SPECY |111| 0 [2240|2600| 0,00081 | 350 | 6| 0,00486 | TAMAM |0,2835 | 0,2191|0,2513 | 1,128 | TAMAM | 0,000718 | 1,007 | 0,993 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240 2250 | 0,000807 | 350 | 6| 0,00484 | TAMAM |0,2825 | 0,2238 | 0,2531 | 1,116 | TAMAM | 0,000723 | 0,981 | 1,019 | TAMAM
STORY5 Y-DOG SPECY 111 | O |2240) 1900 | 0,000783 | 350 | 6 0,00470 TAMAM | 0,2741 | 0,2227 | 0,2484 | 1,103 TAMAM 0,000710 | 0,937 | 1,067 TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 111 | O |2240] 1550 | 0,000727 | 350 | 6 0,00436 TAMAM | 0,2545 | 0,2112 | 0,2328 | 1,093 TAMAM 0,000665 | 0,899 | 1,112 TAMAM
STORY3 | Y-DOS | SPECY |111| 0 |2240 1200 | 0,000652 | 350 | 6| 0,00391 | TAMAM |0,2282 | 0,1905 | 0,2094 | 1,090 | TAMAM | 0,000598 | 0,835 | 1,197 | TAMAM
STORY2 | Y-DOS | SPECY |111| 0 [2240| 850 | 0,000551 | 350 | 6| 0,00331 | TAMAM |0,1929 | 0,1568 | 0,1748 | 1,103 | TAMAM | 0,000500 | 0,574 | 1,742 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG | SPECY |13 | 0 | 0 | 500 | 0,000336 | 500 | 6| 0,00202 | TAMAM |0,1680 | 0,1188 | 0,1434 | 1,172 | TAMAM | 0,000287 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO GTETAE\LEsi YUKLEME | DN X1 z OTELEME (c';'n) R (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) %?:;n ((fr)n;‘ Nei KOI\?'I:}ROL A)o/H | M MNwi KONBTZROL
STORY10 | Y-DOG | SPECY1 [111| 0 |2240 |3650 | 0,000836 | 350 | 6| 0,00502 | TAMAM |0,2926 | 0,2503 | 0,2715 | 1,078 | TAMAM | 0,000776 | 1,082 | 0,924 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG | SPECY1 |111 2240 | 3300 | 0,000906 | 350 | 6| 0,00544 | TAMAM |0,3171 | 0,2704 | 0,2938 | 1,079 | TAMAM | 0,000839 | 1,045 | 0,957 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG | SPECYL | 33 | 0 | 160 | 2950 | 0,00094 | 350 | 6| 0,00564 | TAMAM | 0,3290 | 0,2848 | 0,3069 | 1,072 | TAMAM | 0,000877 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
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Cizelge A.20 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapinm 002 D1 KT Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY7 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 | 2240|2600 | 0,000972 | 350 | 6| 0,00583 TAMAM | 0,3402 | 0,3018 | 0,3210 | 1,060 | TAMAM | 0,000917 | 1,024 | 0,977 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240 2250 | 0,000981 | 350 | 6| 0,00589 TAMAM | 0,3434 | 0,3140 | 0,3287 | 1,045 | TAMAM | 0,000939 | 0,999 | 1,001 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 13 | 0 | 0 |1900| 0,000966 | 350 | 6| 0,00580 TAMAM | 0,3381 | 0,3185 | 0,3283 | 1,030 | TAMAM | 0,000938 | 0,954 | 1,048 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |22401550| 0,000911 | 350 | 6| 0,00547 TAMAM | 0,3189 | 0,3075 | 0,3132 | 1,018 | TAMAM | 0,000895 | 0,916 | 1,092 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 13| 0 | 0 |1200| 0,00083 | 350 | 6| 0,00498 TAMAM | 0,2905 | 0,2830 | 0,2868 | 1,013 | TAMAM | 0,000819 | 0,849 | 1,178 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240| 850 | 0,000711 | 350 | 6| 0,00427 TAMAM | 0,2489 | 0,2378 | 0,2433 | 1,023 | TAMAM | 0,000695 | 0,579 | 1,726 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| 0 | 0 | 500 | 0,000437 | 500 | 6| 0,00262 TAMAM | 0,2185 | 0,1842 | 0,2014 | 1,085 | TAMAM | 0,000403 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO éTEIEé:nEsi YUKLEME | DN X1 Y z OTELEME (c':n) R (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac‘:,"")‘" (érl‘;' Mbi KOI\?‘I:'[ROL QAior/H | M Nii KONB'I?ROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240 3650 | 0,000836 | 350 | 6| 0,00502 TAMAM | 0,2926 | 0,2503 | 0,2715 | 1,078 | TAMAM | 0,000776 | 1,082 | 0,924 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403300| 0,000906 | 350 | 6| 0,00544 TAMAM | 0,3171 | 0,2704 | 0,2938 | 1,079 | TAMAM | 0,000839 | 1,045 | 0,957 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |2950| 0,00094 | 350 | 6| 0,00564 TAMAM | 0,3290 | 0,2848 | 0,3069 | 1,072 | TAMAM | 0,000877 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240 2600 | 0,000972 | 350 | 6| 0,00583 TAMAM | 0,3402 | 0,3018 | 0,3210 | 1,060 | TAMAM | 0,000917 | 1,024 | 0,977 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22402250| 0,000981 | 350 | 6| 0,00589 TAMAM | 0,3434 | 0,3140 | 0,3287 | 1,045 | TAMAM | 0,000939 | 0,999 | 1,001 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 13 | 0 | 0 |1900| 0,000966 | 350 | 6| 0,00580 TAMAM | 0,3381 | 0,3185 | 0,3283 | 1,030 | TAMAM | 0,000938 | 0,954 | 1,048 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240]1550| 0,000911 | 350 | 6| 0,00547 TAMAM | 0,3189 | 0,3075 | 0,3132 | 1,018 | TAMAM | 0,000895 | 0,916 | 1,092 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 13| 0 | 0 |1200| 0,00083 | 350 | 6| 0,00498 TAMAM | 0,2905 | 0,2830 | 0,2868 | 1,013 | TAMAM | 0,000819 | 0,849 | 1,178 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240| 850 | 0,000711 | 350 | 6| 0,00427 TAMAM | 0,2489 | 0,2378 | 0,2433 | 1,023 | TAMAM | 0,000695 | 0,579 | 1,726 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13| 0 | 0 | 500 | 0,000437 | 500 | 6| 0,00262 TAMAM | 0,2185 | 0,1842 | 0,2014 | 1,085 | TAMAM | 0,000403 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.21 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 003 D1 CT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C')TEIEII-E\I-\[/IESi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ:) (é"):;" (él‘;' Nei Kor:\T1R0L Ao/ | M | Ma B2 KONTROL
STORY10 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3650| 0,001951 | 350 | 6| 0,01171 TAMAM | 0,6829 | 0,6745 | 0,6787 | 1,006 | TAMAM | 0,001939 | 1,087 | 0,920 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3300| 0,002122 | 350 | 6| 0,01273 TAMAM | 0,7427 | 0,7332 | 0,7380 | 1,006 | TAMAM | 0,002108 | 1,073 | 0,932 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX |257]1200| 0 |2950| 0,002276 | 350 | 6| 0,01366 TAMAM | 0,7966 | 0,7872 | 0,7919 | 1,006 | TAMAM | 0,002263 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX |257]1200| O |2600| 0,002426 | 350 | 6| 0,01456 TAMAM | 0,8491 | 0,8409 | 0,8450 | 1,005 | TAMAM | 0,002414 | 1,040 | 0,961 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX |257]1200| 0 |2250| 0,002520 | 350 |6| 0,01512 TAMAM | 0,8820 | 0,8757 | 0,8789 | 1,004 | TAMAM | 0,002511 | 1,007 | 0,993 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[1900| 0,002534 | 350 | 6| 0,01520 TAMAM | 0,8869 | 0,8831 | 0,8850 | 1,002 | TAMAM | 0,002529 | 0,958 | 1,044 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1550| 0,002432 | 350 | 6| 0,01459 TAMAM | 0,8512 | 0,8444 | 0,8478 | 1,004 | TAMAM | 0,002422 | 0,901 | 1,110 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,002183 | 350 | 6 | 0,01310 TAMAM | 0,7641 | 0,7630 | 0,7635 | 1,001 | TAMAM | 0,002182 | 0,805 | 1,243 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 | 850 | 0,001757 | 350 | 6| 0,01054 TAMAM | 0,6150 | 0,6140 | 0,6145 | 1,001 | TAMAM | 0,001756 | 0,493 | 2,030 | B2 DUZENSIZLiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000865 | 500 | 6 | 0,00519 TAMAM | 0,4325 | 0,4324 | 0,4325 | 1,000 | TAMAM | 0,000865 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KAT NO 6TEIE2I.:-/IESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c':n) R (5i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac‘r);‘“;" (érl‘;' Noi KOI\?‘I:'[ROL Ao/ | M | M B2 KONTROL
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3650| 0,002163 | 350 | 6| 0,01298 TAMAM | 0,7571 | 0,7486 | 0,7528 | 1,006 | TAMAM | 0,002151 | 1,093 | 0,915 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,002365 | 350 | 6| 0,01419 TAMAM | 0,8278 | 0,8182 | 0,8230 | 1,006 | TAMAM | 0,002351 | 1,075 | 0,930 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0 |2950| 0,002541 | 350 |6| 0,01525 TAMAM | 0,8894 | 0,8798 | 0,8846 | 1,005 | TAMAM | 0,002527 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2600| 0,002717 | 350 | 6| 0,01630 TAMAM | 0,9510 | 0,9426 | 0,9468 | 1,004 | TAMAM | 0,002705 | 1,043 | 0,959 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX1 |2571200| O |2250| 0,002831 | 350 |6| 0,01699 TAMAM | 0,9909 | 0,9843 | 0,9876 | 1,003 | TAMAM | 0,002822 | 1,010 | 0,990 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |1900| 0,002856 | 350 | 6| 0,01714 TAMAM | 0,9996 | 0,9960 | 0,9978 | 1,002 | TAMAM | 0,002851 | 0,961 | 1,041 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |1550| 0,00275 | 350 |6| 0,01650 TAMAM | 0,9625 | 0,9552 | 0,9589 | 1,004 | TAMAM | 0,002740 | 0,905 | 1,105 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,002481 | 350 | 6| 0,01489 TAMAM | 0,8684 | 0,8673 | 0,8678 | 1,001 | TAMAM | 0,002480 | 0,812 | 1,232 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O | 850 | 0,002014 | 350 | 6| 0,01208 TAMAM | 0,7049 | 0,7041 | 0,7045 | 1,001 | TAMAM | 0,002013 | 0,503 | 1,990 TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |2400| O | 500 | 0,001012 | 500 | 6| 0,00607 TAMAM | 0,5060 | 0,5057 | 0,5059 | 1,000 | TAMAM | 0,001012 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KAT NO GTET:LEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c|:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) (éiz;\";" (ér)n;‘ Nei KOI\?'I:}ROL Ao/H | M M B2 KONTROL
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3650 | 0,002163 | 350 6| 0,01298 TAMAM | 0,7571 | 0,7486 | 0,7528 | 1,006 | TAMAM | 0,002151 | 1,093 | 0,915 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3300 | 0,002365 | 350 [ 6| 0,01419 TAMAM | 0,8278 | 0,8182 | 0,8230 | 1,006 | TAMAM | 0,002351 | 1,075 | 0,930 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 2950 | 0,002541 | 350 6| 0,01525 TAMAM | 0,8894 | 0,8798 | 0,8846 | 1,005 | TAMAM | 0,002527 | 1,070 | 0,934 TAMAM

78




Cizelge A.21 (devam) : On Katli Perde + Cerceveli Yapinin 003 D1 _CT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY?7 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O |[2600] 0,002717 | 350 | 6 0,01630 TAMAM | 0,9510 | 0,9426 | 0,9468 | 1,004 TAMAM 0,002705 | 1,043 | 0,959 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O |[2250] 0,002831 | 350 | 6 0,01699 TAMAM | 0,9909 | 0,9843 | 0,9876 | 1,003 TAMAM 0,002822 | 1,010 | 0,990 TAMAM
STORYS X-DOG. SPECX2 [257[1200| O 1900 | 0,002856 | 350 | 6 0,01714 TAMAM | 0,9996 | 0,9960 | 0,9978 | 1,002 TAMAM 0,002851 | 0,961 | 1,041 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 [257[1200| O 1550 | 0,00275 | 350 | 6 0,01650 TAMAM | 0,9625 | 0,9552 | 0,9589 | 1,004 TAMAM 0,002740 | 0,905 | 1,105 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 |[258|1200 | 2400 | 1200 | 0,002481 | 350 | 6 0,01489 TAMAM | 0,8684 | 0,8673 | 0,8678 | 1,001 TAMAM 0,002480 | 0,812 | 1,232 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O 850 | 0,002014 | 350 | 6 0,01208 TAMAM | 0,7049 | 0,7041 | 0,7045 | 1,001 TAMAM 0,002013 | 0,503 | 1,990 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX2 | 16 [2400| O 500 | 0,001012 | 500 | 6 0,00607 TAMAM | 0,5060 | 0,5057 | 0,5059 | 1,000 TAMAM 0,001012 | 0,000 | 0,000 TAMAM

Cizelge A.22 : On Katli Perde + Cerceveli Yapinin 003 D1_CT_Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

X Y Y4 R . ) .
KAT NO 6TET2IT/IESi YUKLEME | DN ) Lo | OTELEME (c':n) — (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ack‘) (érl‘;' Nbi Ko:l\TlROL A)o/H | M N KONB'I?ROL
STORY10 | Y-DOG SPECY | 35| 0 | 320 |3650| 0,001623 | 350 | 6 | 0,00974 TAMAM | 0,5681 | 0,4825 | 0,5253 | 1,081 | TAMAM | 0,001501 | 1,074 | 0,931 | TAMAM
STORY9 Y-DOG SPECY 111 0 2240|3300 | 0,001735 | 350 | 6 0,01041 TAMAM | 0,6073 | 0,5207 | 0,5640 | 1,077 TAMAM 0,001611 | 1,041 | 0,961 TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 |2950| 0,001788 | 350 | 6 | 0,01073 TAMAM | 0,6258 | 0,5482 | 0,5870 | 1,066 | TAMAM | 0,001677 | 1,038 | 0,963 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY | 13 | 0 0 |2600| 0,001832 | 350 6| 0,01099 TAMAM | 0,6412 | 0,5778 | 0,6095 | 1,052 | TAMAM | 0,001741 | 1,014 | 0,986 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |111| 0 |2240 2250 0,001832 | 350 | 6| 0,01099 TAMAM | 0,6412 | 0,5945 | 0,6179 | 1,038 | TAMAM | 0,001765 | 0,986 | 1,015 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY | 35| 0 | 320 [1900| 0,001784 | 350 | 6| 0,01070 TAMAM | 0,6244 | 0,5936 | 0,6090 | 1,025 | TAMAM | 0,001740 | 0,939 | 1,065 | TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 111 0 2240 | 1550 | 0,001661 | 350 | 6 0,00997 TAMAM | 0,5814 | 0,5621 | 0,5717 | 1,017 TAMAM 0,001634 | 0,896 | 1,116 TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY |107| 0 |1920 1200 0,001486 | 350 | 6 | 0,00892 TAMAM | 0,5201 | 0,5046 | 0,5124 | 1,015 | TAMAM | 0,001464 | 0,824 | 1,213 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY |111| 0 |2240| 850 | 0,001241 | 350 | 6 | 0,00745 TAMAM | 0,4344 | 0,4103 | 0,4223 | 1,028 | TAMAM | 0,001207 | 0,556 | 1,799 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY | 13 | 0 0 | 500 | 0,000735 | 500 | 6| 0,00441 TAMAM | 0,3675 | 0,3034 | 0,3355 | 1,096 | TAMAM | 0,000671 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO GTETAE\LEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c|:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) %?:;n ((fr)n;‘ Nei KOI\?'I:}ROL Ado/H | M M KOI\?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY1 | 35| 0 | 320 |3650| 0,00183 | 350 |6| 0,01098 TAMAM | 0,6405 | 0,5870 | 0,6138 | 1,044 | TAMAM | 0,001754 | 1,085 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |22403300| 0,001974 | 350 | 6| 0,01184 TAMAM | 0,6909 | 0,6404 | 0,6657 | 1,038 | TAMAM | 0,001902 | 1,048 | 0,954 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 | 33| 0 | 160 |2950| 0,002046 | 350 | 6| 0,01228 TAMAM | 0,7161 | 0,6789 | 0,6975 | 1,027 | TAMAM | 0,001993 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
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Cizelge A.22 (devam) : On Katli Perde + Cerceveli Yapimnin 003 D1 _CT Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY7 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |2600| 0,002113 | 350 6| 0,01268 TAMAM | 0,7396 | 0,7213 | 0,7304 | 1,012 | TAMAM | 0,002087 | 1,025 | 0,976 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,00216 | 350 | 6| 0,01296 TAMAM | 0,7560 | 0,7411 | 0,7486 | 1,010 | TAMAM | 0,002139 | 0,993 | 1,007 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 1900 | 0,002166 | 350 |6 | 0,01300 TAMAM | 0,7581 | 0,7285 | 0,7433 | 1,020 | TAMAM | 0,002124 | 0,945 | 1,058 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 224 | 2400 | 2240 | 1550 | 0,002063 | 350 | 6| 0,01238 TAMAM | 0,7221 | 0,6834 | 0,7027 | 1,028 | TAMAM | 0,002008 | 0,903 | 1,107 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 1200 | 0,001865 | 350 | 6| 0,01119 TAMAM | 0,6528 | 0,6167 | 0,6347 | 1,028 | TAMAM | 0,001814 | 0,831 | 1,204 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001529 | 350 | 6| 0,00917 TAMAM | 0,5352 | 0,5193 | 0,5272 | 1,015 | TAMAM | 0,001506 | 0,557 | 1,794 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,000881 | 500 [ 6| 0,00529 TAMAM | 0,4405 | 0,3992 | 0,4199 | 1,049 | TAMAM | 0,000840 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO éTEIEé:nEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c:‘) il (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac‘:,"")‘" (érl‘;' Mbi KOI\?‘I:'[ROL Ador/H | M Nii KONB'I?ROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 | 35 | 0 | 320 |3650| 0,00183 | 350 |6| 0,01098 TAMAM | 0,6405 | 0,5870 | 0,6138 | 1,044 | TAMAM | 0,001754 | 1,085 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403300| 0,001974 | 350 |6 | 0,01184 TAMAM | 0,6909 | 0,6404 | 0,6657 | 1,038 | TAMAM | 0,001902 | 1,048 | 0,954 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |2950| 0,002046 | 350 | 6| 0,01228 TAMAM | 0,7161 | 0,6789 | 0,6975 | 1,027 | TAMAM | 0,001993 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 |2600| 0,002113 | 350 | 6| 0,01268 TAMAM | 0,7396 | 0,7213 | 0,7304 | 1,012 | TAMAM | 0,002087 | 1,025 | 0,976 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,00216 | 350 | 6| 0,01296 TAMAM | 0,7560 | 0,7411 | 0,7486 | 1,010 | TAMAM | 0,002139 | 0,993 | 1,007 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,002166 | 350 |6 | 0,01300 TAMAM | 0,7581 | 0,7285 | 0,7433 | 1,020 | TAMAM | 0,002124 | 0,945 | 1,058 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 224 | 2400 | 2240 | 1550 | 0,002063 | 350 | 6| 0,01238 TAMAM | 0,7221 | 0,6834 | 0,7027 | 1,028 | TAMAM | 0,002008 | 0,903 | 1,107 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001865 | 350 | 6| 0,01119 TAMAM | 0,6528 | 0,6167 | 0,6347 | 1,028 | TAMAM | 0,001814 | 0,831 | 1,204 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001529 | 350 | 6| 0,00917 TAMAM | 0,5352 | 0,5193 | 0,5272 | 1,015 | TAMAM | 0,001506 | 0,557 | 1,794 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000881 | 500 | 6| 0,00529 TAMAM | 0,4405 | 0,3992 | 0,4199 | 1,049 | TAMAM | 0,000840 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.23 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 004 D1 KT Z4 Modeli igin X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT (1 X M z A H R A H (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN ) | | m) OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nii Nii B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX |257|1200| O 3650 | 0,001870 | 350 | 6 0,01122 TAMAM | 0,6545 | 0,6470 | 0,6508 | 1,006 TAMAM 0,001859 | 1,094 | 0,914 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX |257|1200| O 3300 | 0,002047 | 350 | 6 0,01228 TAMAM | 0,7165 | 0,7075 | 0,7120 | 1,006 TAMAM 0,002034 | 1,081 | 0,925 TAMAM
STORY8 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2950 | 0,002211 | 350 | 6 0,01327 TAMAM | 0,7739 | 0,7649 | 0,7694 | 1,006 TAMAM 0,002198 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY?7 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2600 | 0,002372 | 350 | 6 0,01423 TAMAM | 0,8302 | 0,8222 | 0,8262 | 1,005 TAMAM 0,002361 | 1,045 | 0,956 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2250 | 0,002477 | 350 | 6 0,01486 TAMAM | 0,8670 | 0,8606 | 0,8638 | 1,004 TAMAM 0,002468 | 1,011 | 0,989 TAMAM
STORY5 X-DOG. SPECX |257|1200| O 1900 | 0,002500 | 350 | 6 0,01500 TAMAM | 0,8750 | 0,8715 | 0,8733 | 1,002 TAMAM 0,002495 | 0,961 | 1,040 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX |257|1200| O 1550 | 0,002408 | 350 | 6 0,01445 TAMAM | 0,8428 | 0,8360 | 0,8394 | 1,004 TAMAM 0,002398 | 0,903 | 1,108 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,002167 | 350 | 6 0,01300 TAMAM | 0,7585 | 0,7573 | 0,7579 | 1,001 TAMAM 0,002165 | 0,806 | 1,240 TAMAM

B2

STORY2 X-DOG. SPECX | 257 | 1200 850 | 0,001747 | 350 | 6 0,01048 TAMAM | 0,6115 | 0,6106 | 0,6110 | 1,001 TAMAM 0,001746 | 0,494 | 2,026 | DUZENSIzLIiGi
STORY1 X-DOG. SPECX 16 | 2400 O 500 | 0,000862 | 500 | 6 0,00517 TAMAM | 0,4310 | 0,4307 | 0,4309 | 1,000 TAMAM 0,000862 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X Y z .o H R N (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)orn/H Nk Nk B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX1 | 257 | 1200 0 3650 | 0,002071 | 350 | 6 0,01243 TAMAM | 0,7249 | 0,7173 | 0,7211 | 1,005 TAMAM 0,002060 | 1,100 | 0,909 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 3300 | 0,00228 | 350 |6 0,01368 TAMAM | 0,7980 | 0,7890 | 0,7935 | 1,006 TAMAM 0,002267 | 1,082 | 0,924 TAMAM
STORYS8 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 2950 | 0,002467 | 350 | 6 0,01480 TAMAM | 0,8635 | 0,8544 | 0,8589 | 1,005 TAMAM 0,002454 | 1,077 | 0,929 TAMAM
STORY7 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 2600 | 0,002654 | 350 | 6 0,01592 TAMAM | 0,9289 | 0,9210 | 0,9250 | 1,004 TAMAM 0,002643 | 1,049 | 0,954 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 2250 | 0,00278 | 350 | 6 0,01668 TAMAM | 0,9730 | 0,9668 | 0,9699 | 1,003 TAMAM 0,002771 | 1,015 | 0,985 TAMAM
STORY5 X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| O 1900 | 0,002817 | 350 | 6 0,01690 TAMAM | 0,9860 | 0,9824 | 0,9842 | 1,002 TAMAM 0,002812 | 0,964 | 1,037 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 1550 | 0,002721 | 350 | 6 0,01633 TAMAM | 0,9524 | 0,9450 | 0,9487 | 1,004 TAMAM 0,002711 | 0,907 | 1,102 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,002461 | 350 | 6 0,01477 TAMAM | 0,8614 | 0,8602 | 0,8608 | 1,001 TAMAM 0,002459 | 0,813 | 1,230 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 850 | 0,002001 | 350 | 6 0,01201 TAMAM | 0,7004 | 0,6995 | 0,6999 | 1,001 TAMAM 0,002000 | 0,503 | 1,986 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 16 [ 2400| O 500 | 0,001007 | 500 | 6 0,00604 TAMAM | 0,5035 | 0,5033 | 0,5034 | 1,000 TAMAM 0,001007 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X Y z | H |[R| . Admax | Admin | Aidort Al
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3650 | 0,002071 | 350 | 6 0,01243 TAMAM | 0,7249 | 0,7173 | 0,7211 | 1,005 TAMAM 0,002060 | 1,100 | 0,909 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3300 | 0,00228 | 350 | 6 0,01368 TAMAM | 0,7980 | 0,7890 | 0,7935 | 1,006 TAMAM 0,002267 | 1,082 | 0,924 TAMAM
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Cizelge A.23 (devam) : On Katli Perde + Cerceveli Yapinin 004 D1 KT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY8 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 2950 | 0,002467 | 350 0,01480 TAMAM | 0,8635 | 0,8544 | 0,8589 | 1,005 TAMAM 0,002454 | 1,077 | 0,929 TAMAM

STORY?7 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 2600 | 0,002654 | 350 0,01592 TAMAM | 0,9289 | 0,9210 | 0,9250 | 1,004 TAMAM 0,002643 | 1,049 | 0,954 TAMAM

STORY6 X-DOG. SPECX2 | 257 |1200 2250 | 0,00278 | 350 0,01668 TAMAM | 0,9730 | 0,9668 | 0,9699 | 1,003 TAMAM 0,002771 | 1,015 | 0,985 TAMAM

STORYS X-DOG. SPECX2 | 257 (1200 1900 | 0,002817 | 350 0,01690 TAMAM | 0,9860 | 0,9824 | 0,9842 | 1,002 TAMAM 0,002812 | 0,964 | 1,037 TAMAM

o (O |O |o |o

STORY4 X-DOG. SPECX2 | 257 |1200 1550 | 0,002721 | 350 0,01633 TAMAM | 0,9524 | 0,9450 | 0,9487 | 1,004 TAMAM 0,002711 | 0,907 | 1,102 TAMAM

STORY3 X-DOG. SPECX2 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,002461 | 350 0,01477 TAMAM | 0,8614 | 0,8602 | 0,8608 | 1,001 TAMAM 0,002459 | 0,813 | 1,230 TAMAM

STORY2 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O 850 | 0,002001 | 350 0,01201 TAMAM | 0,7004 | 0,6995 | 0,6999 | 1,001 TAMAM 0,002000 | 0,503 | 1,986 TAMAM

Qoo | (o0 [ | ||

STORY1 X-DOG. SPECX2 | 16 |2400| O 500 | 0,001007 | 500 0,00604 TAMAM | 0,5035 | 0,5033 | 0,5034 | 1,000 TAMAM 0,001007 | 0,000 | 0,000 TAMAM

Cizelge A.24 : On Katli Perde + Cerceveli Yapinin 004 D1_KT Z4 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

. X Y z | . R : ) :
KAT NO 6TET?:/IESi YUKLEME | DN o 1 ) OTELEME (c';'n) — (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac::) (érl‘;' Nei Ko'\?TlROL Ado/H | M Nui KONB'I?ROL
STORY10 | Y-DOG SPECY | 35| O | 320 |3650| 0,001534 | 350 |6 0,00920 TAMAM | 0,5369 | 0,4597 | 0,4983 | 1,077 | TAMAM | 0,001424 | 1,080 | 0,926 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22403300 | 0,001648 | 350 | 6 0,00989 TAMAM | 0,5768 | 0,4993 | 0,5381 | 1,072 | TAMAM | 0,001537 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 |2950| 0,001707 | 350 | 6 0,01024 TAMAM | 0,5975 | 0,5292 | 0,5633 | 1,061 | TAMAM | 0,001610 | 1,044 | 0,957 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 |2600| 0,001758 | 350 | 6 0,01055 TAMAM | 0,6153 | 0,5614 | 0,5884 | 1,046 | TAMAM | 0,001681 | 1,019 | 0,982 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY [111| 0 |22402250| 0,001765 | 350 | 6 0,01059 TAMAM | 0,6178 | 0,5809 | 0,5993 | 1,031 | TAMAM | 0,001712 | 0,990 | 1,010 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY | 35| 0 | 320 |1900 | 0,001726 | 350 | 6 0,01036 TAMAM | 0,6041 | 0,5827 | 0,5934 | 1,018 | TAMAM | 0,001695 | 0,942 | 1,061 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 |1550| 0,001612 | 350 | 6 0,00967 TAMAM | 0,5642 | 0,5540 | 0,5591 | 1,009 | TAMAM | 0,001597 | 0,899 | 1,112 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]1200 | 0,001447 | 350 |6 0,00868 TAMAM | 0,5065 | 0,4988 | 0,5026 | 1,008 | TAMAM | 0,001436 | 0,826 | 1,210 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240| 850 | 0,001212 | 350 | 6 0,00727 TAMAM | 0,4242 | 0,4066 | 0,4154 | 1,021 | TAMAM | 0,001187 | 0,557 | 1,794 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,00072 | 500 |6 0,00432 TAMAM | 0,3600 | 0,3014 | 0,3307 | 1,089 | TAMAM | 0,000661 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO éTzlt::nEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c:ﬂ il (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AC::) (éiz;\";" (ér)n;' Nbi Ko::ROL Ado/H | M Mwi Kor?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY1 | 35 | 0 | 320 |3650| 0,001728 | 350 |6 0,01037 TAMAM | 0,6048 | 0,5576 | 0,5812 | 1,041 | TAMAM | 0,001661 | 1,091 | 0,917 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240]3300| 0,001874 | 350 |6 0,01124 TAMAM | 0,6559 | 0,6121 | 0,6340 | 1,035 | TAMAM | 0,001811 | 1,055 | 0,948 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 2950 | 0,001953 | 350 |6 0,01172 TAMAM | 0,6836 | 0,6536 | 0,6686 | 1,022 | TAMAM | 0,001910 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2600 | 0,002028 | 350 | 6 0,01217 TAMAM | 0,7098 | 0,6989 | 0,7044 | 1,008 | TAMAM | 0,002012 | 1,030 | 0,971 | TAMAM
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Cizelge A.24 (devam) : On Katli Perde + Cerceveli Yapinin 004 D1_KT Z4 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,002105 | 350 | 6| 0,01263 TAMAM | 0,7368 | 0,7139 | 0,7253 | 1,016 | TAMAM | 0,002072 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 209 |2400 | 160 |1900| 0,00212 | 350 |6| 0,01272 TAMAM | 0,7420 | 0,7046 | 0,7233 | 1,026 | TAMAM | 0,002067 | 0,949 | 1,054 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,002026 | 350 |6 | 0,01216 TAMAM | 0,7091 | 0,6631 | 0,6861 | 1,034 | TAMAM | 0,001960 | 0,906 | 1,104 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001836 | 350 | 6| 0,01102 TAMAM | 0,6426 | 0,6003 | 0,6215 | 1,034 | TAMAM | 0,001776 | 0,833 | 1,201 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,001509 | 350 | 6| 0,00905 TAMAM | 0,5282 | 0,5068 | 0,5175 | 1,021 | TAMAM | 0,001479 | 0,559 | 1,789 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13 | © 0 | 500 | 0,000863 | 500 | 6| 0,00518 TAMAM | 0,4315 | 0,3950 | 0,4133 | 1,044 | TAMAM | 0,000827 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO OTET?:AESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c:!) R (5i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac:;‘) ((Ac‘:"‘“)‘" (ér)n;' Noi KOI\?:ROL Ao/ | M6 | M KoﬁTZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 | 35 | 0 | 320 |3650| 0,001728 | 350 | 6| 0,01037 TAMAM | 0,6048 | 0,5576 | 0,5812 | 1,041 | TAMAM | 0,001661 | 1,091 | 0,917 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 22403300 0,001874 | 350 |6 | 0,01124 TAMAM | 0,6559 | 0,6121 | 0,6340 | 1,035 | TAMAM | 0,001811 | 1,055 | 0,948 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 33| 0 | 160 |2950| 0,001953 | 350 | 6| 0,01172 TAMAM | 0,6836 | 0,6536 | 0,6686 | 1,022 | TAMAM | 0,001910 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2600 | 0,002028 | 350 |6 | 0,01217 TAMAM | 0,7098 | 0,6989 | 0,7044 | 1,008 | TAMAM | 0,002012 | 1,030 | 0,971 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,002105 | 350 | 6| 0,01263 TAMAM | 0,7368 | 0,7139 | 0,7253 | 1,016 | TAMAM | 0,002072 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 209 | 2400 | 160 | 1900 | 0,00212 | 350 |6| 0,01272 TAMAM | 0,7420 | 0,7046 | 0,7233 | 1,026 | TAMAM | 0,002067 | 0,949 | 1,054 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,002026 | 350 | 6| 0,01216 TAMAM | 0,7091 | 0,6631 | 0,6861 | 1,034 | TAMAM | 0,001960 | 0,906 | 1,104 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001836 | 350 | 6| 0,01102 TAMAM | 0,6426 | 0,6003 | 0,6215 | 1,034 | TAMAM | 0,001776 | 0,833 | 1,201 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001509 | 350 | 6| 0,00905 TAMAM | 0,5282 | 0,5068 | 0,5175 | 1,021 | TAMAM | 0,001479 | 0,559 | 1,789 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 | 500 | 0,000863 | 500 | 6| 0,00518 TAMAM | 0,4315 | 0,3950 | 0,4133 | 1,044 | TAMAM | 0,000827 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.25 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 005 D2 CT Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO bTEﬁ:AEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ:) (é"’:“;" (él‘;' Nei Kor\?lem Ao/ | M6 | Ma Kor\?TZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3650| 0,000561 | 350 | 6| 0,00337 TAMAM | 0,1964 | 0,1847 | 0,1905 | 1,031 | TAMAM | 0,000544 | 1,077 | 0,929 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3300| 0,000606 | 350 | 6 | 0,00364 TAMAM | 0,2121 | 0,1982 | 0,2052 | 1,034 | TAMAM | 0,000586 | 1,056 | 0,947 | TAMAM
STORY8 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2950 | 0,000638 | 350 | 6 0,00383 TAMAM | 0,2233 | 0,2099 | 0,2166 | 1,031 TAMAM 0,000619 | 1,050 | 0,953 TAMAM
STORY?7 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2600 | 0,000666 | 350 | 6 0,00400 TAMAM | 0,2331 | 0,2217 | 0,2274 | 1,025 TAMAM 0,000650 | 1,029 | 0,971 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2250 | 0,000681 | 350 | 6 0,00409 TAMAM | 0,2384 | 0,2298 | 0,2341 | 1,018 TAMAM 0,000669 | 1,005 | 0,995 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1900| 0,000680 | 350 | 6 | 0,00408 TAMAM | 0,2380 | 0,2326 | 0,2353 | 1,011 | TAMAM | 0,000672 | 0,965 | 1,037 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1550| 0,000654 | 350 | 6 | 0,00392 TAMAM | 0,2289 | 0,2250 | 0,2270 | 1,009 | TAMAM | 0,000648 | 0,914 | 1,095 | TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000594 | 350 | 6 | 0,00356 TAMAM | 0,2079 | 0,2068 | 0,2074 | 1,003 | TAMAM | 0,000592 | 0,820 | 1,219 | TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 | 850 | 0,000487 | 350 | 6 | 0,00292 TAMAM | 0,1705 | 0,1698 | 0,1701 | 1,002 | TAMAM | 0,000486 | 0,505 | 1,978 | TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000246 | 500 | 6 | 0,00148 TAMAM | 0,1230 | 0,1227 | 0,1229 | 1,001 | TAMAM | 0,000246 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO 6TET2IT/IESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c':n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac‘r);‘“)‘" (érl‘;' Nbi Ko:l\TlROL (A)or/H N N KONB'I?ROL
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3650| 0,000643 | 350 | 6| 0,00386 TAMAM | 0,2251 | 0,2134 | 0,2192 | 1,027 | TAMAM | 0,000626 | 1,085 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,000699 | 350 | 6| 0,00419 TAMAM | 0,2447 | 0,2309 | 0,2378 | 1,029 | TAMAM | 0,000679 | 1,060 | 0,944 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0 |2950| 0,000739 | 350 | 6| 0,00443 TAMAM | 0,2587 | 0,2453 | 0,2520 | 1,026 | TAMAM | 0,000720 | 1,058 | 0,945 | TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2600| 0,000778 | 350 | 6| 0,00467 TAMAM | 0,2723 | 0,2607 | 0,2665 | 1,022 | TAMAM | 0,000761 | 1,037 | 0,964 | TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0 |2250| 0,000802 | 350 | 6| 0,00481 TAMAM | 0,2807 | 0,2721 | 0,2764 | 1,016 | TAMAM | 0,000790 | 1,014 | 0,987 | TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |1900| 0,000808 | 350 | 6| 0,00485 TAMAM | 0,2828 | 0,2775 | 0,2802 | 1,009 | TAMAM | 0,000800 | 0,972 | 1,029 | TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 | 257 | 1200 0 1550 | 0,000784 | 350 | 6 0,00470 TAMAM | 0,2744 | 0,2700 | 0,2722 | 1,008 TAMAM 0,000778 | 0,921 | 1,085 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000718 | 350 | 6| 0,00431 TAMAM | 0,2513 | 0,2503 | 0,2508 | 1,002 | TAMAM | 0,000717 | 0,832 | 1,202 | TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |2571200| O | 850 | 0,000597 | 350 | 6| 0,00358 TAMAM | 0,2090 | 0,2084 | 0,2087 | 1,001 | TAMAM | 0,000596 | 0,520 | 1,924 | TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |2400| O | 500 | 0,00031 | 500 |6| 0,00186 TAMAM | 0,1550 | 0,1549 | 0,1550 | 1,000 | TAMAM | 0,000310 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO GTETAE\LEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c|:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) %?:;n ((fr)n;‘ Nei KOI\?'I:}ROL Ao/ | M MNwi KONBTZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX2 |2571200| O |3650| 0,000643 | 350 | 6| 0,00386 TAMAM | 0,2251 | 0,2134 | 0,2192 | 1,027 | TAMAM | 0,000626 | 1,085 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 |2571200| O |3300| 0,000699 | 350 | 6| 0,00419 TAMAM | 0,2447 | 0,2309 | 0,2378 | 1,029 | TAMAM | 0,000679 | 1,060 | 0,944 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 |257|1200| 0 |2950| 0,000739 | 350 | 6| 0,00443 TAMAM | 0,2587 | 0,2453 | 0,2520 | 1,026 | TAMAM | 0,000720 | 1,058 | 0,945 | TAMAM
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Cizelge A.25 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapmnim 005 D2 CT Z1 Modeli igin X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY7 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2600 | 0,000778 | 350 | 6 0,00467 TAMAM | 0,2723 | 0,2607 | 0,2665 | 1,022 TAMAM 0,000761 | 1,037 | 0,964 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2250 | 0,000802 | 350 | 6 0,00481 TAMAM | 0,2807 | 0,2721 | 0,2764 | 1,016 TAMAM 0,000790 | 1,014 | 0,987 TAMAM
STORY5 | X-DOG. | SPECX2 |257[1200| 0 |1900| 0,000808 | 350 | 6| 0,00485 | TAMAM | 0,2828 | 0,2775 | 0,2802 | 1,009 | TAMAM | 0,000800 | 0,972 | 1,029 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. | SPECX2 |257[1200| 0 |1550| 0,000784 | 350 | 6| 0,00470 | TAMAM | 0,2744 | 0,2700 | 0,2722 | 1,008 | TAMAM | 0,000778 | 0,921 | 1,085 | TAMAM
STORY3 | X-DOG. | SPECX2 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000718 | 350 | 6| 0,00431 | TAMAM | 0,2513 | 0,2503 | 0,2508 | 1,002 | TAMAM | 0,000717 | 0,832 | 1,202 | TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 850 | 0,000597 | 350 | 6 0,00358 TAMAM | 0,2090 | 0,2084 | 0,2087 | 1,001 TAMAM 0,000596 | 0,520 | 1,924 TAMAM
STORY1 | X-DOG. | SPECX2 | 16 [2400| 0 | 500 | 0,00031 | 500 |6 | 0,00186 TAMAM | 0,1550 | 0,1549 | 0,1550 | 1,000 | TAMAM | 0,000310 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
Cizelge A.26 : On Katli Perde + Cergeveli Yapimmn 005 D2 CT_Z1 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri
KAT NO ('."JTEIE?;\[/IESi YUKLEME | DN (:\) (:1) (:1) OTELEME (c:q) 21 @iyhic=0.02 | KONTROL ((Ac::) (é‘:;‘;" (ér)n;‘ i Ko':‘TlROL Aor/H | M | M Kon?TZROL
STORY10 | Y-DOG | SPECY |35 | 0 | 320 3650 | 0,00056 | 350 [6| 0,00336 | TAMAM |0,1960 | 0,1493 | 0,1727 | 1,135 | TAMAM | 0,000493 | 1,062 | 0,941 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240 3300 | 0,000598 | 350 | 6| 0,00359 | TAMAM | 0,2093 | 0,1575 | 0,1834 | 1,141 | TAMAM | 0,000524 | 1,028 | 0,973 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG | SPECY |109| 0 | 2080|2950 | 0,000613 | 350 | 6| 0,00368 | TAMAM | 0,2146 | 0,1626 | 0,1886 | 1,138 | TAMAM _| 0,000539 | 1,025 | 0,976 | TAMAM
STORY7 | Y-DOS | SPECY |13 | 0 | 0 |2600| 0,000623 | 350 | 6| 0,00374 | TAMAM |0,2181 | 0,1685 | 0,1933 | 1,128 | TAMAM | 0,000552 | 1,003 | 0,997 | TAMAM
STORY6 Y-DOG SPECY 111 | O |2240| 2250 | 0,000618 | 350 | 6 0,00371 TAMAM | 0,2163 | 0,1714 | 0,1939 | 1,116 TAMAM 0,000554 | 0,977 | 1,023 TAMAM
STORY5 | Y-DOG | SPECY |107| 0 |1920 1900 | 0,000597 | 350 | 6| 0,00358 | TAMAM | 0,2090 | 0,170 | 0,1895 | 1,103 | TAMAM | 0,000541 | 0,936 | 1,068 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240 1550 | 0,000554 | 350 | 6| 0,00332 | TAMAM | 0,1939 | 0,1608 | 0,1774 | 1,093 | TAMAM | 0,000507 | 0,897 | 1,115 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG | SPECY |107| 0 |1920 1200 | 0,000495 | 350 | 6| 0,00297 | TAMAM | 0,1733 | 0,1449 | 0,1591 | 1,089 | TAMAM | 0,000455 | 0,833 | 1,200 | TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY 111 | O [2240| 850 | 0,000417 | 350 | 6 0,00250 TAMAM | 0,1460 | 0,1191 | 0,1325 | 1,101 TAMAM 0,000379 | 0,573 | 1,744 TAMAM
STORY1 | Y-DOG | SPECY |13 | 0 | 0 | 500 | 0,000254 | 500 | 6| 0,00152 | TAMAM |0,1270 | 0,0901 | 0,1086 | 1,170 | TAMAM | 0,000217 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO C')TEIEQIAESi YUKLEME | DN all z OTELEME (c:‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ;‘; ((AC‘A:‘)‘“ (ég:;' Noi KOI\II\'I:'lROL Ador/H | M N KONB'I?ROL
STORY10 | Y-DOG | SPECYL |111| O | 2240|3650 | 0,000649 | 350 (6| 0,00389 | TAMAM |0,2272 | 0,1937 | 0,2104 | 1,079 | TAMAM | 0,000601 | 1,076 | 0,930 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG | SPECYL |33 | 0 | 160 |3300 | 0,000699 | 350 | 6| 0,00419 | TAMAM | 0,2447 | 0,2081 | 0,2264 | 1,081 | TAMAM | 0,000647 | 1,038 | 0,963 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG | SPECYL |109| 0 | 2080|2950 | 0,000721 | 350 | 6| 0,00433 | TAMAM | 0,2524 | 0,2177 | 0,2350 | 1,074 | TAMAM | 0,000672 | 1,040 | 0,961 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG | SPECYL | 13 | 0 | 0 |2600| 0,000742 | 350 | 6| 0,00445 | TAMAM | 0,2597 | 0,2293 | 0,2445 | 1,062 | TAMAM | 0,000699 | 1,019 | 0,982 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG | SPECYL |111| 0 | 22402250 | 0,000745 | 350 | 6| 0,00447 | TAMAM | 0,2608 | 0,2373 | 0,2490 | 1,047 | TAMAM _| 0,000712 | 0,995 | 1,005 | TAMAM
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Cizelge A.26 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapinim 005 D2 CT Z1 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY5 | Y-DOG SPECYL | 1 | 0 |2400|1900 | 0,000731 | 350 | 6| 0,00439 TAMAM | 0,2559 | 0,2397 | 0,2478 | 1,033 | TAMAM | 0,000708 | 0,951 | 1,052 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240 1550 | 0,000687 | 350 | 6| 0,00412 TAMAM | 0,2405 | 0,2306 | 0,2355 | 1,021 | TAMAM | 0,000673 | 0,913 | 1,096 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240|1200 | 0,000624 | 350 | 6| 0,00374 TAMAM | 0,2184 | 0,2115 | 0,2150 | 1,016 | TAMAM | 0,000614 | 0,845 | 1,183 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 [111| 0 |2240| 850 | 0,000532 | 350 | 6| 0,00319 TAMAM | 0,1862 | 0,1771 | 0,1817 | 1,025 | TAMAM | 0,000519 | 0,576 | 1,737 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECYL |13 | 0 | 0 | 500 | 0,000325 | 500 | 6| 0,00195 TAMAM | 0,1625 | 0,1363 | 0,1494 | 1,088 | TAMAM | 0,000299 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO C')TEIEII-E\I-\[/IESi vOKLEME | DN Z_| oreLeme (c:ﬂ R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"") ((Ac"):;" (él‘;' o Kor\?T1R0L Ao/ | M6 | M Kor\?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|3650 | 0,000649 | 350 | 6| 0,00389 TAMAM | 0,2272 | 0,1937 | 0,2104 | 1,079 | TAMAM | 0,000601 | 1,076 | 0,930 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 | 3300 | 0,000699 | 350 | 6| 0,00419 TAMAM | 0,2447 | 0,2081 | 0,2264 | 1,081 | TAMAM | 0,000647 | 1,038 | 0,963 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY2 [109| 0 |2080|2950 | 0,000721 | 350 | 6| 0,00433 TAMAM | 0,2524 | 0,2177 | 0,2350 | 1,074 | TAMAM | 0,000672 | 1,040 | 0,961 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 13 | 0 | 0 |2600| 0,000742 | 350 | 6| 0,00445 TAMAM | 0,2597 | 0,2293 | 0,2445 | 1,062 | TAMAM | 0,000699 | 1,019 | 0,982 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|2250| 0,000745 | 350 | 6| 0,00447 TAMAM | 0,2608 | 0,2373 | 0,2490 | 1,047 | TAMAM | 0,000712 | 0,995 | 1,005 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 1 | 0 |2400 1900 | 0,000731 | 350 | 6| 0,00439 TAMAM | 0,2559 | 0,2397 | 0,2478 | 1,033 | TAMAM | 0,000708 | 0,951 | 1,052 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240 1550 | 0,000687 | 350 | 6| 0,00412 TAMAM | 0,2405 | 0,2306 | 0,2355 | 1,021 | TAMAM | 0,000673 | 0,913 | 1,096 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240| 1200 | 0,000624 | 350 | 6| 0,00374 TAMAM | 0,2184 | 0,2115 | 0,2150 | 1,016 | TAMAM | 0,000614 | 0,845 | 1,183 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240| 850 | 0,000532 | 350 | 6| 0,00319 TAMAM | 0,1862 | 0,1771 | 0,1817 | 1,025 | TAMAM | 0,000519 | 0,576 | 1,737 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | 0 | 0 | 500 | 0,000325 | 500 | 6| 0,00195 TAMAM | 0,1625 | 0,1363 | 0,1494 | 1,088 | TAMAM | 0,000299 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.27 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 006 D2 KT Z1 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO bTEﬁ:AEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ:) (é"’:“;" (él‘;' Nei Kor\?lem Ao/ | M6 | Ma Kor\?TZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3650| 0,000548 | 350 | 6 | 0,00329 TAMAM | 0,1918 | 0,1808 | 0,1863 | 1,030 | TAMAM | 0,000532 | 1,084 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |[3300| 0,000596 | 350 | 6 | 0,00358 TAMAM | 0,2086 | 0,1954 | 0,2020 | 1,033 | TAMAM | 0,000577 | 1,063 | 0,941 | TAMAM
STORY8 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2950 | 0,000632 | 350 | 6 0,00379 TAMAM | 0,2212 | 0,2083 | 0,2148 | 1,030 TAMAM 0,000614 | 1,057 | 0,946 TAMAM
STORY?7 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2600 | 0,000665 | 350 | 6 0,00399 TAMAM | 0,2328 | 0,2214 | 0,2271 | 1,025 TAMAM 0,000649 | 1,034 | 0,967 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2250 | 0,000683 | 350 | 6 0,00410 TAMAM | 0,2391 | 0,2306 | 0,2348 | 1,018 TAMAM 0,000671 | 1,009 | 0,991 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257|1200| O |[1900| 0,000684 | 350 | 6 | 0,00410 TAMAM | 0,2394 | 0,2343 | 0,2369 | 1,011 | TAMAM | 0,000677 | 0,967 | 1,034 | TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1550| 0,000660 | 350 | 6 | 0,00396 TAMAM | 0,2310 | 0,2270 | 0,2290 | 1,009 | TAMAM | 0,000654 | 0,915 | 1,092 | TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000601 | 350 | 6 | 0,00361 TAMAM | 0,2104 | 0,2089 | 0,2096 | 1,003 | TAMAM | 0,000599 | 0,821 | 1,218 | TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 850 | 0,000492 | 350 |6 0,00295 TAMAM | 0,1722 | 0,1719| 0,1721 | 1,001 TAMAM 0,000492 | 0,506 | 1,976 TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000249 | 500 | 6 | 0,00149 TAMAM | 0,1245 | 0,1243 | 0,1244 | 1,001 | TAMAM | 0,000249 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO 6TET2IT/IESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c':n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Ac‘r);‘“)‘" (érl‘;' Nbi Ko:l\TlROL (A)or/H N N KONB'I?ROL
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |3650| 0,000627 | 350 | 6| 0,00376 TAMAM | 0,2195 | 0,2085 | 0,2140 | 1,026 | TAMAM | 0,000611 | 1,092 | 0,916 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,000686 | 350 | 6| 0,00412 TAMAM | 0,2401 | 0,2272 | 0,2337 | 1,028 | TAMAM | 0,000668 | 1,067 | 0,937 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0 |2950| 0,000731 | 350 | 6| 0,00439 TAMAM | 0,2559 | 0,2429 | 0,2494 | 1,026 | TAMAM | 0,000713 | 1,064 | 0,940 | TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2600| 0,000774 | 350 | 6| 0,00464 TAMAM | 0,2709 | 0,2599 | 0,2654 | 1,021 | TAMAM | 0,000758 | 1,042 | 0,960 | TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX1 |2571200| 0 |2250| 0,000802 | 350 | 6| 0,00481 TAMAM | 0,2807 | 0,2723 | 0,2765 | 1,015 | TAMAM | 0,000790 | 1,017 | 0,983 | TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |1900| 0,000811 | 350 | 6| 0,00487 TAMAM | 0,2839 | 0,2787 | 0,2813 | 1,009 | TAMAM | 0,000804 | 0,974 | 1,027 | TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 | 257 | 1200 0 1550 | 0,000789 | 350 | 6 0,00473 TAMAM | 0,2762 | 0,2718 | 0,2740 | 1,008 TAMAM 0,000783 | 0,923 | 1,084 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000724 | 350 | 6| 0,00434 TAMAM | 0,2534 | 0,2523 | 0,2529 | 1,002 | TAMAM | 0,000722 | 0,833 | 1,201 | TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O | 850 | 0,000602 | 350 | 6| 0,00361 TAMAM | 0,2107 | 0,2103 | 0,2105 | 1,001 | TAMAM | 0,000601 | 0,520 | 1,921 | TAMAM
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |2400| O | 500 | 0,000313 | 500 | 6| 0,00188 TAMAM | 0,1565 | 0,1565 | 0,1565 | 1,000 | TAMAM | 0,000313 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO GTETAE\LEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c|:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) %?:;n ((fr)n;‘ Nei KOI\?'I:}ROL Ao/ | M MNwi KONBTZROL
STORY10 | X-DOG. SPECX2 |2571200| O |3650| 0,000627 | 350 | 6| 0,00376 TAMAM | 0,2195 | 0,2085 | 0,2140 | 1,026 | TAMAM | 0,000611 | 1,092 | 0,916 | TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 |2571200| O |3300| 0,000686 | 350 | 6| 0,00412 TAMAM | 0,2401 | 0,2272 | 0,2337 | 1,028 | TAMAM | 0,000668 | 1,067 | 0,937 | TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 |257|1200| 0O |2950| 0,000731 | 350 | 6| 0,00439 TAMAM | 0,2559 | 0,2429 | 0,2494 | 1,026 | TAMAM | 0,000713 | 1,064 | 0,940 | TAMAM
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Cizelge A.27 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapinim 006 D2 KT Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY?7 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 2600 | 0,000774 | 350 0,00464 TAMAM | 0,2709 | 0,2599 | 0,2654 | 1,021 TAMAM 0,000758 | 1,042 | 0,960 TAMAM

STORY6 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 2250 | 0,000802 | 350 0,00481 TAMAM | 0,2807 | 0,2723 | 0,2765 | 1,015 TAMAM 0,000790 | 1,017 | 0,983 TAMAM

STORYS X-DOG. SPECX2 | 257 |1200 1900 | 0,000811 | 350 0,00487 TAMAM | 0,2839 | 0,2787 | 0,2813 | 1,009 TAMAM 0,000804 | 0,974 | 1,027 TAMAM

o (O (o |o

STORY4 X-DOG. SPECX2 | 257 (1200 1550 | 0,000789 | 350 0,00473 TAMAM | 0,2762 | 0,2718 | 0,2740 | 1,008 TAMAM 0,000783 | 0,923 | 1,084 TAMAM

STORY3 X-DOG. SPECX2 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000724 | 350 0,00434 TAMAM | 0,2534 | 0,2523 | 0,2529 | 1,002 TAMAM 0,000722 | 0,833 | 1,201 TAMAM

STORY2 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O 850 | 0,000602 | 350 0,00361 TAMAM | 0,2107 | 0,2103 | 0,2105 | 1,001 TAMAM 0,000601 | 0,520 | 1,921 TAMAM

(o2 Ko B o) BN e ) N o2 B ) I )}

STORY1 X-DOG. SPECX2 | 16 [2400| O 500 | 0,000313 | 500 0,00188 TAMAM | 0,1565 | 0,1565 | 0,1565 | 1,000 TAMAM 0,000313 | 0,000 | 0,000 TAMAM

Cizelge A.28 : On Katli Perde + Cergeveli Yapimin 006 D2 KT Z1 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO ('.")TEIE?;\I-/IESi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) (é‘r):;" (ér)n;‘ Toi KOI\II-\'I:'lROL Ao/ | M | M Kop?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 3650 | 0,000246 | 350 | 6| 0,00148 TAMAM | 0,0861 | 0,1442 | 0,1152 | 0,748 | TAMAM | 0,000329 | 1,095 | 0,913 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 3300 | 0,000284 | 350 | 6| 0,00170 TAMAM | 0,0994 | 0,1528 | 0,1261 | 0,788 | TAMAM | 0,000360 | 1,052 | 0,951 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 2950 | 0,000305 | 350 | 6| 0,00183 TAMAM | 0,1068 | 0,1585 | 0,1326 | 0,805 | TAMAM | 0,000379 | 1,056 | 0,947 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 2600 | 0,000329 | 350 | 6| 0,00197 TAMAM | 0,1152 | 0,1649 | 0,1400 | 0,822 | TAMAM | 0,000400 | 1,034 | 0,967 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 2250 | 0,000346 | 350 | 6| 0,00208 TAMAM | 0,1211 | 0,1685 | 0,1448 | 0,836 | TAMAM | 0,000414 | 1,007 | 0,993 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 1900 | 0,000354 | 350 | 6| 0,00212 TAMAM | 0,1239 | 0,1677 | 0,1458 | 0,850 | TAMAM | 0,000417 | 0,958 | 1,044 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |257|1200| 0 |1550 | 0,000344 | 350 | 6| 0,00206 TAMAM | 0,1204 | 0,1589 | 0,1397 | 0,862 | TAMAM | 0,000399 | 0,917 | 1,090 | TAMAM
STORY3 | VY-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000322 | 350 | 6| 0,00193 TAMAM | 0,1127 | 0,1435 | 0,1281 | 0,880 | TAMAM | 0,000366 | 0,847 | 1,180 | TAMAM
STORY2 | VY-DOG SPECY | 258 | 1200 | 2400 | 850 | 0,000283 | 350 | 6| 0,00170 TAMAM | 0,0991 | 0,1180 | 0,1085 | 0,913 | TAMAM | 0,000310 | 0,569 | 1,758 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY | 4 |2400|2400| 500 | 0,000174 | 500 | 6| 0,00104 TAMAM | 0,0870 | 0,0894 | 0,0882 | 0,986 | TAMAM | 0,000176 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO 6TET€ITIIESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c|:n) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ;‘; ((AC‘A:‘)‘" (ég:;' Noi KOI\II\'I:'lROL Ao/ | M6 | M KONB'I?ROL
STORY10 | Y-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400 | 3650 | 0,000348 | 350 | 6| 0,00209 TAMAM | 0,1218 | 0,1864 | 0,1541 | 0,790 | TAMAM | 0,000440 | 1,109 | 0,901 | TAMAM
STORY9 | VY-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400 | 3300 | 0,000402 | 350 | 6| 0,00241 TAMAM | 0,1407 | 0,2012 | 0,1710 | 0,823 | TAMAM | 0,000488 | 1,063 | 0,940 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400 | 2950 | 0,000434 | 350 | 6| 0,00260 TAMAM | 0,1519 | 0,2117 | 0,1818 | 0,836 | TAMAM | 0,000519 | 1,069 | 0,935 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400 | 2600 | 0,000471 | 350 | 6| 0,00283 TAMAM | 0,1649 | 0,2240 | 0,1944 | 0,848 | TAMAM | 0,000556 | 1,048 | 0,954 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400|2250 | 0,0005 | 350 | 6| 0,00300 TAMAM | 0,1750 | 0,2327 | 0,2039 | 0,858 | TAMAM | 0,000582 | 1,022 | 0,979 | TAMAM
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Cizelge A.28 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapinim 006 D2 KT Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY5 Y-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400 | 1900 | 0,000517 | 350 | 6 0,00310 TAMAM | 0,1810 | 0,2357 | 0,2083 | 0,869 TAMAM | 0,000595 | 0,972 | 1,029 | TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY1 |257|1200| O |1550| 0,000507 | 350 | 6 0,00304 TAMAM | 0,1775 | 0,2274 | 0,2024 | 0,877 TAMAM | 0,000578 | 0,929 | 1,076 | TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000478 | 350 | 6 0,00287 TAMAM | 0,1673 | 0,2088 | 0,1881 | 0,890 TAMAM | 0,000537 | 0,857 | 1,166 | TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY1 | 258 | 1200 | 2400 | 850 | 0,000421 | 350 | 6 0,00253 TAMAM | 0,1474 | 0,1751 | 0,1612 | 0,914 TAMAM | 0,000461 | 0,569 | 1,759 | TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY1 | 4 2400|2400 | 500 | 0,000254 | 500 | 6 0,00152 TAMAM | 0,1270 | 0,1349 | 0,1310 | 0,970 TAMAM | 0,000262 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO C'JTEIE?:AEsi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c:‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::; ((Ac‘r):)‘" (él:;' Mbi Kor:\T1R0L Aor/H | M N Kor\?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 3650 | 0,000348 | 350 | 6 0,00209 TAMAM | 0,1218 | 0,1864 | 0,1541 | 0,790 TAMAM | 0,000440 | 1,109 | 0,901 | TAMAM
STORY9 Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 3300 | 0,000402 | 350 | 6 0,00241 TAMAM | 0,1407 | 0,2012 | 0,1710 | 0,823 TAMAM | 0,000488 | 1,063 | 0,940 | TAMAM
STORY8 Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 2950 | 0,000434 | 350 | 6 0,00260 TAMAM | 0,1519 | 0,2117 | 0,1818 | 0,836 TAMAM | 0,000519 | 1,069 | 0,935 | TAMAM
STORY7 Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 2600 | 0,000471 | 350 | 6 0,00283 TAMAM | 0,1649 | 0,2240 | 0,1944 | 0,848 TAMAM | 0,000556 | 1,048 | 0,954 | TAMAM
STORY6 Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 2250 | 0,0005 | 350 |6 0,00300 TAMAM | 0,1750 | 0,2327 | 0,2039 | 0,858 TAMAM | 0,000582 | 1,022 | 0,979 | TAMAM
STORY5 Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 1900 | 0,000517 | 350 | 6 0,00310 TAMAM | 0,1810 | 0,2357 | 0,2083 | 0,869 TAMAM | 0,000595 | 0,972 | 1,029 | TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY2 |257[1200| O |1550| 0,000507 | 350 | 6 0,00304 TAMAM | 0,1775 | 0,2274 | 0,2024 | 0,877 TAMAM | 0,000578 | 0,929 | 1,076 | TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,000478 | 350 | 6 0,00287 TAMAM | 0,1673 | 0,2088 | 0,1881 | 0,890 TAMAM | 0,000537 | 0,857 | 1,166 | TAMAM
STORY2 Y-DOG SPECY2 | 258 | 1200 | 2400 | 850 | 0,000421 | 350 | 6 0,00253 TAMAM | 0,1474 | 0,1751 | 0,1612 | 0,914 TAMAM | 0,000461 | 0,569 | 1,759 | TAMAM
STORY1 Y-DOG SPECY2 | 4 |2400 |2400 | 500 | 0,000254 | 500 | 6 0,00152 TAMAM | 0,1270 | 0,1349 | 0,1310 | 0,970 TAMAM | 0,000262 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.29 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 007 D2 CT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT (1 X M z A H R A H (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN ) | | m) OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nii Nii B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX |257|1200| O 3650 | 0,001457 | 350 | 6 0,00874 TAMAM | 0,5100 | 0,5038 | 0,5069 | 1,006 TAMAM 0,001448 | 1,087 | 0,920 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX |257|1200| O 3300 | 0,001585 | 350 | 6 0,00951 TAMAM | 0,5548 | 0,5475 | 0,5511 | 1,007 TAMAM 0,001575 | 1,073 | 0,932 TAMAM
STORY8 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2950 | 0,001700 | 350 | 6 0,01020 TAMAM | 0,5950 | 0,5879 | 0,5915 | 1,006 TAMAM 0,001690 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY7 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2600 | 0,001812 | 350 | 6 0,01087 TAMAM | 0,6342 | 0,6281 | 0,6312 | 1,005 TAMAM 0,001803 | 1,040 | 0,962 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2250 | 0,001882 | 350 | 6 0,01129 TAMAM | 0,6587 | 0,6540 | 0,6564 | 1,004 TAMAM 0,001875 | 1,007 | 0,993 TAMAM
STORY5 X-DOG. SPECX |257|1200| O 1900 | 0,001892 | 350 | 6 0,01135 TAMAM | 0,6622 | 0,6595 | 0,6609 | 1,002 TAMAM 0,001888 | 0,958 | 1,044 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX |257|1200| O 1550 | 0,001816 | 350 | 6 0,01090 TAMAM | 0,6356 | 0,6306 | 0,6331 | 1,004 TAMAM 0,001809 | 0,901 | 1,110 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,001630 | 350 | 6 0,00978 TAMAM | 0,5705 | 0,5698 | 0,5702 | 1,001 TAMAM 0,001629 | 0,805 | 1,242 TAMAM

B2

STORY2 X-DOG. SPECX | 257 | 1200 850 | 0,001312 | 350 | 6 0,00787 TAMAM | 0,4592 | 0,4586 | 0,4589 | 1,001 TAMAM 0,001311 | 0,493 | 2,030 | DUZENSIzLiGi
STORY1 X-DOG. SPECX 16 | 2400 O 500 | 0,000646 | 500 | 6 0,00388 TAMAM | 0,3230 | 0,3229 | 0,3230 | 1,000 TAMAM 0,000646 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X Y z .o H R N (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)orn/H Nk Nk B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 3650 | 0,001615 | 350 | 6 0,00969 TAMAM | 0,5653 | 0,5591 | 0,5622 | 1,005 TAMAM 0,001606 | 1,094 | 0,914 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 3300 | 0,001767 | 350 | 6 0,01060 TAMAM | 0,6185 | 0,6111 | 0,6148 | 1,006 TAMAM 0,001757 | 1,075 | 0,931 TAMAM
STORYS8 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 2950 | 0,001898 | 350 | 6 0,01139 TAMAM | 0,6643 | 0,6570 | 0,6607 | 1,006 TAMAM 0,001888 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY7 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 2600 | 0,002029 | 350 | 6 0,01217 TAMAM | 0,7102 | 0,7040 | 0,7071 | 1,004 TAMAM 0,002020 | 1,043 | 0,959 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX1 | 257 | 1200 0 2250 | 0,002114 | 350 | 6 0,01268 TAMAM | 0,7399 | 0,7351 | 0,7375 | 1,003 TAMAM 0,002107 | 1,010 | 0,990 TAMAM
STORY5 X-DOG. SPECX1 | 257 | 1200 0 1900 | 0,002133 | 350 | 6 0,01280 TAMAM | 0,7466 | 0,7439 | 0,7452 | 1,002 TAMAM 0,002129 | 0,961 | 1,041 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 1550 | 0,002054 | 350 | 6 0,01232 TAMAM | 0,7189 | 0,7133 | 0,7161 | 1,004 TAMAM 0,002046 | 0,905 | 1,105 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,001853 | 350 | 6 0,01112 TAMAM | 0,6486 | 0,6477 | 0,6481 | 1,001 TAMAM 0,001852 | 0,812 | 1,232 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 850 | 0,001504 | 350 | 6 0,00902 TAMAM | 0,5264 | 0,5258 | 0,5261 | 1,001 TAMAM 0,001503 | 0,503 | 1,989 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 16 [ 2400| O 500 | 0,000756 | 500 | 6 0,00454 TAMAM | 0,3780 | 0,3777 | 0,3779 | 1,000 TAMAM 0,000756 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X Y z | H |[R| . Admax | Admin | Aidort Al
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3650 | 0,001615 | 350 | 6 0,00969 TAMAM | 0,5653 | 0,5591 | 0,5622 | 1,005 TAMAM 0,001606 | 1,094 | 0,914 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3300 | 0,001767 | 350 | 6 0,01060 TAMAM | 0,6185 | 0,6111 | 0,6148 | 1,006 TAMAM 0,001757 | 1,075 | 0,931 TAMAM
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Cizelge A.29 (devam) : On Katl1 Perde + Cerceveli Yapmim 007 D2 CT_Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY8 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2950 | 0,001898 | 350 | 6 0,01139 TAMAM | 0,6643 | 0,6570 | 0,6607 | 1,006 TAMAM 0,001888 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY7 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 2600 | 0,002029 | 350 | 6 0,01217 TAMAM | 0,7102 | 0,7040 | 0,7071 | 1,004 TAMAM 0,002020 | 1,043 | 0,959 TAMAM
STORY6 | X-DOG. | SPECX2 |257[1200| 0 |2250 0,002114 | 350 6| 0,01268 | TAMAM | 0,7399 | 0,7351 | 0,7375 | 1,003 | TAMAM | 0,002107 | 1,010 | 0,990 |  TAMAM
STORY5 | X-DOG. | SPECX2 |257[1200| 0 |1900| 0,002133 | 350 [ 6| 0,01280 | TAMAM | 0,7466 | 0,7439 | 0,7452 | 1,002 | TAMAM | 0,002129 | 0,961 | 1,041 |  TAMAM
STORY4 | X-DOG. | SPECX2 |257[1200| 0 |1550| 0,002054 | 350 | 6| 0,01232 | TAMAM | 0,7189 | 0,7133 | 0,7161 | 1,004 | TAMAM | 0,002046 | 0,905 | 1,105 |  TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,001853 | 350 | 6 0,01112 TAMAM | 0,6486 | 0,6477 | 0,6481 | 1,001 TAMAM 0,001852 | 0,812 | 1,232 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 0 850 | 0,001504 | 350 | 6 0,00902 TAMAM | 0,5264 | 0,5258 | 0,5261 | 1,001 TAMAM 0,001503 | 0,503 | 1,989 TAMAM
STORY1 | X-DOG. | SPECX2 | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000756 | 500 [ 6| 0,00454 | TAMAM | 0,3780 | 0,3777 | 0,3779 | 1,000 | TAMAM | 0,000756 | 0,000 | 0,000 |  TAMAM
Cizelge A.30 : On Katli Perde + Cergeveli Yapimnmn 007_D2_CT_Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri
X Y z R : ) :
KAT NO GTE'E:LEsi VOKLEME | DN == -~ OTELEME (c|:n) —1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((Ac::) ((Acr):) (ér)n;‘ i KO:I‘:ROL Ao/ | M | M KO:TZROL
STORY10 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240|3650| 0,001213 | 350 | 6| 0,00728 | TAMAM | 0,4246 | 0,3605 | 0,3925 | 1,082 | TAMAM | 0,001122 | 1,074 | 0,931 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240|3300] 0,001297 | 350 | 6| 0,00778 | TAMAM | 0,4540 | 0,3892 | 0,4216 | 1,077 | TAMAM | 0,001205 | 1,041 | 0,961 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG | SPECY |33 | 0 | 160 |2950| 0,001336 | 350 | 6| 0,00802 | TAMAM | 0,4676 | 0,4097 | 0,4387 | 1,066 | TAMAM | 0,001253 | 1,038 | 0,963 | TAMAM
STORY7 | Y-DOS | SPECY |13 | 0 | 0 |2600| 0,001369 | 350 | 6| 0,00821 | TAMAM |0,4792 | 0,4318 | 0,4555 | 1,052 | TAMAM | 0,001301 | 1,014 | 0,986 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG | SPECY |111| 0 |2240|2250| 0,001369 | 350 | 6| 0,00821 | TAMAM | 0,4792 | 0,4444 | 0,4618 | 1,038 | TAMAM | 0,001319 | 0,986 | 1,014 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG | SPECY |35 | 0 | 320 | 1900 0,001334 | 350 | 6| 0,00800 | TAMAM | 0,4669 | 0,4436 | 0,4553 | 1,026 | TAMAM | 0,001301 | 0,938 | 1,066 | TAMAM
STORY4 Y-DOG SPECY 111 0 2240 | 1550 | 0,001241 | 350 | 6 0,00745 TAMAM | 0,4344 | 0,4201 | 0,4272 | 1,017 TAMAM 0,001221 ] 0,896 | 1,116 TAMAM
STORY3 Y-DOG SPECY 111 0 2240|1200 | 0,001111 | 350 | 6 0,00667 TAMAM | 0,3889 | 0,3771 | 0,3830 | 1,015 TAMAM 0,001094 | 0,824 | 1,213 TAMAM
STORY2 | Y-DOS | SPECY |111| 0 |2240| 850 | 0,000928 | 350 | 6| 0,00557 | TAMAM | 0,3248 | 0,3067 | 0,3158 | 1,029 | TAMAM | 0,000902 | 0,556 | 1,798 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG | SPECY |13 | 0 | 0 | 500 | 0,00055 | 500 |6| 000330 | TAMAM |0,2750 | 0,2267 | 0,2509 | 1,096 | TAMAM | 0,000502 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO ﬁTETQI-;IESi vokieme | on 12| sreieme (C':n) B (iyhi<=0.02 | KONTROL ((AJ;‘; ((AC‘A:‘)‘“ (ég:;' Nbi KOI\II\'I:'[ROL Adon/H | Ma | M KO:TZROL
STORY10 | Y-DOG | SPECYL |33 | 0 | 160 |3650 | 0,001368 | 350 | 6| 0,00821 | TAMAM | 0,4788 | 0,4388 | 0,4588 | 1,044 | TAMAM | 0,001311 | 1,084 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG | SPECYL |13 | 0 | 0 |3300| 0,001475 | 350 | 6| 0,00885 | TAMAM | 0,5163 | 0,4786 | 0,4974 | 1,038 | TAMAM | 0,001421 | 1,048 | 0,954 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 2950 0,001529 | 350 | 6| 0,00917 TAMAM | 0,5352 | 0,5074 | 0,5213 | 1,027 | TAMAM | 0,001489 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 | 13| O 0 |2600| 0,001579 | 350 | 6| 0,00947 TAMAM | 0,5527 | 0,5390 | 0,5458 | 1,013 | TAMAM | 0,001560 | 1,025 | 0,976 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG | SPECY1 |248 2400 | 1440 | 2250 | 0,001614 | 350 | 6| 0,00968 | TAMAM | 0,5649 | 0,5539 | 0,5594 | 1,010 | TAMAM | 0,001598 | 0,993 | 1,007 | TAMAM
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Cizelge A.30 (devam) : On Katl1 Perde + Cerceveli Yapmi 007 D2 CT_Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 209 | 2400 | 160 | 1900 | 0,001619 | 350 | 6| 0,00971 TAMAM | 0,5667 | 0,5445 | 0,5556 | 1,020 | TAMAM | 0,001587 | 0,945 | 1,058 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,001542 | 350 | 6| 0,00925 TAMAM | 0,5397 | 0,5107 | 0,5252 | 1,028 | TAMAM | 0,001501 | 0,903 | 1,107 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001394 | 350 | 6| 0,00836 TAMAM | 0,4879 | 0,4610 | 0,4745 | 1,028 | TAMAM | 0,001356 | 0,830 | 1,205 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001142 | 350 | 6| 0,00685 TAMAM | 0,3997 | 0,3880 | 0,3939 | 1,015 | TAMAM | 0,001125 | 0,558 | 1,792 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECYL |13 | © 0 | 500 | 0,000659 | 500 | 6| 0,00395 TAMAM | 0,3295 | 0,2984 | 0,3140 | 1,050 | TAMAM | 0,000628 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO C')TEIEII-E\I-\[/IESi YOKLEME | DN — Y Z_| oreieme (c:‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"") ((Ac"):;" (él‘;' o Kor\?T1R0L Ao/ | M | M Kor\?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |33 | 0 | 160 | 3650 | 0,001368 | 350 | 6| 0,00821 TAMAM | 0,4788 | 0,4388 | 0,4588 | 1,044 | TAMAM | 0,001311 | 1,084 | 0,922 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 |3300| 0,001475 | 350 | 6| 0,00885 TAMAM | 0,5163 | 0,4786 | 0,4974 | 1,038 | TAMAM | 0,001421 | 1,048 | 0,954 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY2 |33 | 0 | 160 | 2950 | 0,001529 | 350 | 6| 0,00917 TAMAM | 0,5352 | 0,5074 | 0,5213 | 1,027 | TAMAM | 0,001489 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 |2600| 0,001579 | 350 | 6| 0,00947 TAMAM | 0,5527 | 0,5390 | 0,5458 | 1,013 | TAMAM | 0,001560 | 1,025 | 0,976 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,001614 | 350 | 6| 0,00968 TAMAM | 0,5649 | 0,5539 | 0,5594 | 1,010 | TAMAM | 0,001598 | 0,993 | 1,007 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 209 | 2400 | 160 | 1900 | 0,001619 | 350 | 6| 0,00971 TAMAM | 0,5667 | 0,5445 | 0,5556 | 1,020 | TAMAM | 0,001587 | 0,945 | 1,058 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,001542 | 350 | 6| 0,00925 TAMAM | 0,5397 | 0,5107 | 0,5252 | 1,028 | TAMAM | 0,001501 | 0,903 | 1,107 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001394 | 350 | 6| 0,00836 TAMAM | 0,4879 | 0,4610 | 0,4745 | 1,028 | TAMAM | 0,001356 | 0,830 | 1,205 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001142 | 350 | 6| 0,00685 TAMAM | 0,3997 | 0,3880 | 0,3939 | 1,015 | TAMAM | 0,001125 | 0,558 | 1,792 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000659 | 500 | 6| 0,00395 TAMAM | 0,3295 | 0,2984 | 0,3140 | 1,050 | TAMAM | 0,000628 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.31 : On Katli Perde + Cergeveli Yapinin 008 D2 KT Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT (1 X M z A H R A H (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al
KAT NO OTELEMESi YUKLEME | DN ) | | m) OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)on/H Nii Nii B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX |257|1200| O 3650 | 0,001397 | 350 | 6 0,00838 TAMAM | 0,4890 | 0,4832 | 0,4861 | 1,006 TAMAM 0,001389 | 1,094 | 0,914 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX |257|1200| O 3300 | 0,001529 | 350 | 6 0,00917 TAMAM | 0,5352 | 0,5284 | 0,5318 | 1,006 TAMAM 0,001519 | 1,080 | 0,926 TAMAM
STORY8 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2950 | 0,001651 | 350 | 6 0,00991 TAMAM | 0,5779 | 0,5712 | 0,5745 | 1,006 TAMAM 0,001642 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY7 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2600 | 0,001771 | 350 | 6 0,01063 TAMAM | 0,6199 | 0,6140 | 0,6169 | 1,005 TAMAM 0,001763 | 1,046 | 0,956 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX 257 | 1200 0 2250 | 0,001850 | 350 | 6 0,01110 TAMAM | 0,6475 | 0,6428 | 0,6452 | 1,004 TAMAM 0,001843 | 1,011 | 0,989 TAMAM
STORY5 X-DOG. SPECX |257|1200| O 1900 | 0,001867 | 350 | 6 0,01120 TAMAM | 0,6535 | 0,6509 | 0,6522 | 1,002 TAMAM 0,001863 | 0,961 | 1,040 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX |257|1200| O 1550 | 0,001798 | 350 | 6 0,01079 TAMAM | 0,6293 | 0,6243 | 0,6268 | 1,004 TAMAM 0,001791 | 0,903 | 1,108 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,001618 | 350 | 6 0,00971 TAMAM | 0,5663 | 0,5656 | 0,5660 | 1,001 TAMAM 0,001617 | 0,806 | 1,240 TAMAM

B2

STORY2 X-DOG. SPECX | 257 | 1200 850 | 0,001305 | 350 | 6 0,00783 TAMAM | 0,4568 | 0,4561 | 0,4564 | 1,001 TAMAM 0,001304 | 0,494 | 2,026 | DUZENSIzLiGi
STORY1 X-DOG. SPECX 16 | 2400 O 500 | 0,000644 | 500 | 6 0,00386 TAMAM | 0,3220 | 0,3216 | 0,3218 | 1,001 TAMAM 0,000644 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT . X Y z .o H R N (Ai)max (Ai)min (Ai)ort Al
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Ai)orn/H Nk Nk B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 3650 | 0,001547 | 350 | 6 0,00928 TAMAM | 0,5415 | 0,5357 | 0,5386 | 1,005 TAMAM 0,001539 | 1,100 | 0,909 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 3300 | 0,001703 | 350 | 6 0,01022 TAMAM | 0,5961 | 0,5893 | 0,5927 | 1,006 TAMAM 0,001693 | 1,082 | 0,924 TAMAM
STORYS8 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 2950 | 0,001842 | 350 | 6 0,01105 TAMAM | 0,6447 | 0,6380 | 0,6414 | 1,005 TAMAM 0,001832 | 1,077 | 0,928 TAMAM
STORY7 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 2600 | 0,001982 | 350 | 6 0,01189 TAMAM | 0,6937 | 0,6879 | 0,6908 | 1,004 TAMAM 0,001974 | 1,048 | 0,954 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX1 | 257 | 1200 0 2250 | 0,002076 | 350 | 6 0,01246 TAMAM | 0,7266 | 0,7220 | 0,7243 | 1,003 TAMAM 0,002069 | 1,015 | 0,985 TAMAM
STORY5 X-DOG. SPECX1 | 257 | 1200 0 1900 | 0,002104 | 350 | 6 0,01262 TAMAM | 0,7364 | 0,7337 | 0,7351 | 1,002 TAMAM 0,002100 | 0,964 | 1,037 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 1550 | 0,002032 | 350 | 6 0,01219 TAMAM | 0,7112 | 0,7058 | 0,7085 | 1,004 TAMAM 0,002024 | 0,907 | 1,102 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX1 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,001838 | 350 | 6 0,01103 TAMAM | 0,6433 | 0,6425 | 0,6429 | 1,001 TAMAM 0,001837 | 0,813 | 1,230 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX1 |257|1200| O 850 | 0,001494 | 350 | 6 0,00896 TAMAM | 0,5229 | 0,5224 | 0,5227 | 1,000 TAMAM 0,001493 | 0,504 | 1,986 TAMAM
STORY1 X-DOG. SPECX1 16 [ 2400| O 500 | 0,000752 | 500 | 6 0,00451 TAMAM | 0,3760 | 0,3759 | 0,3760 | 1,000 TAMAM 0,000752 | 0,000 | 0,000 TAMAM

KAT N X Y z | H |[R| . Admax | Admin | Aidort Al
KAT NO OTELEMESI YUKLEME | DN OTELEME (cm) (8i)/hi<=0.02 | KONTROL (cm) (cm) (cm) Nbi KONTROL (Aj)on/H Nki Nki B2 KONTROL
STORY10 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3650 | 0,001547 | 350 | 6 0,00928 TAMAM | 0,5415 | 0,5357 | 0,5386 | 1,005 TAMAM 0,001539 | 1,100 | 0,909 TAMAM
STORY9 X-DOG. SPECX2 | 257 | 1200 3300 | 0,001703 | 350 | 6 0,01022 TAMAM | 0,5961 | 0,5893 | 0,5927 | 1,006 TAMAM 0,001693 | 1,082 | 0,924 TAMAM
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Cizelge A.31 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapinim 008 D2 KT Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY8 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O [2950] 0,001842 | 350 | 6 0,01105 TAMAM | 0,6447 | 0,6380 | 0,6414 | 1,005 TAMAM 0,001832 | 1,077 | 0,928 TAMAM
STORY?7 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O |[2600] 0,001982 | 350 | 6 0,01189 TAMAM | 0,6937 | 0,6879 | 0,6908 | 1,004 TAMAM 0,001974 | 1,048 | 0,954 TAMAM
STORY6 X-DOG. SPECX2 [257[1200| O |2250]| 0,002076 | 350 |6 0,01246 TAMAM | 0,7266 | 0,7220 | 0,7243 | 1,003 TAMAM 0,002069 | 1,015 | 0,985 TAMAM
STORYS X-DOG. SPECX2 [257[1200| O 1900 | 0,002104 | 350 | 6 0,01262 TAMAM | 0,7364 | 0,7337 | 0,7351 | 1,002 TAMAM 0,002100 | 0,964 | 1,037 TAMAM
STORY4 X-DOG. SPECX2 [257[1200| O 1550 | 0,002032 | 350 | 6 0,01219 TAMAM | 0,7112 | 0,7058 | 0,7085 | 1,004 TAMAM 0,002024 | 0,907 | 1,102 TAMAM
STORY3 X-DOG. SPECX2 | 258 | 1200 | 2400 | 1200 | 0,001838 | 350 | 6 0,01103 TAMAM | 0,6433 | 0,6425 | 0,6429 | 1,001 TAMAM 0,001837 | 0,813 | 1,230 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX2 |257[1200| O 850 | 0,001494 | 350 | 6 0,00896 TAMAM | 0,5229 | 0,5224 | 0,5227 | 1,000 TAMAM 0,001493 | 0,504 | 1,986 TAMAM
6

STORY1 X-DOG. SPECX2 | 16 |2400| O 500 | 0,000752 | 500 0,00451 TAMAM | 0,3760 | 0,3759 | 0,3760 | 1,000 TAMAM 0,000752 | 0,000 | 0,000 TAMAM

Cizelge A.32 : On Katli Perde + Cergeveli Yapimin 008 D2 KT Z4 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

X Y z R . ) .
KAT NO éTET::nEsi YUKLEME | DN PR OTELEME (c':n) — (5i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AC::“) (ér):) (ér)n;‘ Toi KOI\?‘I:}ROL Ao/ | M | Ma Kor\?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY | 35| O | 320 |3650| 0,001147 | 350 | 6| 0,00688 TAMAM | 0,4015 | 0,3436 | 0,3725 | 1,078 | TAMAM | 0,001064 | 1,080 | 0,926 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY |111| 0 |[22403300| 0,001232 | 350 | 6| 0,00739 TAMAM | 0,4312 | 0,3731 | 0,4022 | 1,072 | TAMAM | 0,001149 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY |109| O |2080|2950| 0,001276 | 350 | 6| 0,00766 TAMAM | 0,4466 | 0,3955 | 0,4211 | 1,061 | TAMAM | 0,001203 | 1,044 | 0,957 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY | 13| © 0 |2600| 0,001314 | 350 | 6| 0,00788 TAMAM | 0,4599 | 0,4196 | 0,4398 | 1,046 | TAMAM | 0,001256 | 1,018 | 0,982 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |111| 0 |[22402250| 0,001319 | 350 | 6| 0,00791 TAMAM | 0,4617 | 0,4341 | 0,4479 | 1,031 | TAMAM | 0,001280 | 0,990 | 1,010 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY |107| O |[1920]1900| 0,00129 | 350 |6| 0,00774 TAMAM | 0,4515 | 0,4356 | 0,4436 | 1,018 | TAMAM | 0,001267 | 0,942 | 1,061 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY | 13| © 0 |1550| 0,001205 | 350 | 6| 0,00723 TAMAM | 0,4218 | 0,4140 | 0,4179 | 1,009 | TAMAM | 0,001194 | 0,899 | 1,113 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY |111| 0 |2240|1200| 0,001081 | 350 | 6| 0,00649 TAMAM | 0,3784 | 0,3728 | 0,3756 | 1,007 | TAMAM | 0,001073 | 0,827 | 1,210 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY |111| 0 |[2240| 850 | 0,000906 | 350 | 6| 0,00544 TAMAM | 0,3171 | 0,3039 | 0,3105 | 1,021 | TAMAM | 0,000887 | 0,557 | 1,795 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY | 13| © 0 | 500 | 0,000538 | 500 | 6| 0,00323 TAMAM | 0,2690 | 0,2252 | 0,2471 | 1,089 | TAMAM | 0,000494 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO 6TET€I-;IESi YUKLEME | DN X Y z OTELEME (c':n) R (5i)/hi<=0.02 | KONTROL ((AJ;‘; ((AC‘A:‘)‘" (érz:;' Noi KOI\II\'I:'[ROL Ao | M6 | M KO:TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY1 | 35 | 0 | 320 |3650| 0,001291 | 350 | 6| 0,00775 TAMAM | 0,4519 | 0,4167 | 0,4343 | 1,040 | TAMAM | 0,001241 | 1,091 | 0,916 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 | 13 | © 0 |3300| 0,001401 | 350 | 6| 0,00841 TAMAM | 0,4904 | 0,4575 | 0,4739 | 1,035 | TAMAM | 0,001354 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY1 |109| 0 |[2080|2950| 0,001459 | 350 | 6| 0,00875 TAMAM | 0,5107 | 0,4885 | 0,4996 | 1,022 | TAMAM | 0,001427 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2600 | 0,001516 | 350 |6 | 0,00910 TAMAM | 0,5306 | 0,5223 | 0,5265 | 1,008 | TAMAM | 0,001504 | 1,030 | 0,971 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 224 | 2400 | 2240 | 2250 | 0,001573 | 350 |6 | 0,00944 TAMAM | 0,5506 | 0,5336 | 0,5421 | 1,016 | TAMAM | 0,001549 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
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Cizelge A.32 (devam) : On Katl1 Perde + Cergeveli Yapinim 008 D2 KT Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 209 | 2400 | 160 | 1900 | 0,001585 | 350 | 6| 0,00951 TAMAM | 0,5548 | 0,5265 | 0,5406 | 1,026 | TAMAM | 0,001545 | 0,948 | 1,054 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,001514 | 350 | 6| 0,00908 TAMAM | 0,5299 | 0,4956 | 0,5128 | 1,033 | TAMAM | 0,001465 | 0,906 | 1,104 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001372 | 350 | 6| 0,00823 TAMAM | 0,4802 | 0,4487 | 0,4645 | 1,034 | TAMAM | 0,001327 | 0,833 | 1,201 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001128 | 350 | 6| 0,00677 TAMAM | 0,3948 | 0,3788 | 0,3868 | 1,021 | TAMAM | 0,001105 | 0,559 | 1,789 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECYL |13 | © 0 | 500 | 0,000645 | 500 | 6| 0,00387 TAMAM | 0,3225 | 0,2952 | 0,3089 | 1,044 | TAMAM | 0,000618 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
KAT NO C')TEIEII-E\I-\[/IESi YOKLEME | DN — Y Z_| oreieme (c:‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"") ((Ac"):;" (él‘;' o Kor\?T1R0L Ao/ | M | M Kor\?TZROL
STORY10 | Y-DOG SPECY2 | 35 | 0 | 320 |3650| 0,001291 | 350 | 6| 0,00775 TAMAM | 0,4519 | 0,4167 | 0,4343 | 1,040 | TAMAM | 0,001241 | 1,091 | 0,916 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 |3300| 0,001401 | 350 | 6| 0,00841 TAMAM | 0,4904 | 0,4575 | 0,4739 | 1,035 | TAMAM | 0,001354 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORYS | Y-DOG SPECY2 |[109| 0 |2080|2950 | 0,001459 | 350 | 6| 0,00875 TAMAM | 0,5107 | 0,4885 | 0,4996 | 1,022 | TAMAM | 0,001427 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2600 | 0,001516 | 350 | 6| 0,00910 TAMAM | 0,5306 | 0,5223 | 0,5265 | 1,008 | TAMAM | 0,001504 | 1,030 | 0,971 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 224 | 2400 | 2240 | 2250 | 0,001573 | 350 | 6| 0,00944 TAMAM | 0,5506 | 0,5336 | 0,5421 | 1,016 | TAMAM | 0,001549 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 209 | 2400 | 160 | 1900 | 0,001585 | 350 | 6| 0,00951 TAMAM | 0,5548 | 0,5265 | 0,5406 | 1,026 | TAMAM | 0,001545 | 0,948 | 1,054 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,001514 | 350 | 6| 0,00908 TAMAM | 0,5299 | 0,4956 | 0,5128 | 1,033 | TAMAM | 0,001465 | 0,906 | 1,104 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001372 | 350 | 6| 0,00823 TAMAM | 0,4802 | 0,4487 | 0,4645 | 1,034 | TAMAM | 0,001327 | 0,833 | 1,201 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001128 | 350 | 6| 0,00677 TAMAM | 0,3948 | 0,3788 | 0,3868 | 1,021 | TAMAM | 0,001105 | 0,559 | 1,789 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000645 | 500 | 6| 0,00387 TAMAM | 0,3225 | 0,2952 | 0,3089 | 1,044 | TAMAM | 0,000618 | 0,000 | 0,000 | TAMAM

95




Cizelge A.33 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 001 D1 _CT_Z1 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT““; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor:\T1R0L Ado/H | M N B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257|1200| O |5400| 0,000785 | 350 |6 0,00471 TAMAM | 0,2748 | 0,2528 | 0,2638 | 1,042 TAMAM | 0,000754 | 1,061 | 0,943 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |5050| 0,000836 | 350 |6 0,00502 TAMAM | 0,2926 | 0,2671 | 0,2799 | 1,046 TAMAM | 0,000800 | 1,060 | 0,944 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |4700| 0,000885 | 350 |6 0,00531 TAMAM | 0,3098 | 0,2834 | 0,2966 | 1,044 TAMAM | 0,000847 | 1,051 | 0,951 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |4350| 0,000926 | 350 |6 0,00556 TAMAM | 0,3241 | 0,2993 | 0,3117 | 1,040 TAMAM | 0,000891 | 1,050 | 0,952 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| O |4000 | 0,000966 | 350 |6 0,00580 TAMAM | 0,3381 | 0,3165 | 0,3273 | 1,033 TAMAM | 0,000935 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |3650| 0,000987 | 350 |6 0,00592 TAMAM | 0,3455 | 0,3276 | 0,3365 | 1,027 TAMAM | 0,000962 | 1,019 | 0,981 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257(1200| O |3300| 0,001001 | 350 |6 0,00601 TAMAM | 0,3504 | 0,3354 | 0,3429 | 1,022 TAMAM | 0,000980 | 1,010 | 0,990 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX | 257 |1200| 0 |2950| 0,001006 | 350 |6 0,00604 TAMAM | 0,3521 | 0,3405 | 0,3463 | 1,017 TAMAM | 0,000989 | 0,994 | 1,006 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX |257[1200| O |2600| 0,000996 | 350 |6 0,00598 TAMAM | 0,3486 | 0,3400 | 0,3443 | 1,012 TAMAM | 0,000984 | 0,972 | 1,029 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX | 257 |1200| 0 |2250| 0,000963 | 350 |6 0,00578 TAMAM | 0,3371 | 0,3320 | 0,3345 | 1,008 TAMAM | 0,000956 | 0,942 | 1,061 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1900| 0,000905 | 350 |6 0,00543 TAMAM | 0,3168 | 0,3137 | 0,3152 | 1,005 TAMAM | 0,000901 | 0,916 | 1,091 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1550| 0,000828 | 350 |6 0,00497 TAMAM | 0,2898 | 0,2880 | 0,2889 | 1,003 TAMAM | 0,000825 | 0,860 | 1,163 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |1200| 0,000711 | 350 |6 0,00427 TAMAM | 0,2489 | 0,2479 | 0,2484 | 1,002 TAMAM | 0,000710 | 0,773 | 1,294 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX |257|1200| O | 850 | 0,000549 | 350 |6 0,00329 TAMAM | 0,1922 | 0,1917 | 0,1919 | 1,001 TAMAM | 0,000548 | 0,465 | 2,152 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000255 | 500 |6 0,00153 TAMAM | 0,1275 | 0,1273 | 0,1274 | 1,001 TAMAM | 0,000255 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Ao/H | Mu Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |5400| 0,000863 | 350 |6 0,00518 TAMAM | 0,3021 | 0,2801 | 0,2911 | 1,038 TAMAM | 0,000832 | 1,065 | 0,939 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |5050| 0,000922 | 350 |6 0,00553 TAMAM | 0,3227 | 0,2972 | 0,3100 | 1,041 TAMAM | 0,000886 | 1,064 | 0,940 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4700| 0,00098 | 350 |6 0,00588 TAMAM | 0,3430 | 0,3166 | 0,3298 | 1,040 TAMAM | 0,000942 | 1,055 | 0,948 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4350| 0,001029 | 350 |6 0,00617 TAMAM | 0,3602 | 0,3354 | 0,3478 | 1,036 TAMAM | 0,000994 | 1,057 | 0,946 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4000| 0,001081 | 350 |6 0,00649 TAMAM | 0,3784 | 0,3566 | 0,3675 | 1,030 TAMAM | 0,001050 | 1,035 | 0,967 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3650| 0,001112 | 350 |6 0,00667 TAMAM | 0,3892 | 0,3712 | 0,3802 | 1,024 TAMAM | 0,001086 | 1,026 | 0,975 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,001136 | 350 |6 0,00682 TAMAM | 0,3976 | 0,3823 | 0,3900 | 1,020 TAMAM | 0,001114 | 1,018 | 0,982 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2950| 0,001151 | 350 |6 0,00691 TAMAM | 0,4029 | 0,3910 | 0,3969 | 1,015 TAMAM | 0,001134 | 1,002 | 0,998 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2600| 0,001149 | 350 | 6 0,00689 TAMAM | 0,4022 | 0,3934 | 0,3978 | 1,011 TAMAM | 0,001137 | 0,978 | 1,022 TAMAM
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Cizelge A.33 (devam) : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapinin 001 D1 _CT_Z1 Modeli igin X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,001119 | 350 | 6| 0,00671 TAMAM | 0,3917 | 0,3867 | 0,3892 | 1,006 | TAMAM | 0,001112 | 0,948 | 1,054 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,001059 | 350 | 6| 0,00635 TAMAM | 0,3707 | 0,3676 | 0,3691 | 1,004 | TAMAM | 0,001055 | 0,923 | 1,083 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,000976 | 350 |6 | 0,00586 TAMAM | 0,3416 | 0,3400 | 0,3408 | 1,002 | TAMAM | 0,000974 | 0,867 | 1,154 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200 | 0,000845 | 350 | 6| 0,00507 TAMAM | 0,2958 | 0,2949 | 0,2953 | 1,001 | TAMAM | 0,000844 | 0,783 | 1,277 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 | 850 | 0,000661 | 350 |6 | 0,00397 TAMAM | 0,2314 | 0,2311 | 0,2312 | 1,001 | TAMAM | 0,000661 | 0,478 | 2,086 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,000316 | 500 |6 | 0,00190 TAMAM | 0,1580 | 0,1578 | 0,1579 | 1,001 | TAMAM | 0,000316 | 0,000 | 0,000 TAMAM
kaTNO | . AT | vikieme | DN X Y z oteteme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al A)or/H | M Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (em) | (em) | (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,000863 | 350 | 6| 0,00518 TAMAM | 0,3021 | 0,2801 | 0,2911 | 1,038 | TAMAM | 0,000832 | 1,065 | 0,939 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,000922 | 350 | 6| 0,00553 TAMAM | 0,3227 | 0,2972 | 0,3100 | 1,041 | TAMAM | 0,000886 | 1,064 | 0,940 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4700| 0,00098 | 350 |6 | 0,00588 TAMAM | 0,3430 | 0,3166 | 0,3298 | 1,040 | TAMAM | 0,000942 | 1,055 | 0,948 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4350| 0,001029 | 350 |6 | 0,00617 TAMAM | 0,3602 | 0,3354 | 0,3478 | 1,036 | TAMAM | 0,000994 | 1,057 | 0,946 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,001081 | 350 | 6| 0,00649 TAMAM | 0,3784 | 0,3566 | 0,3675 | 1,030 | TAMAM | 0,001050 | 1,035 | 0,967 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3650| 0,001112 | 350 |6 | 0,00667 TAMAM | 0,3892 | 0,3712 | 0,3802 | 1,024 | TAMAM | 0,001086 | 1,026 | 0,975 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3300| 0,001136 | 350 | 6| 0,00682 TAMAM | 0,3976 | 0,3823 | 0,3900 | 1,020 | TAMAM | 0,001114 | 1,018 | 0,982 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,001151 | 350 |6 | 0,00691 TAMAM | 0,4029 | 0,3910 | 0,3969 | 1,015 | TAMAM | 0,001134 | 1,002 | 0,998 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,001149 | 350 | 6| 0,00689 TAMAM | 0,4022 | 0,3934 | 0,3978 | 1,011 | TAMAM | 0,001137 | 0,978 | 1,022 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2250| 0,001119 | 350 |6 | 0,00671 TAMAM | 0,3917 | 0,3867 | 0,3892 | 1,006 | TAMAM | 0,001112 | 0,948 | 1,054 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,001059 | 350 | 6| 0,00635 TAMAM | 0,3707 | 0,3676 | 0,3691 | 1,004 | TAMAM | 0,001055 | 0,923 | 1,083 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1550| 0,000976 | 350 | 6| 0,00586 TAMAM | 0,3416 | 0,3400 | 0,3408 | 1,002 | TAMAM | 0,000974 | 0,867 | 1,154 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,000845 | 350 |6 | 0,00507 TAMAM | 0,2958 | 0,2949 | 0,2953 | 1,001 | TAMAM | 0,000844 | 0,783 | 1,277 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,000661 | 350 | 6| 0,00397 TAMAM | 0,2314 | 0,2311 | 0,2312 | 1,001 | TAMAM | 0,000661 | 0,478 | 2,086 | B2 DUZENSIZLIiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX2 | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000316 | 500 |6 | 0,00190 TAMAM | 0,1580 | 0,1578 | 0,1579 | 1,001 | TAMAM | 0,000316 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.34 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 001 D1 _CT_Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|5400 | 0,000851 | 350 |6 0,00511 TAMAM | 0,2979 | 0,2090 | 0,2534 | 1,175 | TAMAM | 0,000724 | 1,044 | 0,958 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|5050| 0,000889 | 350 |6 0,00533 TAMAM | 0,3112 | 0,2178 | 0,2645 | 1,176 | TAMAM | 0,000756 | 1,035 | 0,967 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY [ 13| 0 0 |4700| 0,000914 | 350 |6 0,00548 TAMAM | 0,3199 | 0,2273 | 0,2736 | 1,169 | TAMAM | 0,000782 | 1,019 | 0,981 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,000921 | 350 | 6 0,00553 TAMAM | 0,3224 | 0,2352 | 0,2788 | 1,155 | TAMAM | 0,000797 | 1,021 | 0,980 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |37 | 0 | 480 |4000 | 0,000926 | 350 | 6 0,00556 TAMAM | 0,3241 | 0,2450 | 0,2846 | 1,139 | TAMAM | 0,000813 | 0,998 | 1,002 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]3650| 0,000905 | 350 | 6 0,00543 TAMAM | 0,3168 | 0,2512 | 0,2840 | 1,115 | TAMAM | 0,000811 | 0,992 | 1,008 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 3300 | 0,000885 | 350 |6 0,00531 TAMAM | 0,3098 | 0,2536 | 0,2817 | 1,100 | TAMAM | 0,000805 | 0,988 | 1,012 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|2950| 0,000862 | 350 | 6 0,00517 TAMAM | 0,3017 | 0,2547 | 0,2782 | 1,084 | TAMAM | 0,000795 | 0,971 | 1,030 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY [111| 0 |2240 2600 | 0,000825 | 350 |6 0,00495 TAMAM | 0,2888 | 0,2515 | 0,2701 | 1,069 | TAMAM | 0,000772 | 0,947 | 1,056 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|2250| 0,00077 | 350 | 6 0,00462 TAMAM | 0,2695 | 0,2421 | 0,2558 | 1,054 | TAMAM | 0,000731 | 0,918 | 1,089 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|1900 | 0,000694 | 350 |6 0,00416 TAMAM | 0,2429 | 0,2268 | 0,2349 | 1,034 | TAMAM | 0,000671 | 0,905 | 1,105 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| O |2240|1550| 0,000622 | 350 |6 0,00373 TAMAM | 0,2177 | 0,2072 | 0,2125 | 1,025 | TAMAM | 0,000607 | 0,857 | 1,167 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY [111| 0 |22401200 | 0,000531 | 350 |6 0,00319 TAMAM | 0,1859 | 0,1781 | 0,1820 | 1,021 | TAMAM | 0,000520 | 0,795 | 1,257 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240| 850 | 0,000427 | 350 | 6 0,00256 TAMAM | 0,1495 | 0,1400 | 0,1447 | 1,033 | TAMAM | 0,000414 | 0,528 | 1,894 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,00024 | 500 |6 0,00144 TAMAM | 0,1200 | 0,0983 | 0,1092 | 1,099 | TAMAM | 0,000218 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 |109| O |2080|5400 | 0,000937 | 350 |6 0,00562 TAMAM | 0,3280 | 0,2498 | 0,2889 | 1,135 | TAMAM | 0,000825 | 1,051 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240]5050| 0,000983 | 350 |6 0,00590 TAMAM | 0,3441 | 0,2630 | 0,3035 | 1,134 | TAMAM | 0,000867 | 1,043 | 0,958 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |4700| 0,001017 | 350 | 6 0,00610 TAMAM | 0,3560 | 0,2774 | 0,3167 | 1,124 | TAMAM | 0,000905 | 1,028 | 0,973 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240]4350| 0,001031 | 350 |6 0,00619 TAMAM | 0,3609 | 0,2901 | 0,3255 | 1,109 | TAMAM | 0,000930 | 1,033 | 0,968 | TAMAM
STORY1l1 | Y-DOG SPECY1 | 37 | O | 480 | 4000 | 0,001046 | 350 |6 0,00628 TAMAM | 0,3661 | 0,3062 | 0,3362 | 1,089 | TAMAM | 0,000960 | 1,012 | 0,988 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]3650| 0,001034 | 350 |6 0,00620 TAMAM | 0,3619 | 0,3186 | 0,3403 | 1,064 | TAMAM | 0,000972 | 1,006 | 0,994 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240]3300| 0,001023 | 350 |6 0,00614 TAMAM | 0,3581 | 0,3267 | 0,3424 | 1,046 | TAMAM | 0,000978 | 1,004 | 0,996 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|2950| 0,00101 | 350 |6 0,00606 TAMAM | 0,3535 | 0,3339 | 0,3437 | 1,029 | TAMAM | 0,000982 | 0,988 | 1,012 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 2600 | 0,000981 | 350 |6 0,00589 TAMAM | 0,3434 | 0,3360 | 0,3397 | 1,011 | TAMAM | 0,000971 | 0,965 | 1,036 | TAMAM
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Cizelge A.34 (devam) : Onbes Katli Yapinin 001_D1 CT_Z1 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000955 | 350 | 6| 0,00573 TAMAM | 0,3343 | 0,3213 | 0,3278 | 1,020 | TAMAM | 0,000937 | 0,932 | 1,073 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000904 | 350 | 6| 0,00542 TAMAM | 0,3164 | 0,2948 | 0,3056 | 1,035 | TAMAM | 0,000873 | 0,918 | 1,089 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,000835 | 350 | 6| 0,00501 TAMAM | 0,2923 | 0,2688 | 0,2805 | 1,042 | TAMAM | 0,000802 | 0,868 | 1,152 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000726 | 350 | 6| 0,00436 TAMAM | 0,2541 | 0,2328 | 0,2435 | 1,044 | TAMAM | 0,000696 | 0,806 | 1,241 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,000578 | 350 | 6| 0,00347 TAMAM | 0,2023 | 0,1899 | 0,1961 | 1,032 | TAMAM | 0,000560 | 0,530 | 1,887 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,000306 | 500 | 6| 0,00184 TAMAM | 0,1530 | 0,1439 | 0,1485 | 1,031 | TAMAM | 0,000297 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X Y z oteLeme | N1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | (Aidmin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (ecm) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY2 |109| 0 |2080|5400| 0,000937 | 350 | 6| 0,00562 TAMAM | 0,3280 | 0,2498 | 0,2889 | 1,135 | TAMAM | 0,000825 | 1,051 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22405050| 0,000983 | 350 | 6| 0,00590 TAMAM | 0,3441 | 0,2630 | 0,3035 | 1,134 | TAMAM | 0,000867 | 1,043 | 0,958 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 |4700| 0,001017 | 350 | 6| 0,00610 TAMAM | 0,3560 | 0,2774 | 0,3167 | 1,124 | TAMAM | 0,000905 | 1,028 | 0,973 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|4350| 0,001031 | 350 | 6| 0,00619 TAMAM | 0,3609 | 0,2901 | 0,3255 | 1,109 | TAMAM | 0,000930 | 1,033 | 0,968 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY2 | 37 | 0 | 480 |4000| 0,001046 | 350 | 6| 0,00628 TAMAM | 0,3661 | 0,3062 | 0,3362 | 1,089 | TAMAM | 0,000960 | 1,012 | 0,988 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403650| 0,001034 | 350 |6 | 0,00620 TAMAM | 0,3619 | 0,3186 | 0,3403 | 1,064 | TAMAM | 0,000972 | 1,006 | 0,994 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403300| 0,001023 | 350 |6 | 0,00614 TAMAM | 0,3581 | 0,3267 | 0,3424 | 1,046 | TAMAM | 0,000978 | 1,004 | 0,996 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|2950| 0,00101 | 350 |6| 0,00606 TAMAM | 0,3535 | 0,3339 | 0,3437 | 1,029 | TAMAM | 0,000982 | 0,988 | 1,012 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 | 2600 | 0,000981 | 350 | 6| 0,00589 TAMAM | 0,3434 | 0,3360 | 0,3397 | 1,011 | TAMAM | 0,000971 | 0,965 | 1,036 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000955 | 350 |6 | 0,00573 TAMAM | 0,3343 | 0,3213 | 0,3278 | 1,020 | TAMAM | 0,000937 | 0,932 | 1,073 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000904 | 350 | 6| 0,00542 TAMAM | 0,3164 | 0,2948 | 0,3056 | 1,035 | TAMAM | 0,000873 | 0,918 | 1,089 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,000835 | 350 | 6| 0,00501 TAMAM | 0,2923 | 0,2688 | 0,2805 | 1,042 | TAMAM | 0,000802 | 0,868 | 1,152 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000726 | 350 | 6| 0,00436 TAMAM | 0,2541 | 0,2328 | 0,2435 | 1,044 | TAMAM | 0,000696 | 0,806 | 1,241 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,000578 | 350 | 6| 0,00347 TAMAM | 0,2023 | 0,1899 | 0,1961 | 1,032 | TAMAM | 0,000560 | 0,530 | 1,887 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000306 | 500 | 6| 0,00184 TAMAM | 0,1530 | 0,1439 | 0,1485 | 1,031 | TAMAM | 0,000297 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.35 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 002 D1_KT_Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT““; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor:\T1R0L Ado/H | M N B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |5400| 0,000759 | 350 |6 0,00455 TAMAM | 0,2657 | 0,2447 | 0,2552 | 1,041 TAMAM | 0,000729 | 1,065 | 0,939 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |5050| 0,000811 | 350 |6 0,00487 TAMAM | 0,2839 | 0,2595 | 0,2717 | 1,045 TAMAM | 0,000776 | 1,066 | 0,938 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |4700| 0,000864 | 350 |6 0,00518 TAMAM | 0,3024 | 0,2766 | 0,2895 | 1,045 TAMAM | 0,000827 | 1,056 | 0,947 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |4350| 0,000908 | 350 |6 0,00545 TAMAM | 0,3178 | 0,2935 | 0,3057 | 1,040 TAMAM | 0,000873 | 1,054 | 0,949 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| O |4000| 0,000951 | 350 |6 0,00571 TAMAM | 0,3329 | 0,3113 | 0,3221 | 1,033 TAMAM | 0,000920 | 1,032 | 0,969 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |3650| 0,000975 | 350 |6 0,00585 TAMAM | 0,3413 | 0,3234 | 0,3323 | 1,027 TAMAM | 0,000950 | 1,021 | 0,979 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257(1200| O |3300| 0,000991 | 350 |6 0,00595 TAMAM | 0,3469 | 0,3318 | 0,3393 | 1,022 TAMAM | 0,000970 | 1,012 | 0,988 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |2950| 0,000998 | 350 |6 0,00599 TAMAM | 0,3493 | 0,3374 | 0,3434 | 1,017 TAMAM | 0,000981 | 0,996 | 1,004 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX |257[1200| O |2600| 0,000989 | 350 |6 0,00593 TAMAM | 0,3462 | 0,3376 | 0,3419 | 1,013 TAMAM | 0,000977 | 0,973 | 1,028 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX | 257 |1200| 0 |2250| 0,000958 | 350 |6 0,00575 TAMAM | 0,3353 | 0,3301 | 0,3327 | 1,008 TAMAM | 0,000951 | 0,943 | 1,060 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1900| 0,000901 | 350 |6 0,00541 TAMAM | 0,3154 | 0,3122 | 0,3138 | 1,005 TAMAM | 0,000897 | 0,917 | 1,090 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1550| 0,000825 | 350 |6 0,00495 TAMAM | 0,2888 | 0,2870 | 0,2879 | 1,003 TAMAM | 0,000823 | 0,861 | 1,162 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |1200| 0,000709 | 350 |6 0,00425 TAMAM | 0,2482 | 0,2474 | 0,2478 | 1,002 TAMAM | 0,000708 | 0,773 | 1,294 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX |257|1200| O | 850 | 0,000548 | 350 |6 0,00329 TAMAM | 0,1918 | 0,1913 | 0,1916 | 1,001 TAMAM | 0,000547 | 0,464 | 2,154 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000254 | 500 |6 0,00152 TAMAM | 0,1270 | 0,1271 | 0,1271 | 1,000 TAMAM | 0,000254 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Ao/H | Mu Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |5400| 0,000838 | 350 | 6 0,00503 TAMAM | 0,2933 | 0,2723 | 0,2828 | 1,037 TAMAM | 0,000808 | 1,069 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |5050| 0,000899 | 350 |6 0,00539 TAMAM | 0,3147 | 0,2900 | 0,3023 | 1,041 TAMAM | 0,000864 | 1,069 | 0,935 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4700| 0,00096 | 350 |6 0,00576 TAMAM | 0,3360 | 0,3104 | 0,3232 | 1,040 TAMAM | 0,000923 | 1,059 | 0,944 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4350| 0,001013 | 350 |6 0,00608 TAMAM | 0,3546 | 0,3301 | 0,3423 | 1,036 TAMAM | 0,000978 | 1,060 | 0,943 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4000| 0,001068 | 350 | 6 0,00641 TAMAM | 0,3738 | 0,3521 | 0,3630 | 1,030 TAMAM | 0,001037 | 1,037 | 0,964 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3650| 0,001101 | 350 |6 0,00661 TAMAM | 0,3854 | 0,3675 | 0,3764 | 1,024 TAMAM | 0,001076 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,001127 | 350 | 6 0,00676 TAMAM | 0,3945 | 0,3792 | 0,3868 | 1,020 TAMAM | 0,001105 | 1,020 | 0,981 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2950| 0,001144 | 350 |6 0,00686 TAMAM | 0,4004 | 0,3885 | 0,3945 | 1,015 TAMAM | 0,001127 | 1,004 | 0,996 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2600| 0,001144 | 350 |6 0,00686 TAMAM | 0,4004 | 0,3915 | 0,3960 | 1,011 TAMAM | 0,001131 | 0,980 | 1,020 TAMAM
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Cizelge A.35 (devam) : Onbes Katli Yapinin 002 D1 KT Z1 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,001116 | 350 | 6| 0,00670 TAMAM | 0,3906 | 0,3854 | 0,3880 | 1,007 | TAMAM | 0,001109 | 0,949 | 1,053 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,001057 | 350 | 6| 0,00634 TAMAM | 0,3700 | 0,3667 | 0,3683 | 1,004 | TAMAM | 0,001052 | 0,924 | 1,082 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,000975 | 350 | 6| 0,00585 TAMAM | 0,3413 | 0,3394 | 0,3403 | 1,003 | TAMAM | 0,000972 | 0,867 | 1,153 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200 | 0,000845 | 350 | 6| 0,00507 TAMAM | 0,2958 | 0,2947 | 0,2952 | 1,002 | TAMAM | 0,000844 | 0,783 | 1,277 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,000661 | 350 | 6| 0,00397 TAMAM | 0,2314 | 0,2311 | 0,2312 | 1,001 | TAMAM | 0,000661 | 0,478 | 2,086 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,000316 | 500 |6 | 0,00190 TAMAM | 0,1580 | 0,1578 | 0,1579 | 1,001 | TAMAM | 0,000316 | 0,000 | 0,000 TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X vz oteLeme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Ao | i | Aidor MNbi Al Ador/H | M N B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,000838 | 350 |6 | 0,00503 TAMAM | 0,2933 | 0,2723 | 0,2828 | 1,037 | TAMAM | 0,000808 | 1,069 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,000899 | 350 | 6| 0,00539 TAMAM | 0,3147 | 0,2900 | 0,3023 | 1,041 | TAMAM | 0,000864 | 1,069 | 0,935 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4700| 0,00096 | 350 |6| 0,00576 TAMAM | 0,3360 | 0,3104 | 0,3232 | 1,040 | TAMAM | 0,000923 | 1,059 | 0,944 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4350| 0,001013 | 350 | 6| 0,00608 TAMAM | 0,3546 | 0,3301 | 0,3423 | 1,036 | TAMAM | 0,000978 | 1,060 | 0,943 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,001068 | 350 | 6| 0,00641 TAMAM | 0,3738 | 0,3521 | 0,3630 | 1,030 | TAMAM | 0,001037 | 1,037 | 0,964 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3650 | 0,001101 | 350 [ 6| 0,00661 TAMAM | 0,3854 | 0,3675 | 0,3764 | 1,024 | TAMAM | 0,001076 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3300| 0,001127 | 350 | 6| 0,00676 TAMAM | 0,3945 | 0,3792 | 0,3868 | 1,020 | TAMAM | 0,001105 | 1,020 | 0,981 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2950| 0,001144 | 350 |6 | 0,00686 TAMAM | 0,4004 | 0,3885 | 0,3945 | 1,015 | TAMAM | 0,001127 | 1,004 | 0,996 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2600| 0,001144 | 350 | 6| 0,00686 TAMAM | 0,4004 | 0,3915 | 0,3960 | 1,011 | TAMAM | 0,001131 | 0,980 | 1,020 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2250| 0,001116 | 350 |6 | 0,00670 TAMAM | 0,3906 | 0,3854 | 0,3880 | 1,007 | TAMAM | 0,001109 | 0,949 | 1,053 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,001057 | 350 |6 | 0,00634 TAMAM | 0,3700 | 0,3667 | 0,3683 | 1,004 | TAMAM | 0,001052 | 0,924 | 1,082 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1550 | 0,000975 | 350 | 6| 0,00585 TAMAM | 0,3413 | 0,3394 | 0,3403 | 1,003 | TAMAM | 0,000972 | 0,867 | 1,153 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,000845 | 350 | 6 | 0,00507 TAMAM | 0,2958 | 0,2947 | 0,2952 | 1,002 | TAMAM | 0,000844 | 0,783 | 1,277 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,000661 | 350 | 6| 0,00397 TAMAM | 0,2314 | 0,2311 | 0,2312 | 1,001 | TAMAM | 0,000661 | 0,478 | 2,086 | B2 DUZENSIZLIiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX2 | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000316 | 500 |6 | 0,00190 TAMAM | 0,1580 | 0,1578 | 0,1579 | 1,001 | TAMAM | 0,000316 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.36 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 002 D1_KT Z1 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 | 5400 | 0,000828 | 350 | 6 0,00497 TAMAM | 0,2898 | 0,2027 | 0,2463 | 1,177 | TAMAM | 0,000704 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|5050| 0,000867 | 350 | 6 0,00520 TAMAM | 0,3035 | 0,2116 | 0,2575 | 1,178 | TAMAM | 0,000736 | 1,039 | 0,963 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY [ 13| 0 0 |4700| 0,000895 | 350 |6 0,00537 TAMAM | 0,3133 | 0,2217 | 0,2675 | 1,171 | TAMAM | 0,000764 | 1,022 | 0,979 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,000904 | 350 | 6 0,00542 TAMAM | 0,3164 | 0,2301 | 0,2733 | 1,158 | TAMAM | 0,000781 | 1,024 | 0,976 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 4000 | 0,000912 | 350 | 6 0,00547 TAMAM | 0,3192 | 0,2405 | 0,2799 | 1,141 | TAMAM | 0,000800 | 1,000 | 1,000 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22403650| 0,000892 | 350 |6 0,00535 TAMAM | 0,3122 | 0,2473 | 0,2798 | 1,116 | TAMAM | 0,000799 | 0,995 | 1,005 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY | 35| 0 | 320 |3300| 0,000875 | 350 |6 0,00525 TAMAM | 0,3063 | 0,2502 | 0,2782 | 1,101 | TAMAM | 0,000795 | 0,989 | 1,011 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|2950| 0,000853 | 350 | 6 0,00512 TAMAM | 0,2986 | 0,2518 | 0,2752 | 1,085 | TAMAM | 0,000786 | 0,973 | 1,028 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 2600 | 0,000818 | 350 | 6 0,00491 TAMAM | 0,2863 | 0,2491 | 0,2677 | 1,069 | TAMAM | 0,000765 | 0,948 | 1,055 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]2250| 0,000764 | 350 | 6 0,00458 TAMAM | 0,2674 | 0,2401 | 0,2538 | 1,054 | TAMAM | 0,000725 | 0,919 | 1,088 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|1900 | 0,000689 | 350 | 6 0,00413 TAMAM | 0,2412 | 0,2252 | 0,2332 | 1,034 | TAMAM | 0,000666 | 0,905 | 1,105 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| O |2240]1550| 0,000618 | 350 | 6 0,00371 TAMAM | 0,2163 | 0,2059 | 0,2111 | 1,025 | TAMAM | 0,000603 | 0,857 | 1,167 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080 1200 | 0,000528 | 350 | 6 0,00317 TAMAM | 0,1848 | 0,1771 | 0,1810 | 1,021 | TAMAM | 0,000517 | 0,796 | 1,256 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY [111| 0 |2240| 850 | 0,000425 | 350 | 6 0,00255 TAMAM | 0,1488 | 0,1393 | 0,1440 | 1,033 | TAMAM | 0,000412 | 0,529 | 1,892 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,000239 | 500 | 6 0,00143 TAMAM | 0,1195 | 0,0980 | 0,1088 | 1,099 | TAMAM | 0,000218 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 5400 | 0,000915 | 350 |6 0,00549 TAMAM | 0,3203 | 0,2438 | 0,2820 | 1,136 | TAMAM | 0,000806 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]5050| 0,000963 | 350 |6 0,00578 TAMAM | 0,3371 | 0,2574 | 0,2972 | 1,134 | TAMAM | 0,000849 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 4700 | 0,000999 | 350 | 6 0,00599 TAMAM | 0,3497 | 0,2725 | 0,3111 | 1,124 | TAMAM | 0,000889 | 1,031 | 0,970 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4350| 0,001016 | 350 |6 0,00610 TAMAM | 0,3556 | 0,2858 | 0,3207 | 1,109 | TAMAM | 0,000916 | 1,035 | 0,966 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY1 |111| 0O | 2240|4000 | 0,001033 | 350 |6 0,00620 TAMAM | 0,3616 | 0,3024 | 0,3320 | 1,089 | TAMAM | 0,000949 | 1,014 | 0,986 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]3650| 0,001023 | 350 |6 0,00614 TAMAM | 0,3581 | 0,3154 | 0,3367 | 1,063 | TAMAM | 0,000962 | 1,008 | 0,992 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 | 35 | 0 | 320 |3300| 0,001014 | 350 |6 0,00608 TAMAM | 0,3549 | 0,3239 | 0,3394 | 1,046 | TAMAM | 0,000970 | 1,005 | 0,995 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 | 1 0 | 2400|2950 | 0,001002 | 350 | 6 0,00601 TAMAM | 0,3507 | 0,3317 | 0,3412 | 1,028 | TAMAM | 0,000975 | 0,990 | 1,011 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 |211 | 2400 | 480 | 2600 | 0,000975 | 350 |6 0,00585 TAMAM | 0,3413 | 0,3340 | 0,3376 | 1,011 | TAMAM | 0,000965 | 0,966 | 1,035 | TAMAM
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Cizelge A.36 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapmin 002 D1 KT Z1 Modeli igin Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000951 | 350 | 6| 0,00571 TAMAM | 0,3329 | 0,3195 | 0,3262 | 1,020 | TAMAM | 0,000932 | 0,933 | 1,072 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000901 | 350 | 6| 0,00541 TAMAM | 0,3154 | 0,2934 | 0,3044 | 1,036 | TAMAM | 0,000870 | 0,919 | 1,089 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 2212400 | 1760 | 1550 | 0,000833 | 350 | 6 | 0,00500 TAMAM | 0,2916 | 0,2677 | 0,2796 | 1,043 | TAMAM | 0,000799 | 0,868 | 1,152 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000724 | 350 | 6 | 0,00434 TAMAM | 0,2534 | 0,2321 | 0,2428 | 1,044 | TAMAM | 0,000694 | 0,805 | 1,242 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,000576 | 350 | 6| 0,00346 TAMAM | 0,2016 | 0,1893 | 0,1955 | 1,031 | TAMAM | 0,000558 | 0,531 | 1,882 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECYL |13 | © 0 | 500 | 0,000306 | 500 | 6| 0,00184 TAMAM | 0,1530 | 0,1437 | 0,1484 | 1,031 | TAMAM | 0,000297 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . KAT | yikieme | bn X Y z oreeme | M 1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | Admin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (em) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |5400| 0,000915 | 350 | 6| 0,00549 TAMAM | 0,3203 | 0,2438 | 0,2820 | 1,136 | TAMAM | 0,000806 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|5050| 0,000963 | 350 | 6| 0,00578 TAMAM | 0,3371 | 0,2574 | 0,2972 | 1,134 | TAMAM | 0,000849 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY13 | VY-DOG SPECY2 | 13 | © 0 |4700| 0,000999 | 350 | 6| 0,00599 TAMAM | 0,3497 | 0,2725 | 0,3111 | 1,124 | TAMAM | 0,000889 | 1,031 | 0,970 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22404350| 0,001016 | 350 |6 | 0,00610 TAMAM | 0,3556 | 0,2858 | 0,3207 | 1,109 | TAMAM | 0,000916 | 1,035 | 0,966 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240]4000| 0,001033 | 350 | 6| 0,00620 TAMAM | 0,3616 | 0,3024 | 0,3320 | 1,089 | TAMAM | 0,000949 | 1,014 | 0,986 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403650| 0,001023 | 350 | 6| 0,00614 TAMAM | 0,3581 | 0,3154 | 0,3367 | 1,063 | TAMAM | 0,000962 | 1,008 | 0,992 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 | 35 | 0 | 320 |3300]| 0,001014 | 350 | 6| 0,00608 TAMAM | 0,3549 | 0,3239 | 0,3394 | 1,046 | TAMAM | 0,000970 | 1,005 | 0,995 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 1 | 0 |2400|2950| 0,001002 | 350 | 6| 0,00601 TAMAM | 0,3507 | 0,3317 | 0,3412 | 1,028 | TAMAM | 0,000975 | 0,990 | 1,011 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 211 [2400 | 480 | 2600 | 0,000975 | 350 | 6| 0,00585 TAMAM | 0,3413 | 0,3340 | 0,3376 | 1,011 | TAMAM | 0,000965 | 0,966 | 1,035 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000951 | 350 | 6| 0,00571 TAMAM | 0,3329 | 0,3195 | 0,3262 | 1,020 | TAMAM | 0,000932 | 0,933 | 1,072 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000901 | 350 | 6| 0,00541 TAMAM | 0,3154 | 0,2934 | 0,3044 | 1,036 | TAMAM | 0,000870 | 0,919 | 1,089 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 221 {2400 | 1760 | 1550 | 0,000833 | 350 |6 | 0,00500 TAMAM | 0,2916 | 0,2677 | 0,2796 | 1,043 | TAMAM | 0,000799 | 0,868 | 1,152 | TAMAM
STORY3 | VY-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000724 | 350 |6 | 0,00434 TAMAM | 0,2534 | 0,2321 | 0,2428 | 1,044 | TAMAM | 0,000694 | 0,805 | 1,242 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,000576 | 350 | 6| 0,00346 TAMAM | 0,2016 | 0,1893 | 0,1955 | 1,031 | TAMAM | 0,000558 | 0,531 | 1,882 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 | 500 | 0,000306 | 500 | 6| 0,00184 TAMAM | 0,1530 | 0,1437 | 0,1484 | 1,031 | TAMAM | 0,000297 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.37 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 003 D1_CT_Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C'JTEItgAEsi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Nei Kor\?T1R0L A)on/H | M M B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5400| 0,002022 | 350 | 6| 0,01213 TAMAM | 0,7077 | 0,6873 | 0,6975 | 1,015 | TAMAM | 0,001993 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5050| 0,002161 | 350 | 6| 0,01297 TAMAM | 0,7564 | 0,7327 | 0,7445 | 1,016 | TAMAM | 0,002127 | 1,072 | 0,933 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4700| 0,002315 | 350 | 6| 0,01389 TAMAM | 0,8103 | 0,7857 | 0,7980 | 1,015 | TAMAM | 0,002280 | 1,065 | 0,939 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4350| 0,002462 | 350 |6 | 0,01477 TAMAM | 0,8617 | 0,8382 | 0,8499 | 1,014 | TAMAM | 0,002428 | 1,063 | 0,940 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4000| 0,002612 | 350 |6 | 0,01567 TAMAM | 0,9142 | 0,8933 | 0,9038 | 1,012 | TAMAM | 0,002582 | 1,038 | 0,963 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3650| 0,002705 | 350 | 6| 0,01623 TAMAM | 0,9468 | 0,9295 | 0,9381 | 1,009 | TAMAM | 0,002680 | 1,025 | 0,976 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |3300| 0,002770 | 350 | 6| 0,01662 TAMAM | 0,9695 | 0,9538 | 0,9617 | 1,008 | TAMAM | 0,002748 | 1,012 | 0,988 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |2950| 0,002799 | 350 | 6| 0,01679 TAMAM | 0,9797 | 0,9676 | 0,9736 | 1,006 | TAMAM | 0,002782 | 0,993 | 1,007 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |2600 | 0,002776 | 350 | 6| 0,01666 TAMAM | 0,9716 | 0,9624 | 0,9670 | 1,005 | TAMAM | 0,002763 | 0,967 | 1,034 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |2250| 0,002678 | 350 | 6| 0,01607 TAMAM | 0,9373 | 0,9325 | 0,9349 | 1,003 | TAMAM | 0,002671 | 0,935 | 1,069 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1900| 0,002503 | 350 | 6| 0,01502 TAMAM | 0,8761 | 0,8730 | 0,8745 | 1,002 | TAMAM | 0,002499 | 0,908 | 1,102 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1550| 0,002271 | 350 | 6| 0,01363 TAMAM | 0,7949 | 0,7930 | 0,7939 | 1,001 | TAMAM | 0,002268 | 0,850 | 1,176 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |1200| 0,001930 | 350 | 6| 0,01158 TAMAM | 0,6755 | 0,6745 | 0,6750 | 1,001 | TAMAM | 0,001929 | 0,763 | 1,311 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 | 850 | 0,001472 | 350 | 6| 0,00883 TAMAM | 0,5152 | 0,5145 | 0,5149 | 1,001 | TAMAM | 0,001471 | 0,457 | 2,190 | B2 DUZENSIZLiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000672 | 500 | 6| 0,00403 TAMAM | 0,3360 | 0,3357 | 0,3359 | 1,000 | TAMAM | 0,000672 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Ao/H | Mu Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,002167 | 350 |6 | 0,01300 TAMAM | 0,7585 | 0,7378 | 0,7481 | 1,014 | TAMAM | 0,002138 | 1,070 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,002321 | 350 |6 | 0,01393 TAMAM | 0,8124 | 0,7886 | 0,8005 | 1,015 | TAMAM | 0,002287 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,002492 | 350 | 6| 0,01495 TAMAM | 0,8722 | 0,8476 | 0,8599 | 1,014 | TAMAM | 0,002457 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4350| 0,002655 | 350 | 6| 0,01593 TAMAM | 0,9293 | 0,9055 | 0,9174 | 1,013 | TAMAM | 0,002621 | 1,066 | 0,938 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4000 | 0,002824 | 350 | 6| 0,01694 TAMAM | 0,9884 | 0,9674 | 0,9779 | 1,011 | TAMAM | 0,002794 | 1,041 | 0,961 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3650 | 0,002933 | 350 |6 | 0,01760 TAMAM | 1,0266 | 1,0094 | 1,0180 | 1,008 | TAMAM | 0,002909 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3300| 0,003013 | 350 | 6| 0,01808 TAMAM | 1,0546 | 1,0388 | 1,0467 | 1,008 | TAMAM | 0,002991 | 1,017 | 0,984 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,003058 | 350 | 6| 0,01835 TAMAM | 1,0703 | 1,0581 | 1,0642 | 1,006 | TAMAM | 0,003041 | 0,998 | 1,002 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,003047 | 350 | 6| 0,01828 TAMAM | 1,0665 | 1,0570 | 1,0617 | 1,004 | TAMAM | 0,003034 | 0,971 | 1,030 TAMAM
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Cizelge A.37 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 003 D1 CT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,002952 | 350 |6 | 0,01771 TAMAM | 1,0332 | 1,0282 | 1,0307 | 1,002 | TAMAM | 0,002945 | 0,939 | 1,065 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002769 | 350 | 6| 0,01661 TAMAM | 0,9692 | 0,9660 | 0,9676 | 1,002 | TAMAM | 0,002765 | 0,912 | 1,097 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,002524 | 350 | 6| 0,01514 TAMAM | 0,8834 | 0,8813 | 0,8824 | 1,001 | TAMAM | 0,002521 | 0,854 | 1,171 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200 | 0,002155 | 350 | 6| 0,01293 TAMAM | 0,7543 | 0,7531 | 0,7537 | 1,001 | TAMAM | 0,002153 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 | 850 | 0,001657 | 350 | 6| 0,00994 TAMAM | 0,5800 | 0,5793 | 0,5796 | 1,001 | TAMAM | 0,001656 | 0,465 | 2,145 | B2 DUZENSIZLIGI
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,00077 | 500 |6| 0,00462 TAMAM | 0,3850 | 0,3848 | 0,3849 | 1,000 | TAMAM | 0,000770 | 0,000 | 0,000 TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X vz oteLeme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Ao | i | Aidor MNbi Al Ador/H | M N B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,002167 | 350 |6 | 0,01300 TAMAM | 0,7585 | 0,7378 | 0,7481 | 1,014 | TAMAM | 0,002138 | 1,070 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,002321 | 350 |6 | 0,01393 TAMAM | 0,8124 | 0,7886 | 0,8005 | 1,015 | TAMAM | 0,002287 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,002492 | 350 | 6| 0,01495 TAMAM | 0,8722 | 0,8476 | 0,8599 | 1,014 | TAMAM | 0,002457 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4350| 0,002655 | 350 | 6| 0,01593 TAMAM | 0,9293 | 0,9055 | 0,9174 | 1,013 | TAMAM | 0,002621 | 1,066 | 0,938 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,002824 | 350 | 6| 0,01694 TAMAM | 0,9884 | 0,9674 | 09779 | 1,011 | TAMAM | 0,002794 | 1,041 | 0,961 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3650 | 0,002933 | 350 | 6| 0,01760 TAMAM | 1,0266 | 1,0094 | 1,0180 | 1,008 | TAMAM | 0,002909 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3300 | 0,003013 | 350 | 6| 0,01808 TAMAM | 1,0546 | 1,0388 | 1,0467 | 1,008 | TAMAM | 0,002991 | 1,017 | 0,984 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,003058 | 350 | 6| 0,01835 TAMAM | 1,0703 | 1,0581 | 1,0642 | 1,006 | TAMAM | 0,003041 | 0,998 | 1,002 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,003047 | 350 | 6| 0,01828 TAMAM | 1,0665 | 1,0570 | 1,0617 | 1,004 | TAMAM | 0,003034 | 0,971 | 1,030 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,002952 | 350 |6 | 0,01771 TAMAM | 1,0332 | 1,0282 | 1,0307 | 1,002 | TAMAM | 0,002945 | 0,939 | 1,065 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002769 | 350 | 6| 0,01661 TAMAM | 0,9692 | 0,9660 | 0,9676 | 1,002 | TAMAM | 0,002765 | 0,912 | 1,097 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1550| 0,002524 | 350 |6 | 0,01514 TAMAM | 0,8834 | 0,8813 | 0,8824 | 1,001 | TAMAM | 0,002521 | 0,854 | 1,171 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,002155 | 350 | 6| 0,01293 TAMAM | 0,7543 | 0,7531 | 0,7537 | 1,001 | TAMAM | 0,002153 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 | 850 | 0,001657 | 350 | 6| 0,00994 TAMAM | 0,5800 | 0,5793 | 0,5796 | 1,001 | TAMAM | 0,001656 | 0,465 | 2,145 | B2 DUZENSIZLIGI
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,00077 | 500 |6 | 0,00462 TAMAM | 0,3850 | 0,3848 | 0,3849 | 1,000 | TAMAM | 0,000770 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.38 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 003 D1_CT_Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|5400 | 0,002551 | 350 |6 0,01531 TAMAM | 0,8929 | 0,6329 | 0,7629 | 1,170 | TAMAM | 0,002180 | 1,045 | 0,957 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|5050| 0,002656 | 350 | 6 0,01594 TAMAM | 0,9296 | 0,6643 | 0,7970 | 1,166 | TAMAM | 0,002277 | 1,040 | 0,961 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY [ 13| 0 0 |4700| 0,002737 | 350 |6 0,01642 TAMAM | 0,9580 | 0,6999 | 0,8289 | 1,156 | TAMAM | 0,002368 | 1,026 | 0,974 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,002775 | 350 | 6 0,01665 TAMAM | 0,9713 | 0,7300 | 0,8506 | 1,142 | TAMAM | 0,002430 | 1,028 | 0,973 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|4000| 0,00281 | 350 | 6 0,01686 TAMAM | 0,9835 | 0,7646 | 0,8741 | 1,125 | TAMAM | 0,002497 | 1,004 | 0,996 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22403650| 0,002766 | 350 | 6 0,01660 TAMAM | 0,9681 | 0,7863 | 0,8772 | 1,104 | TAMAM | 0,002506 | 0,996 | 1,004 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY |[111| O |2240[3300| 0,00272 | 350 |6 0,01632 TAMAM | 0,9520 | 0,7948 | 0,8734 | 1,090 | TAMAM | 0,002495 | 0,989 | 1,011 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 |2950| 0,002657 | 350 | 6 0,01594 TAMAM | 0,9300 | 0,7979 | 0,8639 | 1,076 | TAMAM | 0,002468 | 0,971 | 1,030 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY [111| 0 |2240 2600 | 0,002548 | 350 | 6 0,01529 TAMAM | 0,8918 | 0,7862 | 0,8390 | 1,063 | TAMAM | 0,002397 | 0,944 | 1,059 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |37 | 0O | 480 |2250| 0,002375 | 350 | 6 0,01425 TAMAM | 0,8313 | 0,7529 | 0,7921 | 1,049 | TAMAM | 0,002263 | 0,913 | 1,095 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 | 1900 | 0,002133 | 350 | 6 0,01280 TAMAM | 0,7466 | 0,7003 | 0,7234 | 1,032 | TAMAM | 0,002067 | 0,897 | 1,115 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| O |2240]1550| 0,001898 | 350 | 6 0,01139 TAMAM | 0,6643 | 0,6333 | 0,6488 | 1,024 | TAMAM | 0,001854 | 0,846 | 1,182 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY [111| 0 |22401200 | 0,001603 | 350 | 6 0,00962 TAMAM | 0,5611 | 0,5371 | 0,5491 | 1,022 | TAMAM | 0,001569 | 0,782 | 1,278 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240| 850 | 0,001266 | 350 | 6 0,00760 TAMAM | 0,4431 | 0,4162 | 0,4297 | 1,031 | TAMAM | 0,001228 | 0,512 | 1,952 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,000685 | 500 | 6 0,00411 TAMAM | 0,3425 | 0,2865 | 0,3145 | 1,089 | TAMAM | 0,000629 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 |109| O |2080|5400| 0,002723 | 350 |6 0,01634 TAMAM | 0,9531 | 0,7154 | 0,8342 | 1,142 | TAMAM | 0,002384 | 1,050 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |5050 | 0,002847 | 350 | 6 0,01708 TAMAM | 0,9965 | 0,7562 | 0,8763 | 1,137 | TAMAM | 0,002504 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |4700| 0,002946 | 350 | 6 0,01768 TAMAM | 1,0311 | 0,8022 | 0,9167 | 1,125 | TAMAM | 0,002619 | 1,032 | 0,969 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4350| 0,002999 | 350 |6 0,01799 TAMAM | 1,0497 | 0,8418 | 0,9457 | 1,110 | TAMAM | 0,002702 | 1,034 | 0,967 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY1 [111| 0 |2240 4000 | 0,003052 | 350 | 6 0,01831 TAMAM | 1,0682 | 0,8881 | 0,9782 | 1,092 | TAMAM | 0,002795 | 1,011 | 0,989 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]3650| 0,003022 | 350 |6 0,01813 TAMAM | 1,0577 | 0,9198 | 0,9888 | 1,070 | TAMAM | 0,002825 | 1,003 | 0,997 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240]3300| 0,002988 | 350 |6 0,01793 TAMAM | 1,0458 | 0,9367 | 0,9913 | 1,055 | TAMAM | 0,002832 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 |33 | 0 | 160 | 2950 | 0,002939 | 350 |6 0,01763 TAMAM | 1,0287 | 0,9488 | 0,9887 | 1,040 | TAMAM | 0,002825 | 0,980 | 1,021 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECYL | 13| © 0 |2600| 0,00284 | 350 | 6 0,01704 TAMAM | 0,9940 | 0,9433 | 0,9687 | 1,026 | TAMAM | 0,002768 | 0,952 | 1,051 | TAMAM
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Cizelge A.38 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 003 D1 CT Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240|2250| 0,002666 | 350 | 6 | 0,01600 TAMAM | 0,9331 | 0,9109 | 0,9220 | 1,012 | TAMAM | 0,002634 | 0,922 | 1,084 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,002452 | 350 | 6| 0,01471 TAMAM | 0,8582 | 0,8423 | 0,8503 | 1,009 | TAMAM | 0,002429 | 0,903 | 1,107 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,002231 | 350 | 6| 0,01339 TAMAM | 0,7809 | 0,7553 | 0,7681 | 1,017 | TAMAM | 0,002195 | 0,852 | 1,173 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 1200 | 0,001906 | 350 |6 | 0,01144 TAMAM | 0,6671 | 0,6423 | 0,6547 | 1,019 | TAMAM | 0,001871 | 0,788 | 1,269 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,001488 | 350 | 6| 0,00893 TAMAM | 0,5208 | 0,5111 | 0,5160 | 1,009 | TAMAM | 0,001474 | 0,515 | 1,943 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,000794 | 500 | 6| 0,00476 TAMAM | 0,3970 | 0,3615 | 0,3793 | 1,047 | TAMAM | 0,000759 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X Y z oteLeme | N1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | (Aidmin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (ecm) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 |109| 0 |2080|5400| 0,002723 | 350 |6 | 0,01634 TAMAM | 0,9531 | 0,7154 | 0,8342 | 1,142 | TAMAM | 0,002384 | 1,050 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECYL | 13| © 0 |5050| 0,002847 | 350 | 6| 0,01708 TAMAM | 0,9965 | 0,7562 | 0,8763 | 1,137 | TAMAM | 0,002504 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 |13 | © 0 |4700| 0,002946 | 350 | 6| 0,01768 TAMAM | 1,0311 | 0,8022 | 0,9167 | 1,125 | TAMAM | 0,002619 | 1,032 | 0,969 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |[2240|4350| 0,002999 | 350 | 6| 0,01799 TAMAM | 1,0497 | 0,8418 | 0,9457 | 1,110 | TAMAM | 0,002702 | 1,034 | 0,967 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |22404000| 0,003052 | 350 | 6| 0,01831 TAMAM | 1,0682 | 0,8881 | 0,9782 | 1,092 | TAMAM | 0,002795 | 1,011 | 0,989 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240)3650| 0,003022 | 350 |6| 0,01813 TAMAM | 1,0577 | 0,9198 | 0,9888 | 1,070 | TAMAM | 0,002825 | 1,003 | 0,997 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |22403300| 0,002988 | 350 | 6| 0,01793 TAMAM | 1,0458 | 0,9367 | 0,9913 | 1,055 | TAMAM | 0,002832 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 |2950| 0,002939 | 350 | 6| 0,01763 TAMAM | 1,0287 | 0,9488 | 0,9887 | 1,040 | TAMAM | 0,002825 | 0,980 | 1,021 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECYL |13 | © 0 |2600| 0,00284 | 350 |6| 0,01704 TAMAM | 0,9940 | 0,9433 | 0,9687 | 1,026 | TAMAM | 0,002768 | 0,952 | 1,051 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240|2250| 0,002666 | 350 |6 | 0,01600 TAMAM | 0,9331 | 0,9109 | 0,9220 | 1,012 | TAMAM | 0,002634 | 0,922 | 1,084 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,002452 | 350 | 6| 0,01471 TAMAM | 0,8582 | 0,8423 | 0,8503 | 1,009 | TAMAM | 0,002429 | 0,903 | 1,107 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 1550 | 0,002231 | 350 | 6| 0,01339 TAMAM | 0,7809 | 0,7553 | 0,7681 | 1,017 | TAMAM | 0,002195 | 0,852 | 1,173 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001906 | 350 | 6 | 0,01144 TAMAM | 0,6671 | 0,6423 | 0,6547 | 1,019 | TAMAM | 0,001871 | 0,788 | 1,269 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,001488 | 350 | 6| 0,00893 TAMAM | 0,5208 | 0,5111 | 0,5160 | 1,009 | TAMAM | 0,001474 | 0,515 | 1,943 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECYL | 13 | © 0 | 500 | 0,000794 | 500 | 6| 0,00476 TAMAM | 0,3970 | 0,3615 | 0,3793 | 1,047 | TAMAM | 0,000759 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.39 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 004 D1_KT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C')TEltll-E\l-\r/IESi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (3i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT““; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor:\T1R0L Ado/H | M N B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |5400| 0,001952 | 350 |6 0,01171 TAMAM | 0,6832 | 0,6643 | 0,6738 | 1,014 TAMAM | 0,001925 | 1,071 | 0,933 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |5050| 0,002094 | 350 |6 0,01256 TAMAM | 0,7329 | 0,7107 | 0,7218 | 1,015 TAMAM | 0,002062 | 1,077 | 0,928 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |4700| 0,002255 | 350 | 6 0,01353 TAMAM | 0,7893 | 0,7657 | 0,7775 | 1,015 TAMAM | 0,002221 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |4350| 0,002410 | 350 |6 0,01446 TAMAM | 0,8435 | 0,8209 | 0,8322 | 1,014 TAMAM | 0,002378 | 1,068 | 0,937 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| O |4000| 0,002568 | 350 |6 0,01541 TAMAM | 0,8988 | 0,8784 | 0,8886 | 1,011 TAMAM | 0,002539 | 1,042 | 0,960 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |3650| 0,002668 | 350 |6 0,01601 TAMAM | 0,9338 | 0,9173 | 0,9256 | 1,009 TAMAM | 0,002644 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257(1200| O |3300| 0,002740 | 350 |6 0,01644 TAMAM | 0,9590 | 0,9436 | 0,9513 | 1,008 TAMAM | 0,002718 | 1,015 | 0,985 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |2950| 0,002775 | 350 | 6 0,01665 TAMAM | 0,9713 | 0,9595 | 0,9654 | 1,006 TAMAM | 0,002758 | 0,995 | 1,005 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX | 257 [1200| 0 |2600| 0,002757 | 350 |6 0,01654 TAMAM | 0,9650 | 0,9560 | 0,9605 | 1,005 TAMAM | 0,002744 | 0,968 | 1,033 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX | 257 |1200| 0 |2250| 0,002664 | 350 |6 0,01598 TAMAM | 0,9324 | 0,9279 | 0,9302 | 1,002 TAMAM | 0,002658 | 0,936 | 1,068 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |1900| 0,002493 | 350 | 6 0,01496 TAMAM | 0,8726 | 0,8696 | 0,8711 | 1,002 TAMAM | 0,002489 | 0,909 | 1,100 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1550| 0,002264 | 350 |6 0,01358 TAMAM | 0,7924 | 0,7907 | 0,7916 | 1,001 TAMAM | 0,002262 | 0,851 | 1,175 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX |257[1200| 0 |1200| 0,001926 | 350 |6 0,01156 TAMAM | 0,6741 | 0,6729 | 0,6735 | 1,001 TAMAM | 0,001924 | 0,763 | 1,311 TAMAM
STORY2 X-DOG. SPECX |257|1200| O | 850 | 0,001469 | 350 |6 0,00881 TAMAM | 0,5142 | 0,5137 | 0,5139 | 1,000 TAMAM | 0,001468 | 0,457 | 2,189 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000671 | 500 |6 0,00403 TAMAM | 0,3355 | 0,3353 | 0,3354 | 1,000 TAMAM | 0,000671 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Ao/H | Mu Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |5400| 0,002098 | 350 | 6 0,01259 TAMAM | 0,7343 | 0,7151 | 0,7247 | 1,013 TAMAM | 0,002071 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |5050| 0,002256 | 350 |6 0,01354 TAMAM | 0,7896 | 0,7674 | 0,7785 | 1,014 TAMAM | 0,002224 | 1,079 | 0,927 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4700| 0,002434 | 350 |6 0,01460 TAMAM | 0,8519 | 0,8284 | 0,8402 | 1,014 TAMAM | 0,002400 | 1,072 | 0,933 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4350| 0,002605 | 350 | 6 0,01563 TAMAM | 0,9118 | 0,8890 | 0,9004 | 1,013 TAMAM | 0,002573 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4000| 0,002783 | 350 | 6 0,01670 TAMAM | 0,9741 | 0,9535 | 0,9638 | 1,011 TAMAM | 0,002754 | 1,044 | 0,957 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O [3650| 0,0029 | 350 |6 0,01740 TAMAM | 1,0150 | 0,9982 | 1,0066 | 1,008 TAMAM | 0,002876 | 1,031 | 0,970 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |3300| 0,002986 | 350 |6 0,01792 TAMAM | 1,0451 | 1,0297 | 1,0374 | 1,007 TAMAM | 0,002964 | 1,019 | 0,981 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2950| 0,003038 | 350 | 6 0,01823 TAMAM | 1,0633 | 1,0511 | 1,0572 | 1,006 TAMAM | 0,003021 | 0,999 | 1,001 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |2600| 0,003031 | 350 |6 0,01819 TAMAM | 1,0609 | 1,0518 | 1,0563 | 1,004 TAMAM | 0,003018 | 0,972 | 1,029 TAMAM
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Cizelge A.39 (devam) : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapinin 004 D1 KT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,002941 | 350 |6 | 0,01765 TAMAM | 1,0294 | 1,0246 | 1,0270 | 1,002 | TAMAM | 0,002934 | 0,940 | 1,064 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002762 | 350 |6 | 0,01657 TAMAM | 0,9667 | 0,9636 | 0,9652 | 1,002 | TAMAM | 0,002758 | 0,913 | 1,096 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,00252 | 350 |6| 0,01512 TAMAM | 0,8820 | 0,8799 | 0,8810 | 1,001 | TAMAM | 0,002517 | 0,855 | 1,170 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200| 0,002153 | 350 | 6| 0,01292 TAMAM | 0,7536 | 0,7523 | 0,7529 | 1,001 | TAMAM | 0,002151 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 | 850 | 0,001656 | 350 |6 | 0,00994 TAMAM | 0,5796 | 0,5791 | 0,5794 | 1,000 | TAMAM | 0,001655 | 0,465 | 2,144 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,00077 | 500 |6 | 0,00462 TAMAM | 0,3850 | 0,3849 | 0,3850 | 1,000 | TAMAM | 0,000770 | 0,000 | 0,000 TAMAM
kaTNO | . AT | vikieme | DN X Y z oteteme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al A)or/H | M Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (em) | (em) | (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,002098 | 350 | 6| 0,01259 TAMAM | 0,7343 | 0,7151 | 0,7247 | 1,013 | TAMAM | 0,002071 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,002256 | 350 | 6| 0,01354 TAMAM | 0,7896 | 0,7674 | 0,7785 | 1,014 | TAMAM | 0,002224 | 1,079 | 0,927 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,002434 | 350 |6 | 0,01460 TAMAM | 0,8519 | 0,8284 | 0,8402 | 1,014 | TAMAM | 0,002400 | 1,072 | 0,933 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4350| 0,002605 | 350 | 6| 0,01563 TAMAM | 0,9118 | 0,8890 | 0,9004 | 1,013 | TAMAM | 0,002573 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,002783 | 350 | 6| 0,01670 TAMAM | 0,9741 | 0,9535 | 0,9638 | 1,011 | TAMAM | 0,002754 | 1,044 | 0,957 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3650| 0,0029 | 350 |6| 0,01740 TAMAM | 1,0150 | 0,9982 | 1,0066 | 1,008 | TAMAM | 0,002876 | 1,031 | 0,970 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3300| 0,002986 | 350 | 6| 0,01792 TAMAM | 1,0451 | 1,0297 | 1,0374 | 1,007 | TAMAM | 0,002964 | 1,019 | 0,981 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,003038 | 350 |6 | 0,01823 TAMAM | 1,0633 | 1,0511 | 1,0572 | 1,006 | TAMAM | 0,003021 | 0,999 | 1,001 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,003031 | 350 |6 | 0,01819 TAMAM | 1,0609 | 1,0518 | 1,0563 | 1,004 | TAMAM | 0,003018 | 0,972 | 1,029 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX2 |257|1200| 0 |2250| 0,002941 | 350 |6| 0,01765 TAMAM | 1,0294 | 1,0246 | 1,0270 | 1,002 | TAMAM | 0,002934 | 0,940 | 1,064 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002762 | 350 |6 | 0,01657 TAMAM | 0,9667 | 0,9636 | 0,9652 | 1,002 | TAMAM | 0,002758 | 0,913 | 1,096 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1550| 0,00252 | 350 |6| 0,01512 TAMAM | 0,8820 | 0,8799 | 0,8810 | 1,001 | TAMAM | 0,002517 | 0,855 | 1,170 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,002153 | 350 |6 | 0,01292 TAMAM | 0,7536 | 0,7523 | 0,7529 | 1,001 | TAMAM | 0,002151 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,001656 | 350 | 6 | 0,00994 TAMAM | 0,5796 | 0,5791 | 0,5794 | 1,000 | TAMAM | 0,001655 | 0,465 | 2,144 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX2 | 16 |2400| 0 | 500 | 0,00077 | 500 |6 | 0,00462 TAMAM | 0,3850 | 0,3849 | 0,3850 | 1,000 | TAMAM | 0,000770 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.40 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 004 D1_KT Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 | 5400 | 0,002486 | 350 | 6 0,01492 TAMAM | 0,8701 | 0,6125 | 0,7413 | 1,174 | TAMAM | 0,002118 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|5050| 0,002594 | 350 |6 0,01556 TAMAM | 0,9079 | 0,6445 | 0,7762 | 1,170 | TAMAM | 0,002218 | 1,043 | 0,959 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY [ 13| 0 0 |4700| 0,002679 | 350 |6 0,01607 TAMAM | 0,9377 | 0,6814 | 0,8095 | 1,158 | TAMAM | 0,002313 | 1,029 | 0,971 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,002724 | 350 | 6 0,01634 TAMAM | 0,9534 | 0,7134 | 0,8334 | 1,144 | TAMAM | 0,002381 | 1,031 | 0,970 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 4000 | 0,002765 | 350 | 6 0,01659 TAMAM | 0,9678 | 0,7500 | 0,8589 | 1,127 | TAMAM | 0,002454 | 1,006 | 0,994 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]3650| 0,002727 | 350 | 6 0,01636 TAMAM | 0,9545 | 0,7736 | 0,8640 | 1,105 | TAMAM | 0,002469 | 0,998 | 1,002 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY | 35| 0 | 320 |3300| 0,002687 | 350 | 6 0,01612 TAMAM | 0,9405 | 0,7839 | 0,8622 | 1,091 | TAMAM | 0,002463 | 0,991 | 1,009 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|2950| 0,002629 | 350 | 6 0,01577 TAMAM | 0,9202 | 0,7887 | 0,8544 | 1,077 | TAMAM | 0,002441 | 0,973 | 1,028 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY [111| 0 |2240]2600 | 0,002525 | 350 | 6 0,01515 TAMAM | 0,8838 | 0,7786 | 0,8312 | 1,063 | TAMAM | 0,002375 | 0,945 | 1,058 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|2250| 0,002357 | 350 | 6 0,01414 TAMAM | 0,8250 | 0,7468 | 0,7859 | 1,050 | TAMAM | 0,002245 | 0,914 | 1,094 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 | 1900 | 0,002119 | 350 |6 0,01271 TAMAM | 0,7417 | 0,6954 | 0,7185 | 1,032 | TAMAM | 0,002053 | 0,898 | 1,114 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| O |2240]1550| 0,001888 | 350 |6 0,01133 TAMAM | 0,6608 | 0,6293 | 0,6451 | 1,024 | TAMAM | 0,001843 | 0,847 | 1,180 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080 1200 | 0,001596 | 350 |6 0,00958 TAMAM | 0,5586 | 0,5343 | 0,5465 | 1,022 | TAMAM | 0,001561 | 0,783 | 1,277 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY [107| 0 |1920| 850 | 0,001262 | 350 | 6 0,00757 TAMAM | 0,4417 | 0,4142 | 0,4280 | 1,032 | TAMAM | 0,001223 | 0,513 | 1,949 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,000684 | 500 | 6 0,00410 TAMAM | 0,3420 | 0,2854 | 0,3137 | 1,090 | TAMAM | 0,000627 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 |5400| 0,00266 | 350 |6 0,01596 TAMAM | 0,9310 | 0,6962 | 0,8136 | 1,144 | TAMAM | 0,002325 | 1,053 | 0,950 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |5050| 0,002788 | 350 | 6 0,01673 TAMAM | 0,9758 | 0,7378 | 0,8568 | 1,139 | TAMAM | 0,002448 | 1,049 | 0,953 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |4700| 0,002892 | 350 | 6 0,01735 TAMAM | 1,0122 | 0,7853 | 0,8988 | 1,126 | TAMAM | 0,002568 | 1,035 | 0,966 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4350| 0,002951 | 350 |6 0,01771 TAMAM | 1,0329 | 0,8272 | 0,9300 | 1,111 | TAMAM | 0,002657 | 1,037 | 0,964 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY1 [111| 0 |2240 4000 | 0,003011 | 350 | 6 0,01807 TAMAM | 1,0539 | 0,8756 | 0,9647 | 1,092 | TAMAM | 0,002756 | 1,013 | 0,987 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]3650| 0,002988 | 350 |6 0,01793 TAMAM | 1,0458 | 0,9095 | 0,9777 | 1,070 | TAMAM | 0,002793 | 1,005 | 0,995 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|3300| 0,00296 | 350 |6 0,01776 TAMAM | 1,0360 | 0,9283 | 0,9822 | 1,055 | TAMAM | 0,002806 | 0,999 | 1,001 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 2950 | 0,002916 | 350 |6 0,01750 TAMAM | 1,0206 | 0,9421 | 0,9814 | 1,040 | TAMAM | 0,002804 | 0,981 | 1,019 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]2600| 0,002821 | 350 |6 0,01693 TAMAM | 0,9874 | 0,9382 | 0,9628 | 1,026 | TAMAM | 0,002751 | 0,953 | 1,049 | TAMAM
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Cizelge A.40 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 004 D1 KT Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]2250| 0,002653 | 350 | 6| 0,01592 TAMAM | 0,9286 | 0,9073 | 0,9179 | 1,012 | TAMAM | 0,002623 | 0,923 | 1,083 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,002445 | 350 | 6| 0,01467 TAMAM | 0,8558 | 0,8390 | 0,8474 | 1,010 | TAMAM | 0,002421 | 0,904 | 1,106 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,002226 | 350 | 6| 0,01336 TAMAM | 0,7791 | 0,7531 | 0,7661 | 1,017 | TAMAM | 0,002189 | 0,853 | 1,172 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 1200 | 0,001903 | 350 | 6| 0,01142 TAMAM | 0,6661 | 0,6410 | 0,6535 | 1,019 | TAMAM | 0,001867 | 0,789 | 1,268 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,001486 | 350 | 6| 0,00892 TAMAM | 0,5201 | 0,5106 | 0,5154 | 1,009 | TAMAM | 0,001472 | 0,515 | 1,942 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,000794 | 500 | 6| 0,00476 TAMAM | 0,3970 | 0,3613 | 0,3792 | 1,047 | TAMAM | 0,000758 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X Y z oteLeme | N1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | (Aidmin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (ecm) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |5400| 0,00266 | 350 |6| 0,01596 TAMAM | 0,9310 | 0,6962 | 0,8136 | 1,144 | TAMAM | 0,002325 | 1,053 | 0,950 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 |5050| 0,002788 | 350 | 6| 0,01673 TAMAM | 0,9758 | 0,7378 | 0,8568 | 1,139 | TAMAM | 0,002448 | 1,049 | 0,953 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 |4700| 0,002892 | 350 | 6| 0,01735 TAMAM | 1,0122 | 0,7853 | 0,8988 | 1,126 | TAMAM | 0,002568 | 1,035 | 0,966 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|4350| 0,002951 | 350 |6| 0,01771 TAMAM | 1,0329 | 0,8272 | 0,9300 | 1,111 | TAMAM | 0,002657 | 1,037 | 0,964 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 22404000 | 0,003011 | 350 | 6| 0,01807 TAMAM | 1,0539 | 0,8756 | 0,9647 | 1,092 | TAMAM | 0,002756 | 1,013 | 0,987 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240)3650| 0,002988 | 350 | 6| 0,01793 TAMAM | 1,0458 | 0,9095 | 0,9777 | 1,070 | TAMAM | 0,002793 | 1,005 | 0,995 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403300| 0,00296 | 350 |6| 0,01776 TAMAM | 1,0360 | 0,9283 | 0,9822 | 1,055 | TAMAM | 0,002806 | 0,999 | 1,001 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |2950| 0,002916 | 350 |6 | 0,01750 TAMAM | 1,0206 | 0,9421 | 0,9814 | 1,040 | TAMAM | 0,002804 | 0,981 | 1,019 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[22402600| 0,002821 | 350 | 6| 0,01693 TAMAM | 0,9874 | 0,9382 | 0,9628 | 1,026 | TAMAM | 0,002751 | 0,953 | 1,049 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|2250| 0,002653 | 350 | 6| 0,01592 TAMAM | 0,9286 | 0,9073 | 0,9179 | 1,012 | TAMAM | 0,002623 | 0,923 | 1,083 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,002445 | 350 | 6| 0,01467 TAMAM | 0,8558 | 0,8390 | 0,8474 | 1,010 | TAMAM | 0,002421 | 0,904 | 1,106 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,002226 | 350 | 6| 0,01336 TAMAM | 0,7791 | 0,7531 | 0,7661 | 1,017 | TAMAM | 0,002189 | 0,853 | 1,172 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001903 | 350 | 6| 0,01142 TAMAM | 0,6661 | 0,6410 | 0,6535 | 1,019 | TAMAM | 0,001867 | 0,789 | 1,268 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,001486 | 350 | 6| 0,00892 TAMAM | 0,5201 | 0,5106 | 0,5154 | 1,009 | TAMAM | 0,001472 | 0,515 | 1,942 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000794 | 500 | 6| 0,00476 TAMAM | 0,3970 | 0,3613 | 0,3792 | 1,047 | TAMAM | 0,000758 | 0,000 | 0,000 | TAMAM

111




Cizelge A.41 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 005 D2 CT_Z1 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C'JTEItgAEsi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Nei Kor\?T1R0L A)on/H | M M B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257(1200| O |5400| 0,000592 | 350 | 6| 0,00355 TAMAM | 0,2072 | 0,1905 | 0,1989 | 1,042 | TAMAM | 0,000568 | 1,061 | 0,943 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5050| 0,000630 | 350 | 6| 0,00378 TAMAM | 0,2205 | 0,2013 | 0,2109 | 1,046 | TAMAM | 0,000603 | 1,060 | 0,944 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4700| 0,000667 | 350 | 6| 0,00400 TAMAM | 0,2335 | 0,2136 | 0,2235 | 1,044 | TAMAM | 0,000639 | 1,051 | 0,952 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4350| 0,000698 | 350 | 6| 0,00419 TAMAM | 0,2443 | 0,2255 | 0,2349 | 1,040 | TAMAM | 0,000671 | 1,050 | 0,952 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4000| 0,000728 | 350 |6 | 0,00437 TAMAM | 0,2548 | 0,2385 | 0,2467 | 1,033 | TAMAM | 0,000705 | 1,028 | 0,972 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3650| 0,000744 | 350 | 6| 0,00446 TAMAM | 0,2604 | 0,2469 | 0,2537 | 1,027 | TAMAM | 0,000725 | 1,019 | 0,981 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |3300| 0,000755 | 350 | 6| 0,00453 TAMAM | 0,2643 | 0,2528 | 0,2585 | 1,022 | TAMAM | 0,000739 | 1,009 | 0,991 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |2950| 0,000758 | 350 | 6| 0,00455 TAMAM | 0,2653 | 0,2566 | 0,2610 | 1,017 | TAMAM | 0,000746 | 0,995 | 1,005 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |2600| 0,000751 | 350 | 6| 0,00451 TAMAM | 0,2629 | 0,2562 | 0,2595 | 1,013 | TAMAM | 0,000742 | 0,972 | 1,029 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |2250| 0,000726 | 350 | 6| 0,00436 TAMAM | 0,2541 | 0,2502 | 0,2522 | 1,008 | TAMAM | 0,000720 | 0,942 | 1,061 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1900| 0,000682 | 350 | 6| 0,00409 TAMAM | 0,2387 | 0,2364 | 0,2376 | 1,005 | TAMAM | 0,000679 | 0,916 | 1,091 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1550| 0,000624 | 350 | 6| 0,00374 TAMAM | 0,2184 | 0,2170 | 0,2177 | 1,003 | TAMAM | 0,000622 | 0,860 | 1,163 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX [257(1200| 0 |1200| 0,000536 | 350 | 6| 0,00322 TAMAM | 0,1876 | 0,1869 | 0,1873 | 1,002 | TAMAM | 0,000535 | 0,773 | 1,294 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX |[257|1200| 0 | 850 | 0,000414 | 350 |6 | 0,00248 TAMAM | 0,1449 | 0,1445 | 0,1447 | 1,001 | TAMAM | 0,000413 | 0,464 | 2,154 | B2 DUZENSIZLIiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000192 | 500 | 6| 0,00115 TAMAM | 0,0960 | 0,0959 | 0,0960 | 1,001 | TAMAM | 0,000192 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Ao/H | Mu Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5400| 0,00065 | 350 | 6| 0,00390 TAMAM | 0,2275 | 0,2111 | 0,2193 | 1,037 | TAMAM | 0,000627 | 1,064 | 0,940 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,000694 | 350 | 6| 0,00416 TAMAM | 0,2429 | 0,2239 | 0,2334 | 1,041 | TAMAM | 0,000667 | 1,064 | 0,939 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,000738 | 350 | 6| 0,00443 TAMAM | 0,2583 | 0,2386 | 0,2485 | 1,040 | TAMAM | 0,000710 | 1,056 | 0,947 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4350| 0,000776 | 350 |6 | 0,00466 TAMAM | 0,2716 | 0,2529 | 0,2623 | 1,036 | TAMAM | 0,000749 | 1,055 | 0,947 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,000814 | 350 | 6| 0,00488 TAMAM | 0,2849 | 0,2687 | 0,2768 | 1,029 | TAMAM | 0,000791 | 1,035 | 0,966 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 | 257 1200 0 |3650 | 0,000838 | 350 | 6| 0,00503 TAMAM | 0,2933 | 0,2798 | 0,2866 | 1,024 | TAMAM | 0,000819 | 1,025 | 0,975 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3300 | 0,000856 | 350 | 6| 0,00514 TAMAM | 0,2996 | 0,2880 | 0,2938 | 1,020 | TAMAM | 0,000839 | 1,018 | 0,982 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,000867 | 350 | 6| 0,00520 TAMAM | 0,3035 | 0,2947 | 0,2991 | 1,015 | TAMAM | 0,000855 | 1,002 | 0,998 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,000866 | 350 | 6 | 0,00520 TAMAM | 0,3031 | 0,2965 | 0,2998 | 1,011 | TAMAM | 0,000857 | 0,979 | 1,022 TAMAM
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Cizelge A.41 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 005 D2 CT Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250 | 0,000844 | 350 | 6 | 0,00506 TAMAM | 0,2954 | 0,2914 | 0,2934 | 1,007 | TAMAM | 0,000838 | 0,948 | 1,055 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,000798 | 350 | 6| 0,00479 TAMAM | 0,2793 | 0,2770 | 0,2782 | 1,004 | TAMAM | 0,000795 | 0,924 | 1,083 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,000736 | 350 | 6| 0,00442 TAMAM | 0,2576 | 0,2562 | 0,2569 | 1,003 | TAMAM | 0,000734 | 0,867 | 1,154 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200 | 0,000637 | 350 | 6| 0,00382 TAMAM | 0,2230 | 0,2224 | 0,2227 | 1,001 | TAMAM | 0,000636 | 0,782 | 1,278 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,000498 | 350 |6 | 0,00299 TAMAM | 0,1743 | 0,1741 | 0,1742 | 1,001 | TAMAM | 0,000498 | 0,478 | 2,086 | B2 DUZENSIZLIiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,000238 | 500 |6 | 0,00143 TAMAM | 0,1190 | 0,1189 | 0,1190 | 1,000 | TAMAM | 0,000238 | 0,000 | 0,000 TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X vz oteLeme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Ao | i | Aidor MNbi Al Ador/H | M N B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5400| 0,00065 | 350 |6 | 0,00390 TAMAM | 0,2275 | 0,2111 | 0,2193 | 1,037 | TAMAM | 0,000627 | 1,064 | 0,940 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,000694 | 350 | 6 | 0,00416 TAMAM | 0,2429 | 0,2239 | 0,2334 | 1,041 | TAMAM | 0,000667 | 1,064 | 0,939 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,000738 | 350 | 6| 0,00443 TAMAM | 0,2583 | 0,2386 | 0,2485 | 1,040 | TAMAM | 0,000710 | 1,056 | 0,947 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4350| 0,000776 | 350 | 6| 0,00466 TAMAM | 0,2716 | 0,2529 | 0,2623 | 1,036 | TAMAM | 0,000749 | 1,055 | 0,947 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,000814 | 350 | 6| 0,00488 TAMAM | 0,2849 | 0,2687 | 0,2768 | 1,029 | TAMAM | 0,000791 | 1,035 | 0,966 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3650 | 0,000838 | 350 | 6| 0,00503 TAMAM | 0,2933 | 0,2798 | 0,2866 | 1,024 | TAMAM | 0,000819 | 1,025 | 0,975 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3300 | 0,000856 | 350 | 6| 0,00514 TAMAM | 0,2996 | 0,2880 | 0,2938 | 1,020 | TAMAM | 0,000839 | 1,018 | 0,982 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,000867 | 350 | 6 | 0,00520 TAMAM | 0,3035 | 0,2947 | 0,2991 | 1,015 | TAMAM | 0,000855 | 1,002 | 0,998 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,000866 | 350 | 6 | 0,00520 TAMAM | 0,3031 | 0,2965 | 0,2998 | 1,011 | TAMAM | 0,000857 | 0,979 | 1,022 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2250| 0,000844 | 350 | 6| 0,00506 TAMAM | 0,2954 | 0,2914 | 0,2934 | 1,007 | TAMAM | 0,000838 | 0,948 | 1,055 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,000798 | 350 | 6| 0,00479 TAMAM | 0,2793 | 0,2770 | 0,2782 | 1,004 | TAMAM | 0,000795 | 0,924 | 1,083 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1550 | 0,000736 | 350 | 6| 0,00442 TAMAM | 0,2576 | 0,2562 | 0,2569 | 1,003 | TAMAM | 0,000734 | 0,867 | 1,154 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,000637 | 350 | 6| 0,00382 TAMAM | 0,2230 | 0,2224 | 0,2227 | 1,001 | TAMAM | 0,000636 | 0,782 | 1,278 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,000498 | 350 | 6| 0,00299 TAMAM | 0,1743 | 0,1741 | 0,1742 | 1,001 | TAMAM | 0,000498 | 0,478 | 2,086 | B2 DUZENSIzLiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX2 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,000238 | 500 | 6| 0,00143 TAMAM | 0,1190 | 0,1189 | 0,1190 | 1,000 | TAMAM | 0,000238 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.42 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 005 D2 CT_Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080 |5400 | 0,000641 | 350 | 6 0,00385 TAMAM | 0,2244 | 0,1575 | 0,1909 | 1,175 | TAMAM | 0,000546 | 1,043 | 0,959 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22405050 | 0,000669 | 350 | 6 0,00401 TAMAM | 0,2342 | 0,1640 | 0,1991 | 1,176 | TAMAM | 0,000569 | 1,035 | 0,966 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY [ 13| 0 0 |4700| 0,000688 | 350 |6 0,00413 TAMAM | 0,2408 | 0,1712 | 0,2060 | 1,169 | TAMAM | 0,000589 | 1,019 | 0,981 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,000694 | 350 | 6 0,00416 TAMAM | 0,2429 | 0,1771 | 0,2100 | 1,156 | TAMAM | 0,000600 | 1,020 | 0,980 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |37 | 0 | 480 | 4000 | 0,000697 | 350 | 6 0,00418 TAMAM | 0,2440 | 0,1845 | 0,2142 | 1,139 | TAMAM | 0,000612 | 0,998 | 1,002 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22403650| 0,000681 | 350 | 6 0,00409 TAMAM | 0,2384 | 0,1892 | 0,2138 | 1,115 | TAMAM | 0,000611 | 0,993 | 1,007 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 3300 | 0,000667 | 350 | 6 0,00400 TAMAM | 0,2335 | 0,1910 | 0,2122 | 1,100 | TAMAM | 0,000606 | 0,987 | 1,013 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 |2950| 0,000649 | 350 | 6 0,00389 TAMAM | 0,2272 | 0,1918 | 0,2095 | 1,084 | TAMAM | 0,000599 | 0,971 | 1,030 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|2600 | 0,000621 | 350 | 6 0,00373 TAMAM | 0,2174 | 0,1894 | 0,2034 | 1,069 | TAMAM | 0,000581 | 0,947 | 1,056 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |37 | 0O | 480 |2250| 0,00058 | 350 |6 0,00348 TAMAM | 0,2030 | 0,1822 | 0,1926 | 1,054 | TAMAM | 0,000550 | 0,918 | 1,089 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 | 1900 | 0,000522 | 350 | 6 0,00313 TAMAM | 0,1827 | 0,1709 | 0,1768 | 1,033 | TAMAM | 0,000505 | 0,904 | 1,106 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| O |2240|1550 | 0,000468 | 350 | 6 0,00281 TAMAM | 0,1638 | 0,1560 | 0,1599 | 1,024 | TAMAM | 0,000457 | 0,857 | 1,167 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY [109| O |2080|1200| 0,0004 | 350 |6 0,00240 TAMAM | 0,1400 | 0,1341 | 0,1371 | 1,022 | TAMAM | 0,000392 | 0,796 | 1,256 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY [107| O |1920| 850 | 0,000322 | 350 | 6 0,00193 TAMAM | 0,1127 | 0,1055 | 0,1091 | 1,033 | TAMAM | 0,000312 | 0,528 | 1,895 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,000181 | 500 | 6 0,00109 TAMAM | 0,0905 | 0,0740 | 0,0823 | 1,100 | TAMAM | 0,000165 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 |109| O |2080|5400 | 0,000706 | 350 |6 0,00424 TAMAM | 0,2471 | 0,1881 | 0,2176 | 1,136 | TAMAM | 0,000622 | 1,051 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240]5050| 0,000741 | 350 |6 0,00445 TAMAM | 0,2594 | 0,1980 | 0,2287 | 1,134 | TAMAM | 0,000653 | 1,043 | 0,959 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 4700 | 0,000766 | 350 | 6 0,00460 TAMAM | 0,2681 | 0,2090 | 0,2386 | 1,124 | TAMAM | 0,000682 | 1,028 | 0,973 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4350| 0,000777 | 350 |6 0,00466 TAMAM | 0,2720 | 0,2184 | 0,2452 | 1,109 | TAMAM | 0,000701 | 1,033 | 0,968 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY1 [111| 0 |2240 4000 | 0,000788 | 350 | 6 0,00473 TAMAM | 0,2758 | 0,2306 | 0,2532 | 1,089 | TAMAM | 0,000723 | 1,012 | 0,988 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]3650| 0,000779 | 350 |6 0,00467 TAMAM | 0,2727 | 0,2399 | 0,2563 | 1,064 | TAMAM | 0,000732 | 1,007 | 0,993 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 | 35 | 0 | 320 |3300| 0,000771 | 350 |6 0,00463 TAMAM | 0,2699 | 0,2461 | 0,2580 | 1,046 | TAMAM | 0,000737 | 1,003 | 0,997 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 |33 | 0 | 160 |2950| 0,00076 | 350 |6 0,00456 TAMAM | 0,2660 | 0,2515 | 0,2588 | 1,028 | TAMAM | 0,000739 | 0,989 | 1,011 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]2600| 0,000739 | 350 |6 0,00443 TAMAM | 0,2587 | 0,2530 | 0,2558 | 1,011 | TAMAM | 0,000731 | 0,965 | 1,037 | TAMAM
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Cizelge A.42 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 005 D2 CT Z1 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000719 | 350 | 6| 0,00431 TAMAM | 0,2517 | 0,2419 | 0,2468 | 1,020 | TAMAM | 0,000705 | 0,933 | 1,072 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000681 | 350 | 6| 0,00409 TAMAM | 0,2384 | 0,2221 | 0,2302 | 1,035 | TAMAM | 0,000658 | 0,917 | 1,090 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,000629 | 350 |6 | 0,00377 TAMAM | 0,2202 | 0,2023 | 0,2112 | 1,042 | TAMAM | 0,000604 | 0,868 | 1,153 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000546 | 350 | 6| 0,00328 TAMAM | 0,1911 | 0,1754 | 0,1833 | 1,043 | TAMAM | 0,000524 | 0,806 | 1,241 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,000435 | 350 | 6| 0,00261 TAMAM | 0,1523 | 0,1430 | 0,1476 | 1,031 | TAMAM | 0,000422 | 0,531 | 1,885 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,000231 | 500 [ 6| 0,00139 TAMAM | 0,1155 | 0,1083 | 0,1119 | 1,032 | TAMAM | 0,000224 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X Y z oteLeme | N1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | (Aidmin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (ecm) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY2 |109| 0 |2080 5400 | 0,000706 | 350 |6 | 0,00424 TAMAM | 0,2471|0,1881 | 0,2176 | 1,136 | TAMAM | 0,000622 | 1,051 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|5050| 0,000741 | 350 | 6| 0,00445 TAMAM | 0,2594 | 0,1980 | 0,2287 | 1,134 | TAMAM | 0,000653 | 1,043 | 0,959 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 | 4700 | 0,000766 | 350 | 6| 0,00460 TAMAM | 0,2681 | 0,2090 | 0,2386 | 1,124 | TAMAM | 0,000682 | 1,028 | 0,973 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|4350| 0,000777 | 350 | 6| 0,00466 TAMAM | 0,2720 | 0,2184 | 0,2452 | 1,109 | TAMAM | 0,000701 | 1,033 | 0,968 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 2240|4000 | 0,000788 | 350 | 6| 0,00473 TAMAM | 0,2758 | 0,2306 | 0,2532 | 1,089 | TAMAM | 0,000723 | 1,012 | 0,988 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403650| 0,000779 | 350 | 6| 0,00467 TAMAM | 0,2727 | 0,2399 | 0,2563 | 1,064 | TAMAM | 0,000732 | 1,007 | 0,993 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 | 35 | 0 | 320 |3300| 0,000771 | 350 | 6| 0,00463 TAMAM | 0,2699 | 0,2461 | 0,2580 | 1,046 | TAMAM | 0,000737 | 1,003 | 0,997 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |2950| 0,00076 | 350 |6| 0,00456 TAMAM | 0,2660 | 0,2515 | 0,2588 | 1,028 | TAMAM | 0,000739 | 0,989 | 1,011 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[22402600| 0,000739 | 350 | 6| 0,00443 TAMAM | 0,2587 | 0,2530 | 0,2558 | 1,011 | TAMAM | 0,000731 | 0,965 | 1,037 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000719 | 350 | 6| 0,00431 TAMAM | 0,2517 | 0,2419 | 0,2468 | 1,020 | TAMAM | 0,000705 | 0,933 | 1,072 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000681 | 350 | 6|  0,00409 TAMAM | 0,2384 | 0,2221 10,2302 | 1,035 | TAMAM | 0,000658 | 0,917 | 1,090 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,000629 | 350 | 6 | 0,00377 TAMAM | 0,2202 | 0,2023 | 0,2112 | 1,042 | TAMAM | 0,000604 | 0,868 | 1,153 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000546 | 350 | 6| 0,00328 TAMAM | 0,1911 | 0,1754 | 0,1833 | 1,043 | TAMAM | 0,000524 | 0,806 | 1,241 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 850 | 0,000435 | 350 | 6| 0,00261 TAMAM | 0,1523 | 0,1430 | 0,1476 | 1,031 | TAMAM | 0,000422 | 0,531 | 1,885 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000231 | 500 | 6| 0,00139 TAMAM | 0,1155 | 0,1083 | 0,1119 | 1,032 | TAMAM | 0,000224 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.43 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 006 D2 KT Z1 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C'JTEItgAEsi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Nei Kor\?T1R0L A)on/H | M M B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5400| 0,000572 | 350 | 6| 0,00343 TAMAM | 0,2002 | 0,1843 | 0,1923 | 1,041 | TAMAM | 0,000549 | 1,066 | 0,938 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5050| 0,000612 | 350 | 6| 0,00367 TAMAM | 0,2142 | 0,1956 | 0,2049 | 1,045 | TAMAM | 0,000585 | 1,065 | 0,939 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4700| 0,000651 | 350 | 6| 0,00391 TAMAM | 0,2279 | 0,2085 | 0,2182 | 1,044 | TAMAM | 0,000623 | 1,056 | 0,947 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4350| 0,000685 | 350 | 6| 0,00411 TAMAM | 0,2398 | 0,2211 | 0,2304 | 1,040 | TAMAM | 0,000658 | 1,054 | 0,949 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4000| 0,000717 | 350 |6 | 0,00430 TAMAM | 0,2510 | 0,2347 | 0,2428 | 1,033 | TAMAM | 0,000694 | 1,032 | 0,969 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3650| 0,000735 | 350 | 6| 0,00441 TAMAM | 0,2573 | 0,2437 | 0,2505 | 1,027 | TAMAM | 0,000716 | 1,021 | 0,979 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3300| 0,000747 | 350 | 6| 0,00448 TAMAM | 0,2615 | 0,2500 | 0,2557 | 1,022 | TAMAM | 0,000731 | 1,012 | 0,988 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |2950| 0,000752 | 350 | 6| 0,00451 TAMAM | 0,2632 | 0,2543 | 0,2588 | 1,017 | TAMAM | 0,000739 | 0,996 | 1,004 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |2600 | 0,000745 | 350 | 6| 0,00447 TAMAM | 0,2608 | 0,2545 | 0,2576 | 1,012 | TAMAM | 0,000736 | 0,973 | 1,028 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |2250| 0,000722 | 350 | 6| 0,00433 TAMAM | 0,2527 | 0,2487 | 0,2507 | 1,008 | TAMAM | 0,000716 | 0,943 | 1,060 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1900| 0,000679 | 350 | 6| 0,00407 TAMAM | 0,2377 | 0,2353 | 0,2365 | 1,005 | TAMAM | 0,000676 | 0,918 | 1,090 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1550| 0,000622 | 350 | 6| 0,00373 TAMAM | 0,2177 | 0,2163 | 0,2170 | 1,003 | TAMAM | 0,000620 | 0,860 | 1,163 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |1200| 0,000534 | 350 | 6| 0,00320 TAMAM | 0,1869 | 0,1864 | 0,1867 | 1,001 | TAMAM | 0,000533 | 0,774 | 1,293 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 | 850 | 0,000413 | 350 | 6| 0,00248 TAMAM | 0,1446 | 0,1442 | 0,1444 | 1,001 | TAMAM | 0,000413 | 0,465 | 2,151 | B2 DUZENSIzZLIiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000192 | 500 | 6| 0,00115 TAMAM | 0,0960 | 0,0958 | 0,0959 | 1,001 | TAMAM | 0,000192 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Ao/H | Mu Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,000631 | 350 | 6| 0,00379 TAMAM | 0,2209 | 0,2052 | 0,2130 | 1,037 | TAMAM | 0,000609 | 1,069 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,000677 | 350 | 6| 0,00406 TAMAM | 0,2370 | 0,2186 | 0,2278 | 1,040 | TAMAM | 0,000651 | 1,070 | 0,935 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,000724 | 350 |6 | 0,00434 TAMAM | 0,2534 | 0,2339 | 0,2437 | 1,040 | TAMAM | 0,000696 | 1,059 | 0,944 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4350| 0,000764 | 350 |6 | 0,00458 TAMAM | 0,2674 | 0,2488 | 0,2581 | 1,036 | TAMAM | 0,000737 | 1,060 | 0,944 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,000805 | 350 | 6| 0,00483 TAMAM | 0,2818 | 0,2653 | 0,2735 | 1,030 | TAMAM | 0,000782 | 1,037 | 0,964 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3650| 0,00083 | 350 |6 | 0,00498 TAMAM | 0,2905 | 0,2770 | 0,2838 | 1,024 | TAMAM | 0,000811 | 1,027 | 0,974 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3300 | 0,000849 | 350 | 6| 0,00509 TAMAM | 0,2972 | 0,2857 | 0,2914 | 1,020 | TAMAM | 0,000833 | 1,020 | 0,980 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,000862 | 350 |6 | 0,00517 TAMAM | 0,3017 | 0,2928 | 0,2973 | 1,015 | TAMAM | 0,000849 | 1,004 | 0,996 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,000862 | 350 | 6| 0,00517 TAMAM | 0,3017 | 0,2951 | 0,2984 | 1,011 | TAMAM | 0,000853 | 0,980 | 1,021 TAMAM
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Cizelge A.43 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 006 D2 KT Z1 Modeli i¢gin X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,000841 | 350 | 6| 0,00505 TAMAM | 0,2944 | 0,2904 | 0,2924 | 1,007 | TAMAM | 0,000835 | 0,949 | 1,054 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,000796 | 350 | 6| 0,00478 TAMAM | 0,2786 | 0,2763 | 0,2775 | 1,004 | TAMAM | 0,000793 | 0,925 | 1,082 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,000735 | 350 | 6| 0,00441 TAMAM | 0,2573 | 0,2558 | 0,2565 | 1,003 | TAMAM | 0,000733 | 0,867 | 1,154 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200 | 0,000636 | 350 | 6| 0,00382 TAMAM | 0,2226 | 0,2221 | 0,2224 | 1,001 | TAMAM | 0,000635 | 0,784 | 1,276 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,000498 | 350 |6 | 0,00299 TAMAM | 0,1743 | 0,1742 | 0,1743 | 1,000 | TAMAM | 0,000498 | 0,478 | 2,087 | B2 DUZENSIZLiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,000238 | 500 |6 | 0,00143 TAMAM | 0,1190 | 0,1189 | 0,1190 | 1,000 | TAMAM | 0,000238 | 0,000 | 0,000 TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X vz oteLeme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Ao | i | Aidor MNbi Al Ador/H | M N B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,000631 | 350 |6 | 0,00379 TAMAM | 0,2209 | 0,2052 | 0,2130 | 1,037 | TAMAM | 0,000609 | 1,069 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,000677 | 350 | 6 | 0,00406 TAMAM | 0,2370 | 0,2186 | 0,2278 | 1,040 | TAMAM | 0,000651 | 1,070 | 0,935 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,000724 | 350 |6 | 0,00434 TAMAM | 0,2534 | 0,2339 | 0,2437 | 1,040 | TAMAM | 0,000696 | 1,059 | 0,944 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4350| 0,000764 | 350 | 6| 0,00458 TAMAM | 0,2674 | 0,2488 | 0,2581 | 1,036 | TAMAM | 0,000737 | 1,060 | 0,944 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,000805 | 350 | 6| 0,00483 TAMAM | 0,2818 | 0,2653 | 0,2735 | 1,030 | TAMAM | 0,000782 | 1,037 | 0,964 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3650| 0,00083 | 350 | 6| 0,00498 TAMAM | 0,2905 | 0,2770 | 0,2838 | 1,024 | TAMAM | 0,000811 | 1,027 | 0,974 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3300 | 0,000849 | 350 | 6| 0,00509 TAMAM | 0,2972 | 0,2857 | 0,2914 | 1,020 | TAMAM | 0,000833 | 1,020 | 0,980 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,000862 | 350 | 6| 0,00517 TAMAM | 0,3017 | 0,2928 | 0,2973 | 1,015 | TAMAM | 0,000849 | 1,004 | 0,996 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,000862 | 350 | 6| 0,00517 TAMAM | 0,3017 | 0,2951 | 0,2984 | 1,011 | TAMAM | 0,000853 | 0,980 | 1,021 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2250| 0,000841 | 350 |6 | 0,00505 TAMAM | 0,2944 | 0,2904 | 0,2924 | 1,007 | TAMAM | 0,000835 | 0,949 | 1,054 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,000796 | 350 |6 | 0,00478 TAMAM | 0,2786 | 0,2763 | 0,2775 | 1,004 | TAMAM | 0,000793 | 0,925 | 1,082 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1550 | 0,000735 | 350 | 6| 0,00441 TAMAM | 0,2573 | 0,2558 | 0,2565 | 1,003 | TAMAM | 0,000733 | 0,867 | 1,154 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,000636 | 350 | 6| 0,00382 TAMAM | 0,2226 | 0,2221 | 0,2224 | 1,001 | TAMAM | 0,000635 | 0,784 | 1,276 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,000498 | 350 | 6| 0,00299 TAMAM | 0,1743 | 0,1742 | 0,1743 | 1,000 | TAMAM | 0,000498 | 0,478 | 2,087 | B2 DUZENSIzLiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX2 | 16 |[2400| 0 | 500 | 0,000238 | 500 | 6| 0,00143 TAMAM | 0,1190 | 0,1189 | 0,1190 | 1,000 | TAMAM | 0,000238 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.44 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 006 D2 KT Z1 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 5400 | 0,000624 | 350 | 6 0,00374 TAMAM | 0,2184 | 0,1526 | 0,1855 | 1,177 | TAMAM | 0,000530 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|5050| 0,000653 | 350 |6 0,00392 TAMAM | 0,2286 | 0,1594 | 0,1940 | 1,178 | TAMAM | 0,000554 | 1,038 | 0,963 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY [ 13| 0 0 |4700| 0,000674 | 350 |6 0,00404 TAMAM | 0,2359 | 0,1669 | 0,2014 | 1,171 | TAMAM | 0,000575 | 1,022 | 0,978 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,000681 | 350 | 6 0,00409 TAMAM | 0,2384 | 0,1734 | 0,2059 | 1,158 | TAMAM | 0,000588 | 1,023 | 0,978 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |37 | 0 | 480 |4000 | 0,000686 | 350 | 6 0,00412 TAMAM | 0,2401 | 0,1811 | 0,2106 | 1,140 | TAMAM | 0,000602 | 1,000 | 1,000 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]3650| 0,000672 | 350 | 6 0,00403 TAMAM | 0,2352 | 0,1862 | 0,2107 | 1,116 | TAMAM | 0,000602 | 0,995 | 1,005 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22403300 | 0,000659 | 350 |6 0,00395 TAMAM | 0,2307 | 0,1885 | 0,2096 | 1,101 | TAMAM | 0,000599 | 0,988 | 1,012 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|2950| 0,000642 | 350 | 6 0,00385 TAMAM | 0,2247 | 0,1896 | 0,2072 | 1,085 | TAMAM | 0,000592 | 0,973 | 1,028 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 2600 | 0,000616 | 350 | 6 0,00370 TAMAM | 0,2156 | 0,1876 | 0,2016 | 1,069 | TAMAM | 0,000576 | 0,947 | 1,056 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]2250| 0,000575 | 350 |6 0,00345 TAMAM | 0,2013 | 0,1807 | 0,1910 | 1,054 | TAMAM | 0,000546 | 0,920 | 1,087 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]1900 | 0,000519 | 350 |6 0,00311 TAMAM | 0,1817 | 0,1696 | 0,1756 | 1,034 | TAMAM | 0,000502 | 0,905 | 1,105 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 1550 | 0,000465 | 350 |6 0,00279 TAMAM | 0,1628 | 0,1551 | 0,1589 | 1,024 | TAMAM | 0,000454 | 0,858 | 1,166 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY [111| 0 |22401200 | 0,000398 | 350 | 6 0,00239 TAMAM | 0,1393 | 0,1334 | 0,1364 | 1,022 | TAMAM | 0,000390 | 0,795 | 1,257 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY [111| O |2240| 850 | 0,00032 | 350 |6 0,00192 TAMAM | 0,1120 | 0,1049 | 0,1085 | 1,033 | TAMAM | 0,000310 | 0,529 | 1,892 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,00018 | 500 | 6 0,00108 TAMAM | 0,0900 | 0,0738 | 0,0819 | 1,099 | TAMAM | 0,000164 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 |111| 0O | 2240|5400 | 0,000689 | 350 |6 0,00413 TAMAM | 0,2412 | 0,1836 | 0,2124 | 1,135 | TAMAM | 0,000607 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]5050| 0,000725 | 350 |6 0,00435 TAMAM | 0,2538 | 0,1939 | 0,2238 | 1,134 | TAMAM | 0,000640 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 4700 | 0,000753 | 350 | 6 0,00452 TAMAM | 0,2636 | 0,2052 | 0,2344 | 1,124 | TAMAM | 0,000670 | 1,030 | 0,971 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4350| 0,000765 | 350 |6 0,00459 TAMAM | 0,2678 | 0,2152 | 0,2415 | 1,109 | TAMAM | 0,000690 | 1,036 | 0,966 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY1 [111| 0 |2240 4000 | 0,000778 | 350 | 6 0,00467 TAMAM | 0,2723 | 0,2278 | 0,2501 | 1,089 | TAMAM | 0,000714 | 1,014 | 0,987 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0O |2240]3650| 0,00077 | 350 |6 0,00462 TAMAM | 0,2695 | 0,2374 | 0,2535 | 1,063 | TAMAM | 0,000724 | 1,008 | 0,992 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 |3300| 0,000763 | 350 |6 0,00458 TAMAM | 0,2671 | 0,2440 | 0,2555 | 1,045 | TAMAM | 0,000730 | 1,006 | 0,994 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |2950 | 0,000755 | 350 | 6 0,00453 TAMAM | 0,2643 | 0,2498 | 0,2570 | 1,028 | TAMAM | 0,000734 | 0,990 | 1,010 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2600 | 0,000735 | 350 | 6 0,00441 TAMAM | 0,2573 | 0,2515 | 0,2544 | 1,011 | TAMAM | 0,000727 | 0,966 | 1,036 | TAMAM
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Cizelge A.44 (devam) : Onbes Katli Yapinin Perde + Cergeveli 006_D2_KT_Z1 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000716 | 350 | 6 | 0,00430 TAMAM | 0,2506 | 0,2406 | 0,2456 | 1,020 | TAMAM | 0,000702 | 0,934 | 1,071 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000679 | 350 | 6 | 0,00407 TAMAM | 0,2377 | 0,2210 | 0,2293 | 1,036 | TAMAM | 0,000655 | 0,918 | 1,089 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,000627 | 350 | 6| 0,00376 TAMAM | 0,2195 | 0,2016 | 0,2105 | 1,042 | TAMAM | 0,000602 | 0,868 | 1,152 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000545 | 350 | 6| 0,00327 TAMAM | 0,1908 | 0,1748 | 0,1828 | 1,044 | TAMAM | 0,000522 | 0,806 | 1,241 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 2482400 | 1440 | 850 | 0,000434 | 350 | 6| 0,00260 TAMAM | 0,1519 | 0,1426 | 0,1473 | 1,032 | TAMAM | 0,000421 | 0,531 | 1,885 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,00023 | 500 6| 0,00138 TAMAM | 0,1150 | 0,1082 | 0,1116 | 1,030 | TAMAM | 0,000223 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X Y z oteLeme | N1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | (Aidmin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (ecm) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|5400| 0,000689 | 350 | 6| 0,00413 TAMAM | 0,2412 | 0,1836 | 0,2124 | 1,135 | TAMAM | 0,000607 | 1,054 | 0,949 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|5050| 0,000725 | 350 | 6| 0,00435 TAMAM | 0,2538 | 0,1939 | 0,2238 | 1,134 | TAMAM | 0,000640 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 |4700| 0,000753 | 350 | 6| 0,00452 TAMAM | 0,2636 | 0,2052 | 0,2344 | 1,124 | TAMAM | 0,000670 | 1,030 | 0,971 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|4350| 0,000765 | 350 | 6| 0,00459 TAMAM | 0,2678 | 0,2152 | 0,2415 | 1,109 | TAMAM | 0,000690 | 1,036 | 0,966 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 22404000 | 0,000778 | 350 | 6| 0,00467 TAMAM | 0,2723 | 0,2278 | 0,2501 | 1,089 | TAMAM | 0,000714 | 1,014 | 0,987 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240)3650| 0,00077 | 350 |6| 0,00462 TAMAM | 0,2695 | 0,2374 | 0,2535 | 1,063 | TAMAM | 0,000724 | 1,008 | 0,992 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |3300| 0,000763 | 350 | 6| 0,00458 TAMAM | 0,2671 | 0,2440 | 0,2555 | 1,045 | TAMAM | 0,000730 | 1,006 | 0,994 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 [2950| 0,000755 | 350 | 6| 0,00453 TAMAM | 0,2643 | 0,2498 | 0,2570 | 1,028 | TAMAM | 0,000734 | 0,990 | 1,010 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2600 | 0,000735 | 350 |6 | 0,00441 TAMAM | 0,2573 | 0,2515 | 0,2544 | 1,011 | TAMAM | 0,000727 | 0,966 | 1,036 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 2250 | 0,000716 | 350 |6 | 0,00430 TAMAM | 0,2506 | 0,2406 | 0,2456 | 1,020 | TAMAM | 0,000702 | 0,934 | 1,071 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,000679 | 350 | 6|  0,00407 TAMAM | 0,2377 | 0,2210 | 0,2293 | 1,036 | TAMAM | 0,000655 | 0,918 | 1,089 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,000627 | 350 | 6| 0,00376 TAMAM | 0,2195 | 0,2016 | 0,2105 | 1,042 | TAMAM | 0,000602 | 0,868 | 1,152 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,000545 | 350 | 6| 0,00327 TAMAM | 0,1908 | 0,1748 | 0,1828 | 1,044 | TAMAM | 0,000522 | 0,806 | 1,241 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,000434 | 350 |6 | 0,00260 TAMAM | 0,1519 | 0,1426 | 0,1473 | 1,032 | TAMAM | 0,000421 | 0,531 | 1,885 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,00023 | 500 |6| 0,00138 TAMAM | 0,1150 | 0,1082 | 0,1116 | 1,030 | TAMAM | 0,000223 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.45 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 007 D2 CT_Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C'JTEItgAEsi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Nei Kor\?T1R0L A)on/H | M M B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5400| 0,001517 | 350 | 6| 0,00910 TAMAM | 0,5310 | 0,5154 | 0,5232 | 1,015 | TAMAM | 0,001495 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5050| 0,001621 | 350 | 6| 0,00973 TAMAM | 0,5674 | 0,5495 | 0,5584 | 1,016 | TAMAM | 0,001596 | 1,072 | 0,933 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4700| 0,001736 | 350 | 6| 0,01042 TAMAM | 0,6076 | 0,5893 | 0,5985 | 1,015 | TAMAM | 0,001710 | 1,065 | 0,939 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4350| 0,001847 | 350 |6 | 0,01108 TAMAM | 0,6465 | 0,6287 | 0,6376 | 1,014 | TAMAM | 0,001822 | 1,063 | 0,941 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4000| 0,001959 | 350 | 6| 0,01175 TAMAM | 0,6857 | 0,6699 | 0,6778 | 1,012 | TAMAM | 0,001937 | 1,038 | 0,963 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3650| 0,002028 | 350 | 6| 0,01217 TAMAM | 0,7098 | 0,6972 | 0,7035 | 1,009 | TAMAM | 0,002010 | 1,025 | 0,976 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3300| 0,002077 | 350 | 6| 0,01246 TAMAM | 0,7270 | 0,7153 | 0,7211 | 1,008 | TAMAM | 0,002060 | 1,013 | 0,988 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX [257(1200| 0 |2950| 0,002099 | 350 | 6| 0,01259 TAMAM | 0,7347 | 0,7257 | 0,7302 | 1,006 | TAMAM | 0,002086 | 0,993 | 1,007 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX [257(1200| 0 |2600| 0,002082 | 350 | 6| 0,01249 TAMAM | 0,7287 | 0,7218 | 0,7253 | 1,005 | TAMAM | 0,002072 | 0,967 | 1,034 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |2250| 0,002009 | 350 | 6| 0,01205 TAMAM | 0,7032 | 0,6994 | 0,7013 | 1,003 | TAMAM | 0,002004 | 0,935 | 1,069 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1900 | 0,001877 | 350 | 6| 0,01126 TAMAM | 0,6570 | 0,6547 | 0,6558 | 1,002 | TAMAM | 0,001874 | 0,908 | 1,101 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1550| 0,001704 | 350 | 6| 0,01022 TAMAM | 0,5964 | 0,5948 | 0,5956 | 1,001 | TAMAM | 0,001702 | 0,850 | 1,176 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX [257(1200| 0 |1200| 0,001448 | 350 | 6| 0,00869 TAMAM | 0,5068 | 0,5059 | 0,5064 | 1,001 | TAMAM | 0,001447 | 0,763 | 1,311 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 | 850 | 0,001104 | 350 | 6| 0,00662 TAMAM | 0,3864 | 0,3859 | 0,3862 | 1,001 | TAMAM | 0,001103 | 0,457 | 2,190 | B2 DUZENSIzZLiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000504 | 500 | 6| 0,00302 TAMAM | 0,2520 | 0,2517 | 0,2519 | 1,001 | TAMAM | 0,000504 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Ao/H | Mu Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,001625 | 350 | 6| 0,00975 TAMAM | 0,5688 | 0,5534 | 0,5611 | 1,014 | TAMAM | 0,001603 | 1,070 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,001741 | 350 | 6| 0,01045 TAMAM | 0,6094 | 0,5914 | 0,6004 | 1,015 | TAMAM | 0,001715 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,001869 | 350 | 6| 0,01121 TAMAM | 0,6542 | 0,6357 | 0,6449 | 1,014 | TAMAM | 0,001843 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4350| 0,001991 | 350 |6 | 0,01195 TAMAM | 0,6969 | 0,6792 | 0,6880 | 1,013 | TAMAM | 0,001966 | 1,066 | 0,938 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4000 | 0,002118 | 350 |6| 0,01271 TAMAM | 0,7413 | 0,7255 | 0,7334 | 1,011 | TAMAM | 0,002095 | 1,041 | 0,961 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3650| 0,0022 | 350 |6| 0,01320 TAMAM | 0,7700 | 0,7570 | 0,7635 | 1,009 | TAMAM | 0,002181 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3300| 0,00226 | 350 |6| 0,01356 TAMAM | 0,7910 | 0,7791 | 0,7851 | 1,008 | TAMAM | 0,002243 | 1,017 | 0,983 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2950| 0,002294 | 350 |6 | 0,01376 TAMAM | 0,8029 | 0,7937 | 0,7983 | 1,006 | TAMAM | 0,002281 | 0,997 | 1,003 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,002285 | 350 |6 | 0,01371 TAMAM | 0,7998 | 0,7927 | 0,7962 | 1,004 | TAMAM | 0,002275 | 0,971 | 1,030 TAMAM
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Cizelge A.45 (devam) : Onbes Katli Perde + Cerceveli Yapmin 007 D2 _CT_Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,002214 | 350 | 6| 0,01328 TAMAM | 0,7749 | 0,7711 | 0,7730 | 1,002 | TAMAM | 0,002209 | 0,939 | 1,065 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002077 | 350 |6 | 0,01246 TAMAM | 0,7270 | 0,7245 | 0,7257 | 1,002 | TAMAM | 0,002074 | 0,912 | 1,097 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,001893 | 350 | 6| 0,01136 TAMAM | 0,6626 | 0,6610 | 0,6618 | 1,001 | TAMAM | 0,001891 | 0,854 | 1,171 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200 | 0,001616 | 350 | 6| 0,00970 TAMAM | 0,5656 | 0,5648 | 0,5652 | 1,001 | TAMAM | 0,001615 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,001243 | 350 | 6| 0,00746 TAMAM | 0,4351 | 0,4345 | 0,4348 | 1,001 | TAMAM | 0,001242 | 0,465 | 2,145 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000578 | 500 |6 | 0,00347 TAMAM | 0,2890 | 0,2886 | 0,2888 | 1,001 | TAMAM | 0,000578 | 0,000 | 0,000 TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X vz oteLeme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Ao | i | Aidor MNbi Al Ador/H | M N B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,001625 | 350 |6 | 0,00975 TAMAM | 0,5688 | 0,5534 | 0,5611 | 1,014 | TAMAM | 0,001603 | 1,070 | 0,935 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,001741 | 350 | 6| 0,01045 TAMAM | 0,6094 | 0,5914 | 0,6004 | 1,015 | TAMAM | 0,001715 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,001869 | 350 | 6| 0,01121 TAMAM | 0,6542 | 0,6357 | 0,6449 | 1,014 | TAMAM | 0,001843 | 1,067 | 0,937 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4350| 0,001991 | 350 | 6| 0,01195 TAMAM | 0,6969 | 0,6792 | 0,6880 | 1,013 | TAMAM | 0,001966 | 1,066 | 0,938 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,002118 | 350 |6 | 0,01271 TAMAM | 0,7413 | 0,7255 | 0,7334 | 1,011 | TAMAM | 0,002095 | 1,041 | 0,961 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3650| 0,0022 | 350 |6| 0,01320 TAMAM | 0,7700 | 0,7570 | 0,7635 | 1,009 | TAMAM | 0,002181 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3300| 0,00226 | 350 |6| 0,01356 TAMAM | 0,7910 | 0,7791 | 0,7851 | 1,008 | TAMAM | 0,002243 | 1,017 | 0,983 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,002294 | 350 |6 | 0,01376 TAMAM | 0,8029 | 0,7937 | 0,7983 | 1,006 | TAMAM | 0,002281 | 0,997 | 1,003 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,002285 | 350 | 6| 0,01371 TAMAM | 0,7998 | 0,7927 | 0,7962 | 1,004 | TAMAM | 0,002275 | 0,971 | 1,030 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2250| 0,002214 | 350 | 6| 0,01328 TAMAM | 0,7749 | 0,7711 | 0,7730 | 1,002 | TAMAM | 0,002209 | 0,939 | 1,065 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002077 | 350 |6 | 0,01246 TAMAM | 0,7270 | 0,7245 | 0,7257 | 1,002 | TAMAM | 0,002074 | 0,912 | 1,097 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1550| 0,001893 | 350 | 6| 0,01136 TAMAM | 0,6626 | 0,6610 | 0,6618 | 1,001 | TAMAM | 0,001891 | 0,854 | 1,171 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,001616 | 350 | 6 | 0,00970 TAMAM | 0,5656 | 0,5648 | 0,5652 | 1,001 | TAMAM | 0,001615 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,001243 | 350 | 6| 0,00746 TAMAM | 0,4351 | 0,4345 | 0,4348 | 1,001 | TAMAM | 0,001242 | 0,465 | 2,145 | B2 DUZENSIzLIiGi
STORY1 | X-DOG. SPECX2 | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000578 | 500 |6 | 0,00347 TAMAM | 0,2890 | 0,2886 | 0,2888 | 1,001 | TAMAM | 0,000578 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.46 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 007 D2 CT_Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|5400 | 0,001913 | 350 |6 0,01148 TAMAM | 0,6696 | 0,4747 | 0,5721 | 1,170 | TAMAM | 0,001635 | 1,045 | 0,957 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|5050| 0,001992 | 350 |6 0,01195 TAMAM | 0,6972 | 0,4982 | 0,5977 | 1,166 | TAMAM | 0,001708 | 1,040 | 0,961 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|4700 | 0,002053 | 350 | 6 0,01232 TAMAM | 0,7186 | 0,5249 | 0,6217 | 1,156 | TAMAM | 0,001776 | 1,026 | 0,974 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,002082 | 350 | 6 0,01249 TAMAM | 0,7287 | 0,5475 | 0,6381 | 1,142 | TAMAM | 0,001823 | 1,028 | 0,973 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 4000 | 0,002108 | 350 | 6 0,01265 TAMAM | 0,7378 | 0,5735 | 0,6557 | 1,125 | TAMAM | 0,001873 | 1,004 | 0,996 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]3650| 0,002075 | 350 |6 0,01245 TAMAM | 0,7263 | 0,5897 | 0,6580 | 1,104 | TAMAM | 0,001880 | 0,996 | 1,004 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY | 35| 0 | 320 |3300| 0,00204 | 350 |6 0,01224 TAMAM | 0,7140 | 0,5961 | 0,6551 | 1,090 | TAMAM | 0,001872 | 0,989 | 1,011 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY [111| 0 |22402950| 0,001992 | 350 |6 0,01195 TAMAM | 0,6972 | 0,5984 | 0,6478 | 1,076 | TAMAM | 0,001851 | 0,971 | 1,029 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22402600 | 0,001911 | 350 | 6 0,01147 TAMAM | 0,6689 | 0,5897 | 0,6293 | 1,063 | TAMAM | 0,001798 | 0,944 | 1,059 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22402250| 0,001781 | 350 |6 0,01069 TAMAM | 0,6234 | 0,5647 | 0,5940 | 1,049 | TAMAM | 0,001697 | 0,913 | 1,095 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080|1900| 0,0016 | 350 |6 0,00960 TAMAM | 0,5600 | 0,5252 | 0,5426 | 1,032 | TAMAM | 0,001550 | 0,897 | 1,115 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|1550| 0,001423 | 350 |6 0,00854 TAMAM | 0,4981 | 0,4749 | 0,4865 | 1,024 | TAMAM | 0,001390 | 0,846 | 1,181 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|1200 | 0,001202 | 350 | 6 0,00721 TAMAM | 0,4207 | 0,4029 | 0,4118 | 1,022 | TAMAM | 0,001177 | 0,783 | 1,278 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY [ 35| 0 | 320 | 850 | 0,00095 | 350 |6 0,00570 TAMAM | 0,3325 | 0,3121 | 0,3223 | 1,032 | TAMAM | 0,000921 | 0,512 | 1,951 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,000514 | 500 | 6 0,00308 TAMAM | 0,2570 | 0,2149 | 0,2360 | 1,089 | TAMAM | 0,000472 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 |109| O |2080|5400 | 0,002042 | 350 |6 0,01225 TAMAM | 0,7147 | 0,5366 | 0,6257 | 1,142 | TAMAM | 0,001788 | 1,050 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240]5050| 0,002135 | 350 |6 0,01281 TAMAM | 0,7473 | 0,5671 | 0,6572 | 1,137 | TAMAM | 0,001878 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4700| 0,002209 | 350 |6 0,01325 TAMAM | 0,7732 | 0,6016 | 0,6874 | 1,125 | TAMAM | 0,001964 | 1,032 | 0,969 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4350| 0,002249 | 350 |6 0,01349 TAMAM | 0,7872 | 0,6314 | 0,7093 | 1,110 | TAMAM | 0,002027 | 1,034 | 0,967 | TAMAM
STORY1l1 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 4000 | 0,002289 | 350 |6 0,01373 TAMAM | 0,8012 | 0,6660 | 0,7336 | 1,092 | TAMAM | 0,002096 | 1,011 | 0,989 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]3650| 0,002267 | 350 | 6 0,01360 TAMAM | 0,7935 | 0,6899 | 0,7417 | 1,070 | TAMAM | 0,002119 | 1,002 | 0,998 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 | 35 | 0 | 320 |3300| 0,002241 | 350 |6 0,01345 TAMAM | 0,7844 | 0,7025 | 0,7434 | 1,055 | TAMAM | 0,002124 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 2950 | 0,002204 | 350 |6 0,01322 TAMAM | 0,7714 | 0,7116 | 0,7415 | 1,040 | TAMAM | 0,002119 | 0,980 | 1,021 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|2600| 0,00213 | 350 |6 0,01278 TAMAM | 0,7455 | 0,7075 | 0,7265 | 1,026 | TAMAM | 0,002076 | 0,952 | 1,051 | TAMAM
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Cizelge A.46 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 007 D2 CT Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 |105| 0 |1760 |2250| 0,001999 | 350 | 6| 0,01199 TAMAM | 0,6997 | 0,6832 | 0,6914 | 1,012 | TAMAM | 0,001976 | 0,922 | 1,084 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,001839 | 350 | 6| 0,01103 TAMAM | 0,6437 | 0,6317 | 0,6377 | 1,009 | TAMAM | 0,001822 | 0,904 | 1,107 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 1550 | 0,001674 | 350 |6 | 0,01004 TAMAM | 0,5859 | 0,5665 | 0,5762 | 1,017 | TAMAM | 0,001646 | 0,852 | 1,174 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001429 | 350 | 6| 0,00857 TAMAM | 0,5002 | 0,4817 | 0,4909 | 1,019 | TAMAM | 0,001403 | 0,788 | 1,269 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 | 2482400 | 1440 | 850 | 0,001116 | 350 |6 | 0,00670 TAMAM | 0,3906 | 0,3833 | 0,3870 | 1,009 | TAMAM | 0,001106 | 0,514 | 1,944 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,000595 | 500 | 6| 0,00357 TAMAM | 0,2975 | 0,2711 | 0,2843 | 1,046 | TAMAM | 0,000569 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X Y z oteLeme | N1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | (Aidmin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (ecm) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY2 |109| 0 |2080|5400| 0,002042 | 350 | 6| 0,01225 TAMAM | 0,7147 | 0,5366 | 0,6257 | 1,142 | TAMAM | 0,001788 | 1,050 | 0,952 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|5050| 0,002135 | 350 | 6| 0,01281 TAMAM | 0,7473 | 0,5671 | 0,6572 | 1,137 | TAMAM | 0,001878 | 1,046 | 0,956 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|4700| 0,002209 | 350 | 6| 0,01325 TAMAM | 0,7732 | 0,6016 | 0,6874 | 1,125 | TAMAM | 0,001964 | 1,032 | 0,969 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|4350| 0,002249 | 350 | 6| 0,01349 TAMAM | 0,7872 | 0,6314 | 0,7093 | 1,110 | TAMAM | 0,002027 | 1,034 | 0,967 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |4000| 0,002289 | 350 | 6| 0,01373 TAMAM | 0,8012 | 0,6660 | 0,7336 | 1,092 | TAMAM | 0,002096 | 1,011 | 0,989 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22403650| 0,002267 | 350 |6 | 0,01360 TAMAM | 0,7935 | 0,6899 | 0,7417 | 1,070 | TAMAM | 0,002119 | 1,002 | 0,998 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 | 35 | 0 | 320 |3300| 0,002241 | 350 | 6| 0,01345 TAMAM | 0,7844 | 0,7025 | 0,7434 | 1,055 | TAMAM | 0,002124 | 0,997 | 1,003 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |2950| 0,002204 | 350 | 6| 0,01322 TAMAM | 0,7714 | 0,7116 | 0,7415 | 1,040 | TAMAM | 0,002119 | 0,980 | 1,021 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|2600| 0,00213 | 350 |6| 0,01278 TAMAM | 0,7455 | 0,7075 | 0,7265 | 1,026 | TAMAM | 0,002076 | 0,952 | 1,051 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 |105| 0 |1760|2250| 0,001999 | 350 | 6| 0,01199 TAMAM | 0,6997 | 0,6832 | 0,6914 | 1,012 | TAMAM | 0,001976 | 0,922 | 1,084 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,001839 | 350 | 6| 0,01103 TAMAM | 0,6437 | 0,6317 | 0,6377 | 1,009 | TAMAM | 0,001822 | 0,904 | 1,107 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,001674 | 350 |6 | 0,01004 TAMAM | 0,5859 | 0,5665 | 0,5762 | 1,017 | TAMAM | 0,001646 | 0,852 | 1,174 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001429 | 350 | 6| 0,00857 TAMAM | 0,5002 | 0,4817 | 0,4909 | 1,019 | TAMAM | 0,001403 | 0,788 | 1,269 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,001116 | 350 |6 | 0,00670 TAMAM | 0,3906 | 0,3833 | 0,3870 | 1,009 | TAMAM | 0,001106 | 0,514 | 1,944 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000595 | 500 | 6| 0,00357 TAMAM | 0,2975 | 0,2711 | 0,2843 | 1,046 | TAMAM | 0,000569 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Cizelge A.47 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 008 D2 KT Z4 Modeli I¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO C'JTEItgAEsi YUKLEME | DN (:1) (:‘) (:1) OTELEME (c:ﬂ R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT""; ((Ac"):)‘" (él:;' Noi Kor:\T1R0L Ao/ | M M B2 KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0O |5400| 0,001464 | 350 | 6| 0,00878 TAMAM | 0,5124 | 0,4982 | 0,5053 | 1,014 TAMAM | 0,001444 | 1,071 | 0,933 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |5050| 0,001570 | 350 | 6| 0,00942 TAMAM | 0,5495 | 0,5331 | 0,5413 | 1,015 TAMAM | 0,001547 | 1,077 | 0,928 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX |[257|1200| 0 |4700| 0,001691 | 350 | 6| 0,01015 TAMAM | 0,5919 | 0,5743 | 0,5831 | 1,015 TAMAM | 0,001666 | 1,071 | 0,934 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX |[257|1200| 0 |4350| 0,001808 | 350 | 6| 0,01085 TAMAM | 0,6328 | 0,6156 | 0,6242 | 1,014 TAMAM | 0,001783 | 1,068 | 0,937 TAMAM
STORY11 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |4000| 0,001926 | 350 |6 | 0,01156 TAMAM | 0,6741 | 0,6588 | 0,6665 | 1,011 TAMAM | 0,001904 | 1,042 | 0,960 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3650| 0,002001 | 350 | 6| 0,01201 TAMAM | 0,7004 | 0,6880 | 0,6942 | 1,009 TAMAM | 0,001983 | 1,028 | 0,973 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |3300| 0,002055 | 350 | 6| 0,01233 TAMAM | 0,7193 | 0,7077 | 0,7135 | 1,008 TAMAM | 0,002039 | 1,015 | 0,985 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX [257(1200| 0 |2950| 0,002082 | 350 | 6| 0,01249 TAMAM | 0,7287 | 0,7196 | 0,7242 | 1,006 TAMAM | 0,002069 | 0,995 | 1,005 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX [257(1200| 0 |2600| 0,002068 | 350 | 6| 0,01241 TAMAM | 0,7238 | 0,7171 | 0,7205 | 1,005 TAMAM | 0,002058 | 0,968 | 1,033 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |2250| 0,001998 | 350 | 6| 0,01199 TAMAM | 0,6993 | 0,6959 | 0,6976 | 1,002 TAMAM | 0,001993 | 0,936 | 1,068 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX |257(1200| 0 |1900| 0,001870 | 350 | 6| 0,01122 TAMAM | 0,6545 | 0,6521 | 0,6533 | 1,002 TAMAM | 0,001867 | 0,909 | 1,100 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX |257|1200| 0 |1550| 0,001698 | 350 | 6| 0,01019 TAMAM | 0,5943 | 0,5930 | 0,5937 | 1,001 TAMAM | 0,001696 | 0,851 | 1,175 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 |1200| 0,001444 | 350 | 6| 0,00866 TAMAM | 0,5054 | 0,5048 | 0,5051 | 1,001 TAMAM | 0,001443 | 0,763 | 1,310 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX [257]1200| 0 | 850 | 0,001102 | 350 | 6| 0,00661 TAMAM | 0,3857 | 0,3852 | 0,3855 | 1,001 TAMAM | 0,001101 | 0,457 | 2,189 | B2 DUZENSIZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000503 | 500 | 6| 0,00302 TAMAM | 0,2515 | 0,2515 | 0,2515 | 1,000 TAMAM | 0,000503 | 0,000 | 0,000 TAMAM
KATNO | .. kat YUKLEME | DN X Y z OTELEME HO7 (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidmin | (Aidor Nbi Al Aor/H | M Nui B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,001573 | 350 |6 | 0,00944 TAMAM | 0,5506 | 0,5364 | 0,5435 | 1,013 TAMAM | 0,001553 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,001692 | 350 | 6| 0,01015 TAMAM | 0,5922 | 0,5755 | 0,5839 | 1,014 TAMAM | 0,001668 | 1,079 | 0,926 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,001826 | 350 |6 | 0,01096 TAMAM | 0,6391 | 0,6213 | 0,6302 | 1,014 TAMAM | 0,001801 | 1,072 | 0,933 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |4350| 0,001954 | 350 |6 | 0,01172 TAMAM | 0,6839 | 0,6668 | 0,6754 | 1,013 TAMAM | 0,001930 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| O |4000 | 0,002087 | 350 | 6| 0,01252 TAMAM | 0,7305 | 0,7151 | 0,7228 | 1,011 TAMAM | 0,002065 | 1,044 | 0,957 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3650| 0,002175 | 350 | 6| 0,01305 TAMAM | 0,7613 | 0,7486 | 0,7549 | 1,008 TAMAM | 0,002157 | 1,031 | 0,970 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |3300| 0,00224 | 350 |6 | 0,01344 TAMAM | 0,7840 | 0,7723 | 0,7782 | 1,008 TAMAM | 0,002223 | 1,019 | 0,981 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,002278 | 350 |6 | 0,01367 TAMAM | 0,7973 | 0,7884 | 0,7929 | 1,006 TAMAM | 0,002265 | 0,999 | 1,001 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,002274 | 350 |6 | 0,01364 TAMAM | 0,7959 | 0,7888 | 0,7924 | 1,004 TAMAM | 0,002264 | 0,972 | 1,029 TAMAM
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Cizelge A.47 (devam) : Onbes Katli Perde + Cergeveli Yapinin 008 D2 KT Z4 Modeli i¢in X Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |2250| 0,002206 | 350 | 6| 0,01324 TAMAM | 0,7721 | 0,7685 | 0,7703 | 1,002 TAMAM | 0,002201 | 0,940 | 1,064 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002072 | 350 | 6| 0,01243 TAMAM | 0,7252 | 0,7226 | 0,7239 | 1,002 TAMAM | 0,002068 | 0,913 | 1,096 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1550| 0,00189 | 350 |6| 0,01134 TAMAM | 0,6615 | 0,6600 | 0,6608 | 1,001 TAMAM | 0,001888 | 0,855 | 1,170 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX1 |257|1200| 0 |1200 | 0,001615 | 350 | 6| 0,00969 TAMAM | 0,5653 | 0,5642 | 0,5647 | 1,001 TAMAM | 0,001614 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX1 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,001242 | 350 | 6| 0,00745 TAMAM | 0,4347 | 0,4343 | 0,4345 | 1,000 TAMAM | 0,001241 | 0,465 | 2,143 | B2 DUZENSIzZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX1 | 16 |2400| 0 | 500 | 0,000578 | 500 |6 | 0,00347 TAMAM | 0,2890 | 0,2887 | 0,2889 | 1,001 TAMAM | 0,000578 | 0,000 | 0,000 TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X vz oteLeme | N (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Ao | i | Aidor MNbi Al Ado/H | M N B2 KONTROL
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL
STORY15 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5400 | 0,001573 | 350 | 6| 0,00944 TAMAM | 0,5506 | 0,5364 | 0,5435 | 1,013 TAMAM | 0,001553 | 1,074 | 0,931 TAMAM
STORY14 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |5050 | 0,001692 | 350 | 6| 0,01015 TAMAM | 0,5922 | 0,5755 | 0,5839 | 1,014 TAMAM | 0,001668 | 1,079 | 0,926 TAMAM
STORY13 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4700 | 0,001826 | 350 |6 | 0,01096 TAMAM | 0,6391 | 0,6213 | 0,6302 | 1,014 TAMAM | 0,001801 | 1,072 | 0,933 TAMAM
STORY12 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4350| 0,001954 | 350 |6 | 0,01172 TAMAM | 0,6839 | 0,6668 | 0,6754 | 1,013 TAMAM | 0,001930 | 1,070 | 0,934 TAMAM
STORY1l1 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |4000 | 0,002087 | 350 | 6| 0,01252 TAMAM | 0,7305 | 0,7151 | 0,7228 | 1,011 TAMAM | 0,002065 | 1,044 | 0,957 TAMAM
STORY10 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3650| 0,002175 | 350 | 6| 0,01305 TAMAM | 0,7613 | 0,7486 | 0,7549 | 1,008 TAMAM | 0,002157 | 1,031 | 0,970 TAMAM
STORY9 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |3300| 0,00224 | 350 |6| 0,01344 TAMAM | 0,7840 | 0,7723 | 0,7782 | 1,008 TAMAM | 0,002223 | 1,019 | 0,981 TAMAM
STORY8 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2950 | 0,002278 | 350 |6 | 0,01367 TAMAM | 0,7973 | 0,7884 | 0,7929 | 1,006 TAMAM | 0,002265 | 0,999 | 1,001 TAMAM
STORY7 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2600 | 0,002274 | 350 | 6| 0,01364 TAMAM | 0,7959 | 0,7888 | 0,7924 | 1,004 TAMAM | 0,002264 | 0,972 | 1,029 TAMAM
STORY6 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |2250| 0,002206 | 350 | 6| 0,01324 TAMAM | 0,7721 | 0,7685 | 0,7703 | 1,002 TAMAM | 0,002201 | 0,940 | 1,064 TAMAM
STORY5 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1900 | 0,002072 | 350 | 6| 0,01243 TAMAM | 0,7252 | 0,7226 | 0,7239 | 1,002 TAMAM | 0,002068 | 0,913 | 1,096 TAMAM
STORY4 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1550| 0,00189 | 350 |6| 0,01134 TAMAM | 0,6615 | 0,6600 | 0,6608 | 1,001 TAMAM | 0,001888 | 0,855 | 1,170 TAMAM
STORY3 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 |1200 | 0,001615 | 350 | 6| 0,00969 TAMAM | 0,5653 | 0,5642 | 0,5647 | 1,001 TAMAM | 0,001614 | 0,769 | 1,300 TAMAM
STORY2 | X-DOG. SPECX2 | 257 |1200| 0 | 850 | 0,001242 | 350 | 6| 0,00745 TAMAM | 0,4347 | 0,4343 | 0,4345 | 1,000 TAMAM | 0,001241 | 0,465 | 2,143 | B2 DUZENSIzZLIGi
STORY1 | X-DOG. SPECX2 | 16 [2400| 0 | 500 | 0,000578 | 500 |6 | 0,00347 TAMAM | 0,2890 | 0,2887 | 0,2889 | 1,001 TAMAM | 0,000578 | 0,000 | 0,000 TAMAM
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Cizelge A.48 : Onbes Katl1 Perde + Cerceveli Yapmin 008 D2 KT Z4 Modeli I¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

KAT NO éTEltg/lEsi YUKLEME | DN (:1) (:1) (:1) OTELEME (c';‘) R (8i)/hi<=0.02 | KONTROL ((ACZT"“; (é"):)‘" (él:;' Noi Kor\?T1R0L Ao/ | M M Kor\?TZROL
STORY15 | Y-DOG SPECY |33 | 0 | 160 | 5400 | 0,001865 | 350 | 6 0,01119 TAMAM | 0,6528 | 0,4594 | 0,5561 | 1,174 | TAMAM | 0,001589 | 1,047 | 0,955 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|5050| 0,001946 | 350 |6 0,01168 TAMAM | 0,6811 | 0,4834 | 0,5823 | 1,170 | TAMAM | 0,001664 | 1,043 | 0,959 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 4700 | 0,002009 | 350 | 6 0,01205 TAMAM | 0,7032 | 0,5110 | 0,6071 | 1,158 | TAMAM | 0,001735 | 1,030 | 0,971 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22404350| 0,002043 | 350 | 6 0,01226 TAMAM | 0,7151 | 0,5351 | 0,6251 | 1,144 | TAMAM | 0,001786 | 1,031 | 0,970 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240 4000 | 0,002074 | 350 | 6 0,01244 TAMAM | 0,7259 | 0,5624 | 0,6442 | 1,127 | TAMAM | 0,001840 | 1,006 | 0,994 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22403650| 0,002045 | 350 |6 0,01227 TAMAM | 0,7158 | 0,5803 | 0,6480 | 1,105 | TAMAM | 0,001852 | 0,998 | 1,002 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22403300 | 0,002015 | 350 |6 0,01209 TAMAM | 0,7053 | 0,5879 | 0,6466 | 1,091 | TAMAM | 0,001847 | 0,991 | 1,009 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY [109| 0 |2080 2950 | 0,001971 | 350 |6 0,01183 TAMAM | 0,6899 | 0,5915 | 0,6407 | 1,077 | TAMAM | 0,001831 | 0,973 | 1,028 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 |2600| 0,001894 | 350 | 6 0,01136 TAMAM | 0,6629 | 0,5840 | 0,6235 | 1,063 | TAMAM | 0,001781 | 0,945 | 1,058 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |22402250| 0,001768 | 350 | 6 0,01061 TAMAM | 0,6188 | 0,5600 | 0,5894 | 1,050 | TAMAM | 0,001684 | 0,914 | 1,094 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240]1900 | 0,001589 | 350 |6 0,00953 TAMAM | 0,5562 | 0,5216 | 0,5389 | 1,032 | TAMAM | 0,001540 | 0,898 | 1,114 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY |[111| O |2240|1550| 0,001416 | 350 | 6 0,00850 TAMAM | 0,4956 | 0,4720 | 0,4838 | 1,024 | TAMAM | 0,001382 | 0,847 | 1,181 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY |[111| 0 |2240|1200 | 0,001197 | 350 | 6 0,00718 TAMAM | 0,4190 | 0,4007 | 0,4098 | 1,022 | TAMAM | 0,001171 | 0,783 | 1,277 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY [111| 0 |2240| 850 | 0,000947 | 350 | 6 0,00568 TAMAM | 0,3315 | 0,3106 | 0,3210 | 1,032 | TAMAM | 0,000917 | 0,513 | 1,949 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY [ 13| © 0 | 500 | 0,000513 | 500 | 6 0,00308 TAMAM | 0,2565 | 0,2141 | 0,2353 | 1,090 | TAMAM | 0,000471 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
kaTNO | .. KAT | yikLemE | DN X Y z oreeme | M 1T (8i)/hi<=0.02 | KONTROL Aidmax | Aidein | Addor Nbi Al Aor/H | M N B2
OTELEMESI (cm) (cm) (cm) (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 | 5400 | 0,001995 | 350 |6 0,01197 TAMAM | 0,6983 | 0,5221 | 0,6102 | 1,144 | TAMAM | 0,001743 | 1,053 | 0,950 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]5050| 0,002091 | 350 |6 0,01255 TAMAM | 0,7319 | 0,5534 | 0,6426 | 1,139 | TAMAM | 0,001836 | 1,049 | 0,953 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 |4700| 0,002169 | 350 | 6 0,01301 TAMAM | 0,7592 | 0,5889 | 0,6740 | 1,126 | TAMAM | 0,001926 | 1,035 | 0,966 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|4350| 0,002213 | 350 |6 0,01328 TAMAM | 0,7746 | 0,6204 | 0,6975 | 1,111 | TAMAM | 0,001993 | 1,037 | 0,964 | TAMAM
STORY1l1 | Y-DOG SPECY1 | 37 | O | 480 | 4000 | 0,002258 | 350 |6 0,01355 TAMAM | 0,7903 | 0,6567 | 0,7235 | 1,092 | TAMAM | 0,002067 | 1,013 | 0,987 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY1 | 33 | 0 | 160 |3650| 0,002241 | 350 |6 0,01345 TAMAM | 0,7844 | 0,6821 | 0,7332 | 1,070 | TAMAM | 0,002095 | 1,005 | 0,995 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY1 |111| O |2240|3300| 0,00222 | 350 |6 0,01332 TAMAM | 0,7770 | 0,6963 | 0,7367 | 1,055 | TAMAM | 0,002105 | 0,999 | 1,001 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY1 |109| O |2080|2950| 0,002187 | 350 |6 0,01312 TAMAM | 0,7655 | 0,7065 | 0,7360 | 1,040 | TAMAM | 0,002103 | 0,981 | 1,019 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]2600| 0,002116 | 350 |6 0,01270 TAMAM | 0,7406 | 0,7037 | 0,7222 | 1,026 | TAMAM | 0,002063 | 0,953 | 1,049 | TAMAM
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Cizelge A.48 (devam) : Onbes Katli Yapini 008_D2 KT Z4 Modeli i¢in Y Dogrultusundaki Diizensizlik Kontrolleri

STORY6 | Y-DOG SPECY1 |111| 0 |2240]2250| 0,001989 | 350 | 6| 0,01193 TAMAM | 0,6962 | 0,6804 | 0,6883 | 1,011 | TAMAM | 0,001967 | 0,923 | 1,083 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,001834 | 350 | 6 | 0,01100 TAMAM | 0,6419 | 0,6292 | 0,6356 | 1,010 | TAMAM | 0,001816 | 0,904 | 1,106 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY1 | 248 |2400 | 1440 | 1550 | 0,00167 | 350 |6| 0,01002 TAMAM | 0,5845 | 0,5649 | 0,5747 | 1,017 | TAMAM | 0,001642 | 0,853 | 1,173 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY1 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001427 | 350 | 6| 0,00856 TAMAM | 0,4995 | 0,4807 | 0,4901 | 1,019 | TAMAM | 0,001400 | 0,789 | 1,268 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY1 |248|2400 | 1440 | 850 | 0,001115 | 350 | 6| 0,00669 TAMAM | 0,3903 | 0,3830 | 0,3866 | 1,009 | TAMAM | 0,001105 | 0,515 | 1,941 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY1 | 13| © 0 | 500 | 0,000596 | 500 | 6| 0,00358 TAMAM | 0,2980 | 0,2710 | 0,2845 | 1,047 | TAMAM | 0,000569 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
katno | . AT | yikieme | on X Y z oteLeme | N1 (3i)/hi<=0.02 | KONTROL Admax | (Aidmin | (Ador Nei Al Ado/H | M M B2
OTELEMESI (cm) (cm) | (ecm) | (cm) KONTROL KONTROL
STORY15 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |5400| 0,001995 | 350 | 6| 0,01197 TAMAM | 0,6983 | 0,5221 | 0,6102 | 1,144 | TAMAM | 0,001743 | 1,053 | 0,950 | TAMAM
STORY14 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240|5050| 0,002091 | 350 | 6| 0,01255 TAMAM | 0,7319 | 0,5534 | 0,6426 | 1,139 | TAMAM | 0,001836 | 1,049 | 0,953 | TAMAM
STORY13 | Y-DOG SPECY2 | 13| © 0 |4700| 0,002169 | 350 | 6| 0,01301 TAMAM | 0,7592 | 0,5889 | 0,6740 | 1,126 | TAMAM | 0,001926 | 1,035 | 0,966 | TAMAM
STORY12 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|4350| 0,002213 | 350 | 6| 0,01328 TAMAM | 0,7746 | 0,6204 | 0,6975 | 1,111 | TAMAM | 0,001993 | 1,037 | 0,964 | TAMAM
STORY11 | Y-DOG SPECY2 | 37 | 0 | 480 |4000| 0,002258 | 350 | 6| 0,01355 TAMAM | 0,7903 | 0,6567 | 0,7235 | 1,092 | TAMAM | 0,002067 | 1,013 | 0,987 | TAMAM
STORY10 | Y-DOG SPECY2 | 33 | 0 | 160 |3650| 0,002241 | 350 | 6| 0,01345 TAMAM | 0,7844 | 0,6821 | 0,7332 | 1,070 | TAMAM | 0,002095 | 1,005 | 0,995 | TAMAM
STORY9 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |2240)3300| 0,00222 | 350 |6| 0,01332 TAMAM | 0,7770 | 0,6963 | 0,7367 | 1,055 | TAMAM | 0,002105 | 0,999 | 1,001 | TAMAM
STORY8 | Y-DOG SPECY2 |109| 0 |[2080|2950| 0,002187 | 350 |6| 0,01312 TAMAM | 0,7655 | 0,7065 | 0,7360 | 1,040 | TAMAM | 0,002103 | 0,981 | 1,019 | TAMAM
STORY7 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |22402600| 0,002116 | 350 |6 | 0,01270 TAMAM | 0,7406 | 0,7037 | 0,7222 | 1,026 | TAMAM | 0,002063 | 0,953 | 1,049 | TAMAM
STORY6 | Y-DOG SPECY2 |111| 0 |[2240|2250| 0,001989 | 350 | 6| 0,01193 TAMAM | 0,6962 | 0,6804 | 0,6883 | 1,011 | TAMAM | 0,001967 | 0,923 | 1,083 | TAMAM
STORY5 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1900 | 0,001834 | 350 |6 | 0,01100 TAMAM | 0,6419 | 0,6292 | 0,6356 | 1,010 | TAMAM | 0,001816 | 0,904 | 1,106 | TAMAM
STORY4 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1550 | 0,00167 | 350 | 6| 0,01002 TAMAM | 0,5845 | 0,5649 | 0,5747 | 1,017 | TAMAM | 0,001642 | 0,853 | 1,173 | TAMAM
STORY3 | Y-DOG SPECY2 | 248 | 2400 | 1440 | 1200 | 0,001427 | 350 | 6| 0,00856 TAMAM | 0,4995 | 0,4807 | 0,4901 | 1,019 | TAMAM | 0,001400 | 0,789 | 1,268 | TAMAM
STORY2 | Y-DOG SPECY2 | 248 |2400 | 1440 | 850 | 0,001115 | 350 | 6| 0,00669 TAMAM | 0,3903 | 0,3830 | 0,3866 | 1,009 | TAMAM | 0,001105 | 0,515 | 1,941 | TAMAM
STORY1 | Y-DOG SPECY2 | 13 | © 0 | 500 | 0,000596 | 500 | 6| 0,00358 TAMAM | 0,2980 | 0,2710 | 0,2845 | 1,047 | TAMAM | 0,000569 | 0,000 | 0,000 | TAMAM
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Sekil B.1 : 5 katli perde + ¢ergeveli yap1, Yap1 agirliklar: (kN).
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Sekil B.2 : 5 katli perde + gerceveli yapilara x dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.3 : 5 katli perde + gerceveli yapilara y dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.4 : 5 katli perde + ¢ergeveli yapilarin X dogrultusundaki goreli kat
otelenmeleri (8i/h;).
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Sekil B.5 : 5 katli perdetgerceveli yapilarin y dogrultusundaki goreli kat
otelenmeleri (8i/h;).
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Sekil B.6 : 5 katli perde+gergeveli yapilarin P1 perdeleri boyuna donati oranlari (%).
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Sekil B.7 : 5 katli perde+tgerceveli yapilarin P2 perdeleri boyuna donati oranlari (%).
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Sekil B.8 : 5 katli perde + gergeveli yapilarin, temel kesit tesirleri (G+Q+EX+0,3EY
yiiklemesi altinda MY-KNM).
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Sekil B.9 : 5 katli perde + ¢ergeveli yapilarin agiklik bolgesi kiris geometrik boyuna
donat1 oranlari (%) .
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Sekil B.10 : 5 katli perde + ¢erceveli yapilarin mesnet bolgesi kirig geometrik
boyuna donati oranlar1 (%).
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Sekil B.11 : 5 katli perde + gerceveli yapilarin kiris deplasman degerleri (cm)
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Sekil B.12 : 5 katli ¢ergeve sistemli yap1, Yap1 agirliklar: (kN).
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Sekil B.13 : 5 katli ¢ergeve sistemli yapi, yapilara x dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.14 : 5 katli ¢ergeve sistemli yapi, yapilara y dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.15 : 5 katli cergeve sistemli yapi, yapilarin x dogrultusundaki goreli kat
otelenmeleri (8i/hi).
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Sekil B.16 : 5 katli cergeve sistemli yap1, yapilarin y dogrultusundaki goreli kat
otelenmeleri (di/hi).

135



700,00 v
600,00 - m001 D1 _CT 71
m002_D1 KT 71
— 500,00 -
g = 003_D1_CT 74
=
E 400,00 =004 D1 KT 74
< 300,00 - =005 D2 _CT 71
>
= 006_D2_KT 71
Z 500,00 - _D2_KT_.
% 007_D2_CT 74
100,00 -
% 008_D2_KT 74
0,00
Yapi Modeli

Sekil B.17 : 5 katli gergeve sistemli, temel Kkesit tesirleri (G+Q+EX+0,3EY
yiiklemesi altinda MY-KNM).
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Sekil B.18 : 5 katli cerceve sistemli yap1, yapilarin agiklik bolgesi kiris geometrik
boyuna donati oranlari (%).
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Sekil B.19 : 5 katli cergeve sistemli yapi, yapilarin mesnet bolgesi kiris geometrik
boyuna donati oranlari (%).
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Sekil B.20 : 5 katl ¢ergeve sistemli yapi, yapilarin kiris deplasman degerleri (cm).
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Sekil B.21 : 10 kath perde + ¢ergeveli yapilarin Yap1 agirliklar: (kN).
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Sekil B. 22 : 10 katli perde + gerceveli yapilara x dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.23 : 10 katli perde + ¢erceveli yapilara y dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.24 : 10 katli perde + ¢ergeveli yapilarin X dogrultusundaki goreli kat
otelenmeleri (8i/h;).
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Sekil B.25 : 10 katli perde + ¢ergeveli yapilarin y dogrultusundaki goreli kat
otelenmeleri (8i/h;).
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Sekil B.26 : 10 kath perde + ¢ergeveli yapilarin P1 perdeleri boyuna donati oranlari
(%).
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Sekil B.27 : 10 kath perde + ¢ergeveli yapilarin P2 perdeleri boyuna donati oranlari

(%).
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s =003 D1 _CT 74
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Sekil B.28 : 10 kath perde + ¢ergeveli yapilarin P3 perdeleri boyuna donati oranlari
(%).
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Sekil B.29 : 10 katli perde + ¢ergeveli yapilarin temel kesit tesirleri
(G+Q+EX+0,3EY yiiklemesi altinda MY-KNM).
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Sekil B.30 : 10 katli perde + ¢ergeveli yapilarin agiklik bolgesi kiris geometrik
boyuna donati oranlari (%).

142



1,40 —/
190 4 ®001_D1 CT 71

= m002_D1 KT 71

€ 1,00 -

© ® 003 _D1 CT 74

o

5 0,80 - m004_D1 KT 74

c

8 0,60 - m005_D2 CT 71

©

S 040 - ® 006_D2_KT 71

z0,

@ = 007_D2_CT 74
0,20 7 = 008_D2_KT 74
0,00

Yapi Modeli

Sekil B.31 : 10 katli perde + ¢ergeveli yapilarin agiklik bolgesi kiris geometrik
boyuna donati oranlari (%).
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Sekil B.32 : 10 kath perde + ¢erceveli yapilarin kiris deplasman degerleri (cm).
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Sekil B.33 : 15 katli perde + ¢ergeveli yapilarin Yap1 agirliklar: (kN).
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Sekil B.34 : 15 katli perde + gerceveli yapilara x dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.35 : 15 katli perde + ¢erceveli yapilara y dogrultusunda etkiyen deprem
kuvvetleri (kN).
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Sekil B.36 : 15 katli perde + ¢ergeveli yapilarin x dogrultusundaki goreli kat
otelenmeleri (di/hi).
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Sekil B.37 : 15 katli perde + ¢ergeveli yapilarin y dogrultusundaki goreli kat

otelemeleri (6i/hi).
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Sekil B.38 : 15 katl perde + ¢ergeveli yapilarin P1 perdeleri boyuna donati oranlari
(%).
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Sekil B.39 : 15 katlh perde + ¢ergeveli yapilarin P2 perdeleri boyuna donati oranlari

(%).
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Sekil B.40 : 15 kath perde + ¢erceveli yapilarin P3 perdeleri boyuna donati oranlari
(%).
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Sekil B.41 : 15 katli perde + gergeveli yapilarin temel kesit tesirleri
(G+Q+EX+0,3EY yiiklemesi altinda MY-KNM).
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Sekil B.42 : 15 katli perde + ¢ergeveli yapilarin agiklik bolgesi kiris geometrik
boyuna donati oranlari (%).
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Sekil B. 43 : 15 katli perde + ¢ergeveli yapilarin mesnet bolgesi kiris geometrik
boyuna donati oranlari (%).
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Sekil B.44 : 15 katlh perde + ¢ergeveli yapilarin kiris deplasman degerleri (cm).
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Sekil C. 1 : 5 Kathi gergeve sistemli yap1 kat 6telenmeleri (cm).
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Sekil C. 1 : 5 Katli gergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm) (devam).
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Sekil C. 1 : 5 Katli gergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm) (devam).
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Sekil C. 1 : 5 Katl ¢ergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm) (devam).
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Sekil C.2 : 10 Katli perde + ¢ergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm).
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Sekil C.2 : 10 Katl perde + ¢ergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm) (devam).
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Sekil C.2 : 10 Katli perde + gerceve sistemli yap1, kat 6telenmeleri (cm) (devam).
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Sekil C.2 : 10 Katli perde + gerceve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm) (devam).
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Sekil C.3 : 15 Katli perde + gerceve sistemli yap1, kat 6telenmeleri (cm).
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Sekil C.3 : 15 Katli perde + ¢ergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm).

159




15.kat
14.kat
13kat
12kat
11kat
10.kat
O kat

& kat

KATLAR
KATLAR

T kat

6 kat

5 kat

4.kat

3 kat

2 kat

1kat

123 4567 8 910111213 cm 123 4567 & 810111212 tm

KAT OTELEMELERI KAT OTELEMELERI

005-D2-CT-Z1 X dogrultusu 006-D2-KT-Z1 X dogrultusu

15.kat

14kat +

13.kat

12kat

11.kat

10.kat

9 kat

2 kat

KATLAR
KATLAR

7.kat

B kat

T kat

dkat =

3kat

2kat

1kat

I T T T Y T |
LA A N I A B
1232 4567 8 010111212 &m

KAT OTELEMELERI

005-D2-CT-Z1 Y dogrultusu 006-D2-KT-Z1Y dogrultusu

Sekil C.3 : 15 Katli perde + ¢cergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm).
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Sekil C.3 : 15 Katli perde + ¢ergeve sistemli yapi, kat 6telenmeleri (cm).
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